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Solutions for a world in motion
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for automation av industriventiler
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OM DEN HAR BROSCHYREN

I den har broschyren beskrivs hur vara elektriska stélldon, mandvermoduler och véxlar
fungerar och hur de kan anvandas. Dokumenten innehéller férutom en introduktion till
amnesomradet och en éverblick éver vara produkter dven utforliga beskrivningar av hur
AUMA:s elektriska stalldon ar konstruerade och hur de fungerar.

For att underlatta valet av produkt finns det ett utforligt kapitel med tekniska data
langst bak i broschyren. For att kunna gora ett detaljerat val av stalldon behéver man
mer information som finns i separata datablad. Valkommen att kontakta oss om ni
behdver hjalp med produktval eller mer information.

Den senaste informationen om AUMA:s produkter finns pa Internet pd www.auma.com.
Dar finns all dokumentation, inklusive mattritningar, kretsscheman, tekniska och
elektriska data samt provningsintyg for levererade stélldon i digital form.
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AUMA — SPECIALISTEN PA ELEKTRISKA STALLDON

AUMA (Armaturen- Und MaschinenAntriebe) ar en ledande
tillverkare av stalldon for automation av industriventiler. Sedan
foretaget grundades 1964 fokuserar AUMA pa utveckling, produk-
tion, forsaljning och service av elektriska stalldon.

Varumarket AUMA star for 1ang erfarenhet. AUMA ar specialist pa
elektriska stalldon inom energi, vatten, olja och gas samt inom indu-
strin och ar ett respekterat namn 6ver hela varlden.

AUMA &r en oberoende partner till den internationella ventilindu-
strin och levererar kundanpassade produkter for elektrisk automa-
tion av alla typer av industriventiler.

Modulart koncept

AUMA arbetar konsekvent med att erbjuda ett moduluppbyggt
produktsortiment. For varje kundtillampning bygger vi ett kundan-
passat stalldon med hjalp av vart breda utbud av komponenter och
moduler. De rena granssnitten mellan komponenterna gor att vi kan
erbjuda en stor mangd varianter och samtidigt leverera hogsta
mojliga kvalitet och servicevanlighet pa vara AUMA-stalldon.

Innovation pa arbetsschemat

Som specialist pa elektriska stalldon satter AUMA branschstandar-
der inom innovation och hallbarhet. Vi har en egen produktion med
hogt produktionsdjup. Detta i kombination med vart kontinuerliga
forbattringsarbete gor att vi direkt kan omsétta innovationer pa
produkt- eller komponentniva. Detta géller alla omraden som
paverkar apparatfunktionen: mekanik, elektromekanik, elektronik
och programvaror.




Framgang visar sig i tillvaxt — 6ver hela varlden Ett samarbete med AUMA

Sedan foretaget grundades 1964 har AUMA utvecklats till ett > sakerstaller ventilautomation som uppfyller specifikationerna till
féretag med 2 300 medarbetare varlden dver. AUMA har ett globalt punkt och pricka.

forsaljnings- och servicenatverk med mer an 70 saljkontor och > utgor en trygghet for anldggningskonstruktorer som kan forlita
representanter. Nar vara kunder betygsatter AUMA:s medarbetare sig till vara certifierade granssnitt vid projektering och byggande.
far de omdomet kompetenta inom produktrddgivning och effektiva > ger anldggningsagaren global pa platsen-service, understod vid
inom service. idrifttagning samt tillgang till produktutbildningar.



ANVANDNINGSOMRADEN

VATTEN

Reningsverk

Vattenverk
Dricksvattendistribution
Avloppshantering
Avsaltning av havsvatten
Stalkonstruktion i vatten

V V.V V V V

Dricksvattenframstallning och -distribution samt hantering och
distribution av avloppsvatten ar grundférutsattningar vid infrastruk-
turutveckling. Avgérande for det moderna samhallet &r forsérjnings-
sakerheten. Rorledningar av olika langd och nominella storlekar ska
automatiseras med en rad olika ventiltyper. Aven vid stalkonstruk-
tion i vatten anvands AUMA:s stalldon i dammar och slussar. Inom
vattenforsorjning och -distribution har AUMA ett brett produktsorti-
ment att erbjuda med flervarvsdon, vridsektordon och linjarstalldon.
Dessa har ett mycket gott korrosionsskydd som ger en lang livslangd
och lagt underhdlisbehov.

ENERGI

Fossila kraftverk (kol, gas, olja)
Karnkraftverk

Varmekraftverk

Fjarrvarme

Vattenkraftverk

Geotermiska kraftverk
Solvarmeverk

Biogaskraftverk

V V.V V V V V V

Kraftverk innehaller delar som vatten- och angkretslopp, rokgasren-
goéring, kyltorn, pannor och turbiner. Styrsystem styr de olika
anlaggningsdelarnas processer och visualiserar dem i kontrollrum-
met. Elektriska stalldon monterade pa ventiler reglerar vatten- och
angflédet genom rorsystemen. AUMA:s stalldon har ett granssnitt
som ar anpassat till kraftverkets styrsystem och som passar till alla
automatiserade ventiler. AUMA:s stalldon fungerar mycket bra i ett
kraftverks styrsystem och kdnnetecknas av sin 6verlagsna talighet
mot vibrationer, spanningsvariationer och varierande omgivnings-
temperaturer och kan anpassas till det moteringslage som kravs.



OLJA OCH GAS

Oljedepaer
Oljeriggar
Pipelines
Raffinaderier
Pumpstationer

V V.V V V

Olja och gas ar viktiga energikallor fér industrin. Dessa energikallor
pumpas, féradlas och distribueras med hjalp av den senaste
tekniken. Pa grund av den stora riskpotentialen fér manniska och
milj6 ar olje- och gasindustrin foremal for stranga foreskrifter.
AUMA ar ett vedertaget namn globalt inom denna bransch och vi
tillhandahaller leveransgodkannanden och certifieringar for explo-
sionsskydd. Tack vare sin hoga SIL-férmdga och anvandbarhet under
extrema klimatforhallanden uppfyller AUMA:s stalldon olje- och
gasindustrins krav.

INDUSTRI

Klimat- och ventilationsteknik
Livsmedelsindustri
Kemisk/farmaceutisk industri
Skepps- och ubatsbyggnad
Stalverk

Pappersindustri
Cementindustri

Gruvindustri

V V.V V V V V V

Rérledningar och ventiler anvands i alla slags processtekniska
anlaggningar. Och &verallt hittar man stélldon fran AUMA. AUMA:s
moduluppbyggda produktsortiment gor att vi kan leverera skraddar-
sydda I6sningar till alla typer av anldaggningar.



VAD AR ETT ELEKTRISKT STALLDON?

I processtekniska anlaggningar transpor-
teras vatskor, gaser, och granulat genom
rorledningar. Industriventiler anvands for
att 6ppna eller stanga dessa transportva-
gar eller for att reglera flodet. Med
AUMA:s stélldon kan ventilerna fjarrma-
novreras fran kontrollrummet.

Automation av industriventiler
Moderna industritilldmpningar bygger pa en hdg grad av ventilautomation. Detta ar en
férutsattning for att komplexa processer ska kunna styras.

Stalldonet andrar ventilens lage enligt manéverkommandot fran styrsystemet. Nar ventilen
nar ett andlage eller mellanlage stangs stalldonet av och laget signaleras till styrsystemet.

Elektriska stalldon

Elektriska stalldon har en specialutvecklad elmotor-/vaxelkombination som ar avsedd fér
ventilautomation. Denna tillhandahaller det vridmoment som behovs for att mandvrera
kilslidventiler, vridspjall eller kagelventiler. Ventilen kan dven mandvreras manuellt med en
handratt (standardutrustning). Stalldonet registrerar ventilens vag- och vridmomentsdata.
En mandvermodul utvarderar dessa data och skoter till- och frankopplingen av stalldonets
motor. Manévermodulen ar for det mesta integrerad i stélldonet och innehaller férutom ett
elektriskt granssnitt mot styrsystemet dven en lokal manéverplats.

Sedan 2009 beskrivs kraven pa elektriska stalldon i den internationella standarden
EN 15714-2.



Kravet pa mangsidighet

Behovet av processtekniska anlaggningar med rérledningssystem
och ventilautomation ar globalt. Vilka krav som ett elektriskt
stalldon maste uppfylla styrs av anldggningstypen och ventiltypen,
men aven av klimatiska forhallanden pa driftsplatsen. AUMA:s
stalldon arbetar tillforlitligt och sakert — aven i extrema driftmiljGer.

Produktcertifieringar utférda av internationella kontrollorgan
bekraftar kvaliteten pa AUMA:s stalldon som konstrueras, tillverkas
och testas enligt kundens specifikation.

Som oberoende tillverkare har AUMA idag en ldng erfarenhet av att
samarbeta med ventiltillverkare, anldggningskonstruktdrer och
processtekniska foretag inom energi, vatten, olja och gas, och
industrin.

Nar tillforlitlighet ar ett maste

Processtekniska anlaggningar kan bara arbeta kostnadseffektivt och
sakert om dess komponenter och enheter utfor sin uppgift pa ett
tillforlitligt satt under hela sin efterstravade livslangd. Manga
anladggningar projekteras for en driftstid pa flera &rtionden. Aven
elektriska stalldon konstrueras for detta. AUMA kan dven leverera

reservdelar till gamla serier som inte tillverkas langre och géra det
under lang tid.




FLERVARVSDON SA OCH VRIDSEKTORDON SQ

Ventiler skiljer sig at bl.a. i deras manoévrering.

En typiskt exempel pa ventiler med flervarvsrorelse ar kilslidsventiler.
Ett visst antal rotationer maste appliceras pa ventilens spindelmutter
for ett ventilslag fran STANGD till OPPEN eller vice versa.

Ett vridspjall eller en kulventil behdver roteras minst 90° for att
utfora ett helt ventilslag.

Ventiler mandvreras i regel med en linjar rorelse. Det finns dven
ventiler som manovreras med lankarmar. Da talar man om en
havarmsrorelse.

Det finns sarskilda stalldonstyper for alla slags ventilrorelser.

Flervarvsdonen i serie SA och vridsektordonen i serie SQ utgor
grunden i AUMA:s produktsortiment.

10

AUMA-stélldon
AUMA:s samtliga stalldon fungerar pa samma satt.

En elmotor driver en vaxel. Vridmomentet pd véxelns utgang
overfors till ventilen via ett standardiserat mekaniskt granssnitt. En
styrenhet i stalldonet mater den mandvrerade vagen och dvervakar
det utgdende vridmomentet. Nér ventilen nar ett andldage eller en
installd vridmomenttroskel signalerar styrenheten detta till motor-
styrningen. Motorstyrningen som brukar finnas i stalldonet fran-
kopplar da stalldonet. Motorstyrningen har ett elektriskt granssnitt
som ar anpassat till styrsystemet. Detta anvands for signalutbyte
mellan motorstyrningen och styrsystemet i form av kérkommandon
och indikeringar/ lagesaterféringar.

Flervarvsdon SA och vridsektordon SQ
Bada serierna dr baserade pa en gemensam konstruktionsprincip.
De tas i drift och mandvreras pa néstan exakt samma satt.



Flervarvsdon i serie SA

Enligt EN ISO 5210 éar ett flervarvsdon ett stalldon som kan ta upp
ventilens axialkrafter och som behdver mer an ett helt varv for att
utfora ett helt ventilslag. | de flesta tilldmpningar maste Stalldonet
utféra betydligt fler rotationer och darfér ar t.ex. kilslidventiler ofta
utrustade med en stigande spindel. Den utgdende axeln pa fler-
varvsdonen i serie SA ar darfor utford som halaxel for att en spindel
ska kunna féras in.

Vridsektordon i serie SQ
Enligt EN 1SO 5211 ar ett vridsektordon ett stalldon som behover
mindre an ett helt varv for att utfora ett helt ventilslag.

Vridarmaturer — vridspjall och kulventiler — &r ofta fritt roterbara. For
att det ska ga att mandvrera exakt till andldgena i manuell drift ar
vridsektordonen i serie SQ utrustade med interna andanslag.

Flervarvsdon i serie SA med pamonterad vaxel
Med en pamonterad AUMA-vaxel utdkas anvandningsomradet for
flervarvsdonen i serie SA.

> Om stalldonet kombineras med en linjarenhet LE far man ett
linjarstalldon

> Om stalldonet kombineras med en havarmsvaxel GF far man ett
havarmsstalldon

> Om stalldonet kombineras med en snéckvaxel GS far man ett
vridsektordon som ar sarskilt lampat for hogre vridmoment

> Om stalldonet kombineras med en flervarvsvaxel GST eller GK far
man ett flervarvsdon med hogre utgdende vridmoment. Med
detta mojliggors 16sningar for speciella ventiltyper eller
monteringssituationer.



AUTOMATIONSLOSNINGAR FOR ALLA VENTILTYPER

\

MANOVERMODUL AC 01.2
> Mikroprocessorbaserad med utdkad funktionalitet

> Faltbusskommunikation
> Display
> Diagnos

- > etc.

et

’

MANOVERMODUL AM 01.1
> Enkel styrning med basfunktionalitet

12



FLERVARVSDON SA 07.2 — SA 16.2 OCH SA 25.1 — SA 48.1

> Vridmoment: 10 Nm — 32 000 Nm
> Automation av kilslidventiler och kulventiler

KOMBINATIONER MED FLERVARVSVAXEL GK

> Vridmoment: upp till 16 000 Nm

> Automatisering av skjutventiler med dubbla spindlar
> Losningar for speciella montagesituationer

KOMBINATIONER MED FLERVARVSVAXEL GST
> Vridmoment: upp till 16 000 Nm

> Automatisering av skjutventiler

> Ldsningar for speciella montagesituationer

KOMBINATIONER MED FLERVARVSVAXEL GHT
> Vridmoment: upp till 120 000 Nm
> Automatisering av skjutventiler med krav pa hogt vridmoment

KOMBINATIONER MED LINJARENHET LE
> Axialkrafter: 4 kN — 217 kN
> Automation av ventiler

KOMBINATIONER MED SNACKVAXEL GS
> Vridmoment: upp till 675 000 Nm
> Automation av vridspjall och kulventiler

KOMBINATIONER MED HAVARMSVAXEL GF
> Vridmoment: upp till 45 000 Nm
> Automation av vridspjall med lankarmar

VRIDSEKTORDON SQ 05.2 - SQ 14.2
> Vridmoment: 50 Nm — 2 400 Nm
> Automation av vridspjall och kulventiler

VRIDSEKTORDON SQ 05.2 - SQ 14,2 MED FOT OCH HAVARM
> Momenter: 50 Nm —2 400 Nm
> Automatisering av skjutventil med lyftstang

13




AUMA:s stalldon anvands oéver hela
varlden och star for tillforlitlighet och
lang livslangd, oberoende av driftmiljo.

DRIFTFORHALLANDEN

KAPSLINGSKLASS

AUMA:s stalldon SA och SQ levereras med den hogre kapslingsklassen IP68 enligt
EN 60529. P68 skyddar mot Gversvamning med en vattenpelare pa upp till 8 m i maximalt
96 timmar. Under 6versvamningen ar upp till 10 mandvreringar tilldtna.

AUMA:s vaxlar kombineras i normala fall med flervarvsdon. Vaxlarna kan &ven levereras
med kapslingsklass IP68. Vissa vaxeltyper ar avsedda for specialtilldmpningar, t.ex. snack-
vaxlar fér jordinbyggnad eller hégre dversvamningshéjder. Om du har sarskilda krav,
kontakta AUMA sa far du hjalp att vélja en ldamplig utrustning.




OMGIVNINGSTEMPERATURER

AUMA:s stalldon arbetar tillforlitligt bade i kyla och varme. Det finns
olika utféranden som ar anpassade for olika driftmiljoer.

Temperaturomrade

on/off-drift, SA eller SQ -40°C-+80°C -60 °C - +60 °C;
positioneringsdrift 0°C-+120°C
(klass A och B) SA eller SQ med mandvermodul AM ~40 °C - +70 °C -60 °C - +60 °C
SA eller SQ med manovermodul AC -25°C-+70°C -60 °C - +60 °C
Reglerdrift SAR eller SQR =40 °C-+60 °C =40 °C-+80 °C
(klass C) -60 °C-+60 °C
SAR eller SQR med mandvermodul AM —40 °C-+60 °C —40°C-+70°C
-60 °C-+60 °C
SAR eller SQR med mandvermodul AC -25°C-+60 °C -25°C-+70 °C
—-60 °C-+60 °C

Fler temperaturomraden pa forfradgan




KORROSIONSSKYDD

AUMA:s effektiva korrosionsskydd bidrar till stalldonens langa livs- Farg

langd. Korrosionsskyddssystemet som appliceras pa AUMA:s Standardféargen ar silvergra (liknande RAL 7037). Andra fargnyanser
stélldon ar baserat pa en kemisk férbehandling samt en pulverlack-  ar méjliga

ering i tva skikt pa de enskilda komponenterna. AUMA:s korrosions-

skydd ar indelat i olika klasser for olika driftférhallanden och

grundar sig pa korrosivitetsklasserna enligt EN 1SO 12944-2.

Stalldon SA, SQ och manoévermodul AM, AC

Korrosivitetsklasser enligt EN I1SO 12944-2 Korrosions-
indelade efter olika driftmiljoer skyddsklass Skikttjocklek

C1 (obetydande): Uppvarmda utrymmen med neutral atmosfar KS 140 pm
C2 (lag): Ouppvarmda byggnader och landsbygd med laga méangder av luftféroreningar
C3 (mattlig): Produktionslokaler med luftfuktighet och mattliga mangder av luftféroreningar.
Stads- och industriomraden med mattliga mangder av svaveldioxid i luften
C4 (hog): Kemiska anlaggningar och omraden med mattlig saltbelastning

C5-1 (mycket hog, industri): Omraden med i princip konstant kondensbildning och kraftiga luftféroreningar

C5-M (mycket hog, marin):  Omraden med hdg saltbelastning och i princip konstant kondensbildning och kraftiga
luftféroreningar

Korrosivitetskategorier for krav som dverstiger EN I1SO 12944-2 _—

Extrem (kyltorn): Omraden med hdg saltbelastning och konstant kondensbildning och kraftiga KX 200 pm
luftféroreningar KX-G (aluminiumfri)

AUMA:s korrosionsskyddssystem ar certifierat av TUV Rheinland.

DRIFTFORHALLANDEN

PULVERLACKERING, SKIKTENS
UPPBYGGNAD
Hus

Grundskikt
Funktionellt skikt for att forbattra lackens
vidhaftning pa huset.

Forsta pulverskiktet

Pulverskikt pd epoxihartsbas. Ger en god
vidhéaftning mellan husets yta och tackskik-
tet.

Andra pulverskiktet

Pulverskikt pa polyuretanbas. Ger ytan
kemikalie-, vader- och UV-bestandig. Aven
den mekaniska motstandskraften ar mycket
hog tack vare det inbranda pulvrets hdga
tvarbindningsgrad. Fargtonen ar AUMA-
silvergra, liknande RAL 7037.




EXPLOSIONSSKYDD

Explosionsskyddade apparater har en konstruktion som gor att de For andra klassifikationer, exempelvis for USA (FM) och Ryssland
inte kan bli antandningskallor i potentiellt explosiva atmosfarer. De  (ROSTECHNADSOR/EACQ), se broschyren ,Elektriska stalldon for
bildar inga tandgnistor och deras yta blir aldrig het. automatisering av ventiler for olje- & gasindustrin”.

Explosionsskyddsklassificering for Europa, USA, Ryssland och enligt internationell IEC-standard (urval)

Omgivningstemperatur-
omrade

Stalldon mm Explosionsskydd

Europa - ATEX

Flervarvsdon SAEx/SAREx 07.2 — 16.2 -60 °C +60 °C 112 GExdellCT4/T3; 112 G Exd IIC T4/T3
Flervarvsdon SAEx/SAREx 07.2 — 16.2 med AMEXC eller ACExC -60 °C +60 °C 112 GExdellCT4/T3; 112 G Exd IIC T4/T3
Flervarvsdon SAEX/SAREx 25.1 — 40.1 -50 °C +60 °C I12GExedIIBT4

Vridsektordon SQEx/SQREx 05.2 — 14.2 -60 °C +60 °C 12 GExdellCT4/T3; Il 2 GExd IIC T4/T3
Vridsektordon SQEx/SQREx 05.2 — 14.2 med AMEXC eller ACExC -60 °C +60 °C 12 GExdellCT4/T3; 11 2 GExd IICT4/T3

Internationell/Australien - IECEx

Flervarvsdon SAEx/SAREx 07.2 — 16.2 -60 °C +60 °C Ex de IIC T4/T3 Gb; Ex d IIC T4/T3 Gb
Flervarvsdon SAEx/SAREx 07.2 — 16.2 med AMEXC eller ACExC -60 °C +60 °C Ex de IIC T4/T3 Gb; Ex d IIC T4/T3 Gb
Flervarvsdon SAEx/SAREx 25.1 = 40.1 =20 °C +60 °C Ex ed IIB T4 Gb

Vridsektordon SQEx/SQREx 05.2 — 14.2 -60 °C +60 °C Ex de IIC T4/T3 Gb; Il 2 G Ex d IIC T4/T3 Gb
Vridsektordon SQEx/SQREx 05.2 — 14.2 med AMEXC eller ACExC -60 °C +60 °C Ex de IIC T4/T3 Gb; Il 2 G Ex d IC T4/T3 Gb

17




DRIFTARTER — ON/OFF-, POSITIONERINGS- OCH REGLERDRIFT

Ventiler mandvreras pa olika satt beroende pa tillimpning och deras
konstruktion. Standarden for elektriska mandverdon EN 15714-2
skiljer pa tre olika tillampningar:

> Klass A: OPPNA-STANG eller on/off-drift.
Stalldonet maste mandvrera ventilen 6ver hela ventilslaget, fran
helt 6ppen till helt stangd och vice versa.

> Klass B: Krypkérning, positionering eller positioneringsdrift.
Stalldonet maste da och da stalla ventilen i ett valfritt lage (helt
oppen, mellanlage och helt stangd).

> Klass C: Modulering eller dven reglerdrift.
Stalldonet maste med jdmna mellanrum stalla ventilen i ett
valfritt Iage mellan helt dppen och helt stangd.

Kopplingsfrekvens och motordriftart

Den mekaniska belastningen pa stalldonet skiljer sig at i reglerdrift
och on/off-drift. Darfor finns det sérskilda stélldonstyper for alla
driftarter.

Typerna fdljer driftarterna enligt beskrivningen i IEC 60034-1 och
EN 15714-2 (se &ven sidan 70). Pa stalldon for reglerdrift anges
aven den tilldtna inkopplingsfrekvensen.

GRUNDFUNKTIONERNA | ETT STALLDON

Stalldon for on/off-drift och positioneringsdrift (klass A och B)
AUMA:s stalldon for on/off-drift och positioneringsdrift kanns igen
pa typbeteckningen SA och SQ:

> SA07.2-SA16.2
> SA 25.1 -SA 481
> 5Q05.2-5Q 14.2

Stalldon for reglerdrift (klass C)
AUMA:s stalldon for reglerdrift kanns igen pa typbeteckningen SAR
och SQR:

> SAR07.2 - SAR 16.2
> SAR 25.1 = SAR 30.1
> SQR05.2-SQR 14.2

~— o . s
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OPPEN - STANGD-manévrering

Detta ar den vanligaste typen av manévre-
ring. Under drift brukar styrkommandona
OPPNA och STANG samt indikeringarna/
lagesaterforingarna andlage OPPEN och
andlage STANGD vara fullt tillrackliga.

Den automatiska brytningen sker vag- eller
momentberoende.




BRYTNING | ANDLAGENA

Ett stalldon frankopplas automatiskt nér ett dndldge nas. Tva olika
mekanismer anvands beroende pa ventiltyp.

> Vagberoende brytning
Nar den installda brytpunkten i andlaget nas frankopplar
mandvermodulen stalldonet.

> Momentberoende brytning
Nar det installda vridmomentet i ventilens andlage nas
frdnkopplar manévermodulen stalldonet.

Pa stalldon som saknar integrerad manévermodul maste brytfunk-
tionen programmeras i den externa mandverkretsen. Pa stalldon
med inte- grerad manovermodul AM eller AC staller man in
brytfunktionen pa den integrerade mandvermodulen. Den kan vara
olika for respektive andlage.

SKYDDSFUNKTIONER

Overlastskydd fér ventilen

Om det uppstdr ett for hogt vridmoment nar ventilen mandvreras,
t.ex. pa grund av ett féremal som fastnat i ventilen, stanger
mandvermodulen av stélldonet for att skydda ventilen.

Termiskt motorskydd

AUMA:s stalldon ar utrustade med termobrytare eller termistorer
i motorlindningen. De I3ser ut direkt om motortemperaturen
Overskrider 140 °C. Dessa ar integrerade i manévermodulen och
skyddar motorlindningen optimalt mot éverhettning.

Termobrytare och termistorer ger ett battre skydd an éverstromsre-

laer eftersom temperaturékningen mats direkt i motorlindningen.

Boérvardesmandvrering

Manévermodulen erhaller ett ldgesborvarde

fran det overordnade styrsystemet, t.ex.
i form av en 0/4 — 20 mA-signal. Den

inbyggda positionern jamfor vardet med det

aktuella ventillaget och styr sedan stalldo-
nets motor enligt avvikelsen tills ar- och

borvardet dr lika stora. Ventillaget dverfors

till styrsystemet.

(1©
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Ledningar 5

—— Stromférsorjning 16
L1, L2, L3, PE

—— Parallell kabeldragning :a
Signalkontakt, signalingang och signalutgang

—— Seriell kabeldragning
BUSS

—=— Antal ledare

Arbete/kostnader styrkoncept

Arbete/kostnader installation
Arbete/kostnader idrifttagning
Arbete/kostnader dokumentation

Arbete/kostnader projektering | ‘

STYRNINGSKONCEPT

AUMA:s stalldon kan integreras i alla automationssystem. Extern mandver

Genom att anvanda stalldon med integrerad mandévermodul Med detta styrningskoncept overfors alla stalldonssignaler, t.ex.
slipper man lagga ner resurser pa att projektera, installera och  vag- och momentbrytarsignaler, motorskydd och eventuella
dokumentera en extern mandverenhet. Ytterligare en fordel ventillagen till en extern mandverenhet och bearbetas dar. Vid

med integrerade manévermoduler ar den enkla idrifttagningen. projekteringen maste man sakerstalla de nédvandiga skyddsmeka-
nismerna och att fordréjningstiden inte blir for stor.

| kopplingsskapet installeras dven motorstyrningens fram- /
backkoppling som ansluts till stalldonet.

Om en lokal manéverplats behdvs maste denna installeras i narhe-
ten av stalldonet och integreras i den externa manoverkretsen.
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Integrerad mandévermodul

Ett stalldon som har en integrerad manévermodul kan efter
installation av stromférsdrjningen mandvreras elektriskt med hjalp
av knapparna pa den lokala manéverplatsen. Manévermodulen &r
optimalt anpassad till stalldonet.

Stalldonet kan stallas in komplett pa den lokala manéverplatsen
utan anslutning till styrsystemet. Signalutbytet mellan styrsystemet
och stalldonet bestar endast av kérkommandon och indikeringar/
lagesaterforing. Apparaten utfor motorinkopplingarna nastan helt
utan férdrojningar.

AUMA:s stalldon kan levereras med en integrerad mandvermodul
AM eller AC.

ol

Faltbuss

| ett faltbussystem ansluts alla stalldon till styrsystemet via en
gemensam ledning med tva ledare. Samtliga kérkommandon och
indikeringar/lagesaterféringar mellan stalldonen och styrsystemet
skickas pa denna ledning.

Eftersom I/0-komponenter inte behdvs vid en faltbussdragning
minskas platsbehovet i kopplingsskdpet. Anvandningen av tvaledar-
kablar forenklar idrifttagningen och sanker kostnaderna, sarskilt vid
langa ledningslangder.

Ytterligare en fordel med faltbusstekniken ar att extra driftsinforma-
tion for forebyggande underhall och diagnos kan skickas till
kontrollrummet. Faltbusstekniken dr en grundférutsattning nar
faltapparater ska anslutas till ett Asset Management-system som
anvands for att sakerstalla en anlaggnings tillganglighet.

AUMA:s stalldon med integrerad mandévermodul AC kan levereras

med granssnitt som passar till de vanligaste faltbussystemen som
anvands inom processautomation.
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INTEGRATION | STYRSYSTEMET — MANOVERMODULERNA AM OCH AC

I en integrerad mandévermodul utvarderas stalldonssignalerna
och kérkommandona och motorn till- och frankopplas utan
fordréjningar med hjalp av inbyggda reverserande kontaktorer
eller tyristorer.

Mandvermodulen skickar tillbaka de utvarderade stalldonssignalerna
till det dverordnade styrsystemet i form av indikeringar/lagesaterfo-
ringar.

Stalldonet kan manévreras direkt pa den lokala mandverplatsen.
Manoévermodulerna AM och AC kan kombineras med stalldonen

i serie SA och SQ. Ur styrsystemets synvinkel fds darigenom en

enhetlig bild.

For en dversikt over manovermodulernas funktioner, se sidan 74.
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AM 01.1 OCH AM 02.1 (AUMA MATIC)

For parallell signaloverféring med ett éverskadligt antal indikeringar/
ldgesaterforingar ar AM med sin enkla uppbyggnad det ratta valet.

De fa parametrarna som behdver stéllas in vid idrifttagningen, t.ex.
brytfunktionen i andlagena, stalls enkelt in med omkopplare.

Manévreringen gérs med kommandona OPPNA, STOPP, STANG.
Signalerna som skickas tillbaka till styrsystemet bestar av lagesater-
foringar vid uppnatt dndldge och indikeringar av summalarm. Dessa
signaler indikeras dven med indikeringslamporna pa den lokala
manoverplatsen. Som option kan ventillaget overféras till styrsyste-
met med en 0/4 — 20 mA-signal.
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AC 01.2 (AUMATIC)

Om applikationen kraver sjalvanpassande reglerfunktioner, registre-
ring av driftsdata, konfigurerbara granssnitt, eller om ventilen och
stalldonet ska integreras i ett Plant Asset Management-system for
avancerad diagnos, da ar den integrerade manovermodulen AC ratt
val.

AC har ett fritt konfigurerbart parallellt granssnitt och/eller grans-
snitt som passar till de vanligaste faltbussystemen som anvands
inom processautomation.

Diagnosfunktionerna omfattar tidstdmplade handelseprotokoll,
registrering av vridmomentkurvor, kontinuerlig matning av tempera-
tur och vibrationer i stalldonet samt registrering av antalet starter
och motordrifttimmar.

Forutom grundfunktionerna erbjuder AC en rad olika satt att
uppfylla sarskilda krav. T.ex. kan funktionen moment-bypass
anvandas for att lossa ventiler som fran sitt fasta lage och med
funktionerna for gangtidsforlangning kan man foérhindra tryckstotar
i ledningarna.

Fokus vid utvecklingen av AC 01.2 var anvandarvanligheten och en
enkel integration av stalldonen i ett styrsystem. Manovermodulen
anpassas enkelt till kundens krav med hjalp av menyerna i den stora
grafiska displayen eller med AUMA CDT (se sidan 28) via en

tradlos Bluetooth-forbindelse. Om det finns en faltbussanslutning
kan parametrarna aven stallas in fran kontrollrummet.

23



KLAR OCH TYDLIG MANOVRERING

Moderna stalldon kan anpassas till applikationens specifika
krav med hjélp av en méangd olika parametrar. Overvaknings-
och diagnosfunktioner genererar meddelanden och samlar
driftsparametrar.

AC har ett overskadligt och intuitivt anvandargranssnitt som ger
anvandaren god Oversikt och dtkomst av alla data.

Apparatens samtliga parametrar kan stallas in utan extra
installningsenheter.

Pa displayen visas anvandarvanliga meddelanden i klartext som kan
visas i manga olika sprak.

24

Lésenordsskydd
En viktig sakerhetsfunktion i AC ar I6senordsskyddet. Den férhindras
att obehoriga personer andrar installningarna.

Display
Den grafiska displayen visar bade text och grafik, dven kurvor, pa ett
tydligt satt.

M Indikeringslampor
Det gar att programmera hur indikeringslamporna ska signalera
statusmeddelanden. LED-lamporna syns fran 1dngt avstand.

Val av manéverplats

Med valjaren LOKAL - FRAN - FJARR stéller man in om stalldonet ska
mandvreras fran kontrollrummet (fidrrmandvrering) eller pa den
lokala mandéverplatsen (lokal mandvrering).



IEE Mandvrering och parameterinstallning

Véljarens position avgér vad som styrs med tryckknapparna:
elektrisk mandvrering av stalldonet, avldasning av statusmeddelanden
eller navigering i menyerna.

Indikering av ventillaget
Pa den stora displayen syns ventillaget aven fran langt avstand.

I Indikering av kdrkommandon/bérvarden
Aktiva kérkommandon och bérvarden fran styrsystemet kan visas pa
displayen.

Diagnos-/6vervakningsindikeringar

Under pdgdende drift dvervakas omgivningsforhallandena kontinu-
erligt. AC visar ett varningsmeddelande om ett gransvarde, t.ex.
tilldten gangtid, har éverskridits.

IEM Huvudmeny
Fran huvudmenyn gar det att Iasa av stalldonets data och andra
driftsparametrar.

IEM Non-Intrusive-installning

Om stalldonet har en elektronisk styrenhet (se sidan 51) kan bade
granslagen och brytmomenten stallas in pa displayen utan att
apparathuset behéver éppnas.

Driftsavbrott

| handelse av en storning lyser displayens bakgrund rod. Stérnings-
orsaken kan lasas av pa displayen.
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Den som bestaller ett stalldon férvantar
sig att det ska ha lang livslangd, langa
underhallsintervall och vara latt att
underhalla. Dessa punkter bidrar i hog
grad till att sanka driftskostnaderna

i en anlaggning.

Darfor fokuserar vi vart utvecklingsarbete pa
att bygga in avancerade diagnosfunktioner
i vara AUMA-apparater.

Service - vid behov

Gangtider, kopplingsfrekvens, vridmoment, omgivningstemperatur — dessa storheter
varierar fran stalldon till stalldon och darfor har alla stalldon olika servicebehov. Dessa
storheter mats och registreras kontinuerligt och ¢vervakas i fyra tillstdndsnivder for tat-
ningar, smoérjmedel, reverserande kontaktorer och mekanik. Servicebehoven kan sedan l3sas
av i ett stapeldiagram pa displayen. Nar ett troskelvarde nds meddelar stalldonet vilket servi-
cebehov som foreligger. Det ar dven majligt att dvervaka ett specifikt intervall som valts for
att folja en underhallsplan.

Utanfor specifikationen — atgarda felorsaken innan ett driftsavbrott sker

Operatéren gors i god tid uppmarksam pa annalkande problem. Meddelandet visar att
stélldonet arbetar utanfor de tilldtna driftforhallandena, t.ex. med for hég omgivningstem-
peratur. Om detta sker for frekvent eller langvarigt kan det leda till ett driftsavbrott.

Plant Asset Management

Om nagot av de tvd meddelandena ovan visas kan motatgarder vidtas i god tid — grundidén
bakom Plant Asset Management. Antingen tillkallas den egna servicepersonalen eller
AUMA:s servicetekniker som ger garanti pa utforda arbeten.

Underhallsarbeten som utférs av AUMA:s service kan avtalas i sarskilda underhallsavtal. Da
kommer AUMA:s service att omedelbart vidta nddvandiga atgéarder nar ett meddelande
visas pa displayen.

TILLFORLITLIGHET, LIVSLANGD, SERVICE — INBYGGDA TESTFUNKTIONER




Tidstamplat handelseprotokoll/registrering av driftsdata

Alla installningar, till-/frankopplingar, varningsmeddelanden,
storningar och gangtider sparas i ett tidstdmplat handelseprotokoll.
Handelseprotokollet ar en mycket viktig del av diagnosfunktionen
hos AC.

Ventildiagnos
AC kan registrera vridmomentkurvor vid olika tidpunkter. Genom att
jamfdra kurvor kan anvandaren se om férandringar skett.

Diagnosklassificering enligt NAMUR NE 107
Malet med denna rekommendation ar att faltapparater ska kunna
meddela sin driftstatus med hjalp av enkla och enhetliga symboler.

Servicebehov

Stalldonet kan fortfarande styras fran kontroll-
rummet. En specialist maste kontrollera
apparaten for att forhindra ett oplanerat
driftsavbrott.

Utanfor specifikationen

Stalldonets sjalvovervakning har faststallt
avvikelser fran de tilldtna driftférhallandena.
Stalldonet kan fortfarande styras fran kontroll-
rummet.

Enklast mdjliga utvardering

Den lattforstaeliga diagnosklassificeringen enligt NAMUR NE 107
underldttar vasentlig for operatérerna. Det gdr att lasa av diagnosre-
levant data direkt pa apparatens display, via faltbuss eller med
AUMA CDT (se sidan 30).

AUMA:s stalldon med faltbussgranssnitt kan aven integreras
i standardiserade koncept for fjarrdiagnos fran kontrollrummet
(se sidan 39).

Funktionskontroll
Arbete utfors pa stalldonet och det kan inte
styras fran kontrollrummet.

Felindikering

Stalldonet kan inte styras fran kontrollrummet
pa grund av en funktionsstorning i stalldonet
eller i dess kringutrustning.




AUMA CDT FOR MANOVERMODULEN AC — ENKLAST MOJLIGA IDRIFTTAGNING

P& AC-mandévermodulens display kan alla
data lasas av och parametrar andras med
hjalp av knappar. Detta ar en fordel

i akuta situationer. Annars ar AUMA CDT
ett utmarkt verktyg for att hantera
stalldonets data.

Detta Commissioning and Diagnostic Tool
(CDT) har utvecklats for stalldon med
integrerad ACmanovermodul. Programvaran
finns till barbara datorer/handdatorer och
kan laddas ner utan kostnad pa
Www.auma.com.

Stalldonet ansluts tradlést med Bluetooth,
bade l6senordsskyddat och krypterat.
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Enklast madjliga idrifttagning
Den storsta fordelen med AUMA CDT ar den overskadliga visningen av alla apparatparame-
trar. Verktygstipsen ar ocksa en hjalp nar installningar ska goras.

Med AUMA CDT kan alla installningar genomféras, sparas och éverféras till manévermodu-
len oberoende av stalldonet. AUMA CDT kan aven anvandas for att dverfora instaliningarna

pa ett visst stalldon till ett annat stalldon.

Stalldonsdata kan sparas i AUMA CDT:s databas.
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AUMA CDT FOR AC — DIAGNOS | DIALOG

Insamling av driftsdata och registrering
av kurvor ar en forutsattning for att
driften av faltapparater (livslangden) ska
kunna férbattras och information
utvarderas pa ett meningsfullt satt.

AUMA CDT erbjuder en rad olika alterna-
tiv for att utvardera data sa att riktiga
slutsatser kan dras. | dialog mellan
AUMA:s service och anlaggningspersona-
len kan sedan apparatens parametrar
optimeras eller serviceatgarder planeras.
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AUMA CDT - en informationscentral

Ett passande kopplingsschema och det tillhérande databladet — AUMA CDT hamtar
underlagen direkt fran AUMA:s server. Stalldonets datapost kan sparas pa en barbar dator
och dverforas till narmaste AUMA-service for bedémning.

AC kan registrera kurvor och AUMA CDT kan visa dessa pa ett optimalt satt med LiveView.
Detta underlattar bedémningen av stdlldonets beteende i drift. For att analysera stalldonets
historik anvander man funktionerna i AUMA CDT for grafisk bearbetning av handelserna
som sparas i handelseprotokollet.

AUMA CDT ger en helhetsbild av stalldonet, d.v.s. ideala forutsattningar for korrekt
beddmning av stélldonets status, men dven dess direkta omgivning.



Om stélldonet inte fungerar kan orsaken vara en kommunikations-
storning till styrsystemet. Vid parallell kommunikation kan signalva-
garna mellan styrsystemet och stalldonet kontrolleras med en
métapparat. Aven pé en faltbuss ar funktionskontroller majliga.

AUMA CDT kan anvandas som temporar faltbussmaster. Da kan man
kontrollera att stalldonet tar emot, bearbetar och besvarar falt-
busstelegrammen korrekt. Om sa &r fallet vet man att det inte &r
stalldonet som orsakar storningen.

Fler fordelar med AUMA CDT som faltbussmaster: Stalldon kan
driftsattas dven om det saknas eller inte gdr att uppratta kommuni-
kation med styrsystemet, t.ex. i en monteringsverkstad.

Exempel for analysverktyg

> [ Stalltiden 6ver ventilldget visar om ventilldget ror sig inom
det forvantade omradet nar tiden gar.

> [EM Granssnittets statusfonster visar vilka signaler som &r aktiva
pa granssnittet till styrsystemet.
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AUMA CDT filtbussmaster Appen AUMA Support

Apparatdokumentationen kan dven hamtas snabbt och enkelt med
AUMA:s supportapp. Nar du skannar DataMatrix-koden som finns
pa typskylten med din smartphone eller surfplatta hamtar appen
stalldonets driftinstruktion, kretsschema, tekniska datablad och
provningsintyg fran AUMA:s server och visar dokumenten pa din
mobila enhet.

AUMA -appen for gratis support ar tillganglig fér Android-enheter i
Google Play Store och for Apple-enheter med iOS operativsystem i
Apple Store. Appen kan laddas ner med hjalp av en QR-kod - ratt
version valjs automatiskt.
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Stalldonets mekaniska granssnitt mot ventilen ar standardise-
rat. Daremot utvecklas granssnitten mot styrsystemet hela
tiden.

Onskas parallell styrning eller styrning via faltbuss — eller bdde och
for sakerstalld redundans? Om faltbuss ska anvandas, vilket proto-
koll?

Det spelar ingen roll vilket kommunikationssatt du féredrar: Vi kan
utrusta dina stalldon med ett granssnitt som passar till alla etable-
rade system som anvands inom processautomation.

Kommandon och meddelanden pa ett stalldon

| den enklaste tillampningen racker kérkommandona OPPNA och
STANG, lagesaterforingarna andlage OPPEN/andlage STANGD och
ett summalarm. Med dessa fem digitala signaler kan man mandvrera
en avstangningsventil pa ett tillforlitligt satt.

Om ventilldget maste regleras tillkommer kontinuerliga signaler:
lagesborvarde och lagesaterforing (arvarde); dessa brukar realiseras
med en analog 4 — 20 mA-signal vid parallell kommunikation.

Med faltbussprotokoll utdkas bandbredden pa informationséverfo-
ringen. Forutom 6verforing av alla kommandon och indikeringar/
ldgesaterforingar som driften kraver kommer styrsystemet at alla
apparatparametrar och driftsdata via faltbussen.

KOMMUNIKATION — SKRADDARSYDDA GRANSSNITT




KONVENTIONELL SIGNALOVERFORING TILL STYRSYSTEMET

AM
Alla in- och utgangar ar fast dragna. Konfigureringen anges
i kopplingsschemat.

> Tre digitala ingdngar for kérkommandona OPPNA, STOPP, STANG

> Fem digitala utgangar med foljande konfigurering: andlage
STANGD, andlage OPPEN, valjare pé FIARR, véljare pa LOKAL,
summalarm

> Som option finns en analog 0/4 — 20 mA-utgang for fjarrlages-
indikering.

De digitala in- och utgangarna ar potentialfria och den analoga
utgangen ar galvaniskt skild.

AC

Utgdngarnas signalbelaggning kan andras i efterhand med apparat-
installningen pa AC. AC ar utrustad med féljande (beroende pa
utrustning):

> Upp till sex digitala ingangar,
t.ex. for mottagning av kérkommandona OPPNA, STOPP, STANG,
frigivningssignaler for lokal manoverplats, nddkommandon etc.
> Upp till tio digitala utgangar,
t.ex. for indikeringar/ldgesaterforingar av dndldgen, mellanlégen,
valjarlagen, storningar etc.
> Upp till tvd analoga ingangar (0/4 — 20 mA)
t.ex. fér mottagning av ett borvarde for styrning av positionern
eller PID-regulatorn
> Upp till tva analoga utgangar (0/4 — 20 mA)
t.ex. for lagesaterforing av ventilldget eller dterforing av
vridmomentet

De digitala in- och utgangarna &r potentialfria och de analoga
utgangarna dr galvaniskt skilda.

=

AM
OPPEN e DIGITALA
STANGD S KOMMANDON
STOPP S
Andlage OPPEN | coeeeeeeeeeeeeeees - DIGITALA
Andlage STANGD ] | eceesaasssscccceecee oo >  INDIKERINGAR/
ATERFORINGAR
Valjare LOKAL 8 e -
Valjare F/ARRUNENS [ESSSSSSSSSs———" -
Summalan ~
Lagesaterforing | e o ANALOGA

INDIKERINGAR/
ATERFORINGAR
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AC
OPPEN e DIGITALA
STANGD e KOMMANDON
STOPP B e
Frigivning LOKAL -
NOD-kommandon I
Fritt programmerbar -
Andlage OPPEN DIGITALA

Andldge STANGD INDIKERINGAR/

(VellanlagEni IESSt >  ATERFORINGAR
Valjare] LOK/ANNE [V s -
Vel [arel F/ARRIM [ESSSS—— -
SUMMa MR ESsssssssm————" ~
Vridmomentfel STANGD -
Vridmomentfel OPPEN -
Fritt programmerbar -
Fritt programmerbar oo -
Borvarde stallposition S ANALOGA
Borvarde PID-regulator R KOMMANDON
Lagesdterforing - ANALOGA

INDIKERINGAR/

Momentaterforing A %
ATERFORINGAR
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Sankta kostnader ar huvudargumentet for att anvanda falt-
bussteknik. Dessutom har introduktionen av seriell kommunika-
tion inom processautomationen blivit en innovationsdrivare for
faltapparater och darmed aven for stalldon. Koncept for 6kad
effektivitet som t.ex. fjarrinstallning av parametrar eller Plant
Asset Management vore otankbara utan faltbussteknik.
AUMA:s stalldon med faltbussgranssnitt representerar alltsa
den allra senaste tekniken i detta avseende.

KOMMUNIKATION — FALTBUSS

AUMA:s faltbussgranssnitt

Det finns en rad olika faltbussystem. Vissa preferenser har utvecklats
for olika anlaggningstyper och i olika regioner. Eftersom AUMA:s
stélldon anvands i alla typer av processtekniska anlaggningar éver
hela varlden levereras de med granssnitt som passar till de vanli-
gaste faltbussystemen som idag anvands inom processautomation.

> Profibus DP

> Modbus-RTU

> Foundation Fieldbus

> HART

AUMA:s stalldon kan alltid levereras med digitala och analoga
ingangar for anslutning av sensorer till faltbussen.




PROFIBUS

Profibus erbjuder en hel serie av faltbussvarianter: Profibus PA for AUMA-stélldon med Profibus DP
processautomation, Profinet for datadverforing baserat pd Ethernet, > Stdder Profibus DP-VO, DP-V1 och DP-V2

och Profibus DP for automation av anldggningar, kraftverk och > HoOghastighetsoverforing av data

maskiner. Profibus DP dr det perfekta valet for anldggningsautoma- (upp till 1,5 Mbit/s — motsvarar ca 0,3 ms/stalldon)
tion tack vare sitt enkla och robusta granssnitt for datadverforing > Integration i styrsystemet med FDT eller EDD
(RS-485) och sina olika utbyggnadssteg DP-VO (snabbt cykliskt och (se aven sidan 39)

deterministiskt datautbyte), DP-V1 (icke-cyklisk &tkomst av appara-
tens parametrar och diagnosdata) och DP-V2 (fler funktioner som
tidstampling eller redundans).

Max. ledningslangd: ca 10 km (max. 1 200 m utan repeater)
Antal apparater som kan anslutas: upp till 126

Option: Redundant linjetopologi

Option: Datadverféring med optokabel (se sidan 43)
Option: Overspanningsskydd upp till 4 kV

V V. V V V

> Internationell standard, IEC 61158/61784 (CPF3),
www.profibus.com

Anvands over hela varlden

Stort antal installationer

Standardiserad integration i styrsystem (FDT, EDD)

Stort urval av apparater

Typiska anvandningsomraden: Kraftverk, reningsverk, vattenverk,
oljedepaer

V V.V V V
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Redundant kanal 1 2 3 4
Busscykel med 5 stalldon
1 2 3 4 5

[ Cyklisk begéran av processdata master
W Cyklisk &terforing av processdata slave
[ Icke-cyklisk 6verféring av diagnos- och parameterdata

Jamforelse av busscykeltider

Modbus
Foundation Fieldbus
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MODBUS

Modbus ar ett jamforelsevis enkelt men mycket mangsidigt faltbus- ~ AUMA-stalldon och Modbus RTU

sprotokoll. Det tillhandahaller alla tjanster som behovs vid anlagg- > Snabb datadverforing (upp till 115,2 kbit/s —
ningsautomation, t.ex utbyte av enkel digital datainformation, motsvarar ca 20 ms/stalldon)

analoga varden, apparatparametrar och diagnosdata. Max. ledningslangd: ca 10 km (max. 1 200 m utan repeater)
Antal apparater som kan anslutas: upp till 247

Option: Redundant linjetopologi

Option: Datadverféring med optokabel (se sidan 43)
Option: Overspanningsskydd upp till 4 kV

Inom anlaggningsautomation anvander man, analogt med Profibus,
ofta det enkla och robusta RS-485-granssnittet for datadverforing.

vV V. V V V

Baserat pa denna teknik har Modbus std for olika telegramformat,
t.ex. Modbus RTU och Modbus ASCII. Versionen Modbus TCP/IP ar
baserad pa Ethernet och anvands ofta vid integration i ett éverord-
nat automationssystem.

> Internationell standard, IEC 61158/61784 (CPF15),
www.modbus.org

Enkelt protokoll

Anvands éver hela varlden

Racker ofta till manga enkla automationsuppgifter

Typiska anvandningsomraden: Reningsverk, pumpstationer,
oljedepaer

vV V. V V

KOMMUNIKATION — FALTBUSS
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[ Cyklisk begdran av processdata master
W Cyklisk &terforing av processdata slave
i Icke-cyklisk overforing av diagnos- och parameterdata

Jamforelse av busscykeltider

Profibus

Foundation Fieldbus
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FOUNDATION FIELDBUS

Foundation Fieldbus (FF) utvecklades specifikt for att uppfylla kraven  AUMA-stalldon och Foundation Fieldbus

inom processautomation. Den fysiska dverféringstekniken som AUMA:s stalldon stoder FF H1-versionen.

anvands pa faltnivan i FF H1-protokollet ar baserad pa IEC 61158-2

och ISA SP 50.02. Dessa standarder definierar ramvillkoren for > Datadverféring med 31,25 kbit/s, typisk cykeltid 1 s
datadverforing och energiférsorjning av enkla faltapparater i samma > Max. ledningslangd: ca 9,5 km (max. 1 900 m utan repeater)
ledningspar. FF H1 tillater olika topologier. | kombination med > Upp till 240 apparater kan adresseras, typiskt 12 till 16
junction boxes eller segmentbarriarer kan mycket flexibla lednings- faltapparater

dragningar realiseras. Forutom vanliga linje- och tradstrukturer > Integration i styrsystemet med DD eller FDT (se aven sidan 39)
stoder FF H1 dven punkt- till-punkt-forbindelser samt strukturer med > AUMA:s stélldon har LAS-funktionalitet och kan darmed 6verta
en stamledning med férgreningsledningar till faltapparaterna. rollen som Link Active Scheduler

> Option: Overspanningsskydd upp till 4 kV

Datagranssnitten i Foundation Fieldbus &r baserade pa standardise-
rade funktionsblock, t.ex. Al (Analog Input) eller AO (Analog
Output) vars in- och utgangar kopplas samman. P& detta satt kan
FF-faltapparater kommunicera direkt med varandra, férutsatt att det
finns en Link Active Scheduler (LAS) i segmentet som koordinerar
FF-kommunikationen.

LAS redundans

T anrey

’ LAS

# Junction box

o .Ho Ho .NHo .Ne

Busscykel med 5 stalldon

1<>3 2<4 4<5 T<2 3<5

[ Cyklisk datadverféring mellan processenheterna (publisher <> subscriber)
[ Icke-cyklisk 6verféring av diagnos- och parameterdata (report distribution, client server)

Jamforelse av busscykeltider
Profibus
Modbus
Foundation Fieldbus
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HART

HART ar baserad pa den mycket vanliga 4 — 20 mA-signalen for AUMA-stalldon med HART

overforing av analoga varden. HART-kommunikationen moduleras > Analog HART-signal 4 — 20 mA for dverféring av borvarde eller
ovanpa den analoga signalen som en extra signal. Fordelar: Den arlage

digitala HART-signalen kan 6verféras samtidigt som den analoga > Overféring av parameter- och diagnosdata med digital HART-
signalen. Den befintliga 4 — 20 mA-infrastrukturen kan aven kommunikation

anvéndas for digital kommunikation. Aven parametrar och diagnos- > ca 500 ms per stalldon for den digitala kommunikationen

data kan lasas av fran féltapparaterna. > Integration i styrsystemet med EDDL (se dven sidan 39)

> Max. ledningslangd: ca 3 km
HART anvander master-slave-principen och erbjuder en rad olika
datadverforingskommandon. Normalt sker datadverféringen via en
klassisk 4 — 20 mA punkt till punkt-tradférbindelse.
Internationell standard (www.hartcomm.org)

> Anvands Over hela varlden, IEC 61158/61784 (CPF9)
> Stort antal installationer

> Standardiserad integration i styrsystem (FDT, EDD)
> Stort urval av apparater

KOMMUNIKATION — HART HART

COMMUNICATION PROTOCOL
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— Konventionell 4 — 20 mA-signalledning
\/\/ Digital Hart-kommunikation

He)

Cykel med 5 stalldon

1 2 S} 4 5

' Begaran av parameter- och diagnosdata master
B Aterféring av parameter- och diagnosdata slave
Bl Analog processignal
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CENTRAL HANTERING AV FALTAPPARATER VIA FALTBUSSEN

EDD och FDT/DTM ar tva olika tekniker for att integrera alla
faltapparater i ett faltbussystem pa ett enhetligt satt. Har avses
t.ex. apparatkonfiguration, apparatbyte, felanalys, apparatdi-
agnos och dokumentation av dessa atgarder. EDD och FDT/
DTM spelar darfor en viktig roll vid Plant Asset Management
och Lifecycle Management i en anlaggning.

Forutom de absolut nédvandiga huvudfunktionerna har faltappara-
terna aven diagnosfunktioner samt en 1ang rad specialfunktioner for
anpassning av apparaten till processens specifika forhallanden. Om
vissa villkor ar uppfyllda, t.ex. krdvs DP V1- protokollet for Profibus,
kan funktionernas datautbyte ske direkt mellan styrsystemet och
faltapparaten via faltbussen. For AUMA:s stalldon ror det sig bl.a.
om status- och diagnosmeddelanden enligt NAMUR NE 107,
andringar av funktionsparametrar, information i det elektroniska
apparatdokumentet eller driftsdata for forebyggande underhall.

Med EDD resp. FDT/DTM far man en enhetlig dtkomst av de olika
faltapparaternas data fran kontrollrummet.

)
o)

.~ EDDL-interpretator

Funktionsjamforelse

EDD
FDT/DTM

EDD

Alla faltapparater som stoder denna teknik har en EDD (Electronic
Device Description). | denna beskrivs apparatens parametrar med
hjalp av ett standardiserat och plattformsoberoende EDD language
i ASCII. Resultatet ar en enhetlig mandvrering dar alla faltapparaters
parametrar visas pa samma satt.

FDT/DTM

FDT (Field Device Tool) ar ett programvaruverktyg for granssnittsde-
finition med syfta att integrera DTM:er (Device Type Manager)

i underhdllsdatorns FDT-system. DTM:er dr programvarumoduler
som tillhandahalls av faltapparaternas tillverkare. DTM:er kan
jamfdéras med en skrivardrivrutin: De installeras i FDT-ramapplikatio-
nen for att visualisera faltapparaternas installningar och datainfor-
mation.

Pa www.auma.com finns EDD- och DTM-filer till AUMA:s stalldon
for nedladdning.

Programvarumoduler

fim

i FDT-ramapplikation

FDT/DTM
{;}‘3’ FDT-granssnitt
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SIMA — EN SYSTEMLOSNING FOR FALTBUSSAR

SIMA &r en Master Station for optimal integrering av stalldon i ett
styrsystem. All kommunikation baseras pa ¢ppna faltbussprotokoll.

> SIMA underlattar for anvandaren med en nastan
helautomatiserad idrifttagning av stalldonets anslutna natverk,
oberoende av styrsystemet — plug & play.

> SIMA hanterar kommunikationen med faltapparaterna inklusive
alla redundanta datakanaler och hot standby-komponenter.

> Som datakoncentrator samlar SIMA alla statusmeddelanden fran
stalldonen och &verfor till styrsystemet de meddelanden som ar
nodvandiga for den reqguljara driften.

> SIMA modjliggdr snabb och enkel dtkomst av alla status-
meddelandena pa de anslutna stélldonen.

> Vid stérningar mojliggdr SIMA snabb felsdkning och
felavhjalpning.

> SIMA kan anvandas som gateway for att anpassa faltbuss-
kommunikationen med stalldonen via styrsystemets granssnitt.

40

Konfigurationsgranssnitt

SIMA finns i olika utrustningsvarianter som ger olika dtkomst av
manovrerings- och konfigureringsfunktioner. Utrustningen kan t.ex.
omfatta en pekskarm, anslutningar fér mus, tangentbord och extern
bildskarm eller Ethernet-granssnitt for integrering av SIMA i ett
befintligt natverk.

Den grafiska representationen ger anvandaren en god overblick éver
hela systemets status. Installningar och konfigurationer skyddas av
l6senord for respektive anvandarniva.




|

Redundans i ring

Kommunikation utan fel Kommunikation vid fel

Jamforelse av max. kabellangd i faltbussystem
Utan SIMA 10 km

Med SIMA

IEM SIMA Master Station

SIMA bestar av standardiserade industridatorkomponenter, utbyggd
med de nodvandiga faltbussgranssnitten. Den kompletta hardvaran
ar monterad i ett robust och EMGskyddat 19"-industrihélje.

BEEN Hot Standby SIMA
For att Oka tillgangligheten kan man installera ytterligare en
Backup-SIMA som tar dver jobbet av Primary SIMA nar denna inte ar

tillganglig.

IEEM Redundant Modbus-ring

Den storsta fordelen med denna topologi ar den inbyggda redun-
dansen. Om ringen bryts behandlar SIMA bada segmenten som
separata linjer och alla stélldon kan fortfarande nas. Stalldon som ar
avsedda for denna topologi innehaller en repeaterfunktion for
galvanisk isolation av ringsegmenten och férstarkning av Modbus-
signalerna. Med en konventionell RS-485-kabel kan man uppna en
total ledningslangd pa max. 296 km med max. 247 enheter.

Aven linjetopologier kan realiseras med SIMA.

296 km

Kommunikation med styrsystemet
Modbus RTU eller Modbus TCP/IP kan anvandas for kommunikation
med styrsystemet.

Il AUMA-stélldon

Stalldonen har ett granssnitt som passar till det valda faltbussproto-
kollet och topologin. Det gar att koppla bort enskilda apparater fran
faltbussen utan att faltbusskommunikationen till de andra appara-
terna bryts.
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ALTERNATIVA KOMMUNIKATIONSKANALER — TRADLOST OCH OPTOKABEL

Det finns applikationer dar datadverfo- TRADLOST
ring med kopparkabel skulle tanja pa
granserna for mycket. Dessa problem kan  Det finns fler férdelar med tradlost &n att man slipper ledningsdragningen: Snabb idrifttag-

undvikas om man anvander optokabel. ning och enkel utbyggnad av systemet. Alla enheter kan kommunicera med varandra inom
Och valjer man tradl6st behovs inga sitt radioomrade. En sadan meshtopologi okar tillgdnglighet tack vare den redundanta
kablar alls. kommunikationen. Om en av enheterna eller de tradldsa forbindelserna slutar fungera valjs

automatiskt en annan kommunikationsvag.

Den tradlosa ldsningen ar en variant av SIMA -systemldsningen. Den har i princip samma
funktioner som beskrivs pa sidan 40.

Radiokommunikationen ar baserad pd den tradlésa kommunikationsstandarden
IEEE 802.15.4 (med 2,4 GHz). Kommunikationen ar krypterad med 128 bitars AES for att
skydda datatrafiken och faltapparaternas parameterinstaliningar.

IEM AUMA-stalldon med tradldst granssnitt

SIMA Master Station
SIMA (se sidan 40) och en gateway koordinerar kommunikationen med faltapparaterna.

BEM Tradlos gateway

Gatewayen ger SIMA atkomst till det tradldsa systemet och innehdller en Network Manager
och en Security Manager.
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Anvandningsexempel

ﬂ” Brandskydd i tunnel

= Askskydd i reningsverk

Jamforelse av max. avstand mellan bussenheter

Kopparkabel 1,2 km

Multimodfiber 2,5 km

15 km

Singlemodfiber

DATAOVERFORING MED OPTOKABEL

Stora avstand mellan apparaterna i kombination med hdga krav pa
saker datadverforing — da ar optokablar ett ldmpligt dverfoéringsme-
dium.

Stora avstand

Den Idga dampningen i optokablar mojliggdr stora avstand mellan
enheterna och mycket langre ledningar i faltbussystemet. Med
multimodfibrer kan avstandet mellan enheterna vara upp till 2,5 km
och med singlemodfiber hela 15 km.

Integrerat 6verspanningsskydd

Optokablar ar till skillnad fran kopparkablar okansliga for elektro-
magnetisk paverkan. Man behover inte dra signal- och strémka-
blarna separat. Optokablarna ger en galvanisk isolation mellan
stalldonen. Detta ger ett mycket gott skydd mot Gverspanningar
som t.ex. kan orsakas av blixtnedslag.

AUMA-stalldon med optokabelgranssnitt

Den fiberoptiska modulen omvand|ar stalldonets elektriska signaler
till fiberoptiska signaler och ar integrerad i stalldonets elanslutning.
Optokablarna ansluts med vanliga fiberoptiska stickanslutningar.

Med Modbus RTU gdr det att bygga fiberoptiska system med

linje- och stjarntopologi. Med Profibus DP ar aven ringtopologi
mojlig. | detta fall dvervakas den optiska ringens tillganglighet — vid
ett avbrott genereras en varning. Varningen ar en del av ACmané-
vermodulens signaleringsfunktion. Varningen visas pa displayen och
overfors till kontrollrummet enligt signaleringens konfiguration.

43



@4
(Y]
T
@]
@)
<
(Y]
—
@]
=
o
o
V8
=z
)
T
¥
)
o
T
Y9
=z
@)
2
C)
-
T
L
T
=
L

44



45



ENHETLIG KONSTRUKTIONSPRINCIP SA OCH 5SQ

Flervarvsdon SA och vridsektordon SQ

Grundstalldonet bestdr av féljande komponenter: motor,
snackvaxel, styrenhet, ratt for nodmanovrering, el- och ventilan-
slutning.

Stalldon som har denna grundutrustning kan kombineras med
en extern mandverenhet som med motorstyrning och logik
bearbetar kdrkommandon och ldgesaterféringar.

I manga fall levereras stalldonen med en integrerad manévermo-
dul AM eller AC. Den modulara uppbyggnaden gor att mandver-
modulen enkelt monteras ovanpa stalldonet och ansluts med en
stickanslutning.

Skillnader mellan SA och SQ

P4 stalldonet SA ar den utgaende axeln IEEM utford som halaxel
for att spindeln pa ventiler med stigande spindel ska kunna
stickas in i stalldonet.

Stalldonet SQ ar forsett med mekaniska andanslag IEFH som
begransar vridvinkeln. Detta gor det mojligt att mandvrera exakt
till ventilens andlagen i manuell drift. Vridsektordonen levereras
med olika vridvinkelomraden. Se aven sidan 67.

IEE Motor

Motorerna som anvands ar specialutvecklade fér ventilautoma-
tion och utférs av trefas-, enfas- och likstromsmotorer med héga
startmoment. Termiskt skydd med termobrytare eller termisto-
rer.

En klamkoppling som éverfér viidmomentet samt en intern
motorstickanslutning mojliggor snabba motorbyten. Fér mer
information, se sidan 70.

46

Styrenhet

For berakning av ventilldage och installning av ventilens andla-
gen/momentmatning for att skydda ventilen mot dverbelastning.
Beroende pa kundspecifikationen sa monteras en elektromeka-
nisk eller elektronisk version av styrenheten.

[EXN Styrenhet - elektromekanisk

Ventilslag och vridmoment registreras mekaniskt; brytare
aktiveras i respektive brytpunkt. Mekanisk installning av
brytpunkten i respektive andlage och brytmomentet i bada
riktningarna.

Alternativ 6verforing av ventillaget till kontrollrummet som
kontinuerlig signal (option).

Den elektromekaniska styrenheten anvands nar stalldonet
levereras utan integrerad mandvermodul. Den kan kombineras
med AUMA:s bada mandvermoduler, typ AM och AC.

Styrenhet — elektronisk

Hogupplosande magnetiska givare omvandlar ventillaget och
det aktuella vridmomentet till elektroniska signaler. Andlagen
och vridmoment stalls in direkt pa AC-styrenheten under
idrifttagningen utan att huset behéver 6ppnas. Ventillage och
vridmoment matas ut i form av kontinuerliga signaler.

Den elektroniska styrenheten har sensorer som kontinuerligt
mater vridmomentet, vibration samt temperaturen i apparaten.
Dessa data sparas i AC med tidstampel och anvands sedan for
forebyggande underhall (se dven sidan 26).

Mer information finns pa sidorna 51 och 68.

M Ventilanslutning

Standardiserad enligt EN I1SO 5210 resp. DIN 3210 pa flervarvs-
donen SA och enligt EN ISO 5211 pa vridsektordonen SQ. Det
finns en rad olika kopplingar att vélja pa. Se aven sidan 52.







Ratt

Ratt for nddmandvrering vid stromavbrott. Handkraft ar tillracklig
for att aktivera ratten och mandvrera den manuella driften.
Stalldonets sjalvhammande funktion bibehalls dven i manuell drift.

Optioner:

> Mikrobrytare som signalerar till manévermodulen att manuell
drift har aktiverats

Lasanordning som forhindrar obehorig mandvrering
Rattférlangning

Verktygsadapter for néddrift

Kedjehjul med fjarromkoppling

vV V. V V

Se aven sidan 60.




Integrerad manévermodul

Stalldon med integrerad mandévermodul AM eller AC kan direkt
efter installation av stromférsorjningen mandvreras elektriskt pa
den lokala mandverplatsen. Manévermodulen ar utrustad med
motorstyrning, natdel och ett granssnitt mot styrsystemet. Den
kan bearbeta styrkommandon och indikeringar/lagesaterforingar
fran stalldonet.

Elanslutningen mellan den integrerade mandvermodulen och
stalldonet installeras med en stickanslutning som ar enkel att
lossa.

For mer information om mandvermodulerna, se fr.o.m. sidan
20 och fr.o.m. sidan 72.

AM

Manovermodul med enkel logik for bearbetning av signaler for
vag- och momentbrytning samt styrkommandona OPPNA,
STOPP, STANG. Tre indikeringslampor pé& den lokala manéver-
platsen indikerar stalldonets drifttillstand.

AC

Mikroprocessorbaserad manovermodul med ett stort antal
funktioner och konfigurerbart granssnitt. Grafisk display som
kan visa stalldonsmeddelanden pa mer an 30 sprak. Alla
instéllningar kan genomfdras pa den elektroniska styrenheten
DN utan att huset behdver 6ppnas. Man programmerar direkt
pa apparaten med hjalp av menyer eller i AUMA CDT via en
trddlos Bluetooth-forbindelse.

AC ar den perfekta manévermodulen for stalldon som ska
integreras i komplexa styrsystem. Stdder Plant Asset Manage-
ment-system.

AC mandvermodul ar utrustad med ytterligare en sensor som
genom kontinuelig temperaturmatning tillfor data for forebyg-
gande underhall.

I Kopplingsdon

| standardutférandet anvands reverse-
rande kontaktorer for att till- och
frankoppla motorn. Till reglerstalldon med
hog kopplingsfrekvens rekommenderas
slitagefria tyristorenheter (se dven sidan
72).

Elanslutning med stickpropp

Samma princip for alla utféranden med eller utan integrerad
mandvermodul. Ledningsdragningen behdver inte tas bort vid
underhallsarbeten; elanslutningarna lossas och ateransluts
snabbt och enkelt.

Stillestandstider minimeras och ledningsfel undviks vid ateran-
slutning (se aven sidan 54 och 71).

AC har en lattatkomlig sakringshallare i elanslutningen innehal-
lande kortslutningssakringar for transformatorns huvudlindning.




ELEKTROMEKANISK STYRENHET
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Styrenhetens sensorsystem frankopplar stalldonet automatiskt
nar respektive andlidge nds. Andlages- och momentmatningen
sker mekaniskt pa denna variant.

IEM Vag- och vridmomentinstallning
Enkel dtkomst av alla instaliningpunkter efter att huslocket och den
mekaniska lagesindikeringen har lossats (se aven sidan 68).

BEM Fjarrlagesgivare

Ventillaget kan signaleras till styrsystemet med spanningssignalen
fran en potentiometer IEEM eller med en 4 - 20 mA-signal
(EWG,RWG) (se aven sidan 69). EWG IEZM arbetar berdringsfritt
och ar darfor i princip slitagefri.

BEE Utvaxlingsverk
Utvaxlingsverket behovs fér att minska ventilslaget till fjarrlagesgi-
varens och den mekaniska lagesindikeringens matomrade.

M Blinkgivare for gangindikering

Nér ventilslaget utfors aktiveras blinkgivaren av segmentskivan
(se aven sidan 68).
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Il Vérmeelement
Varmeelementet minimerar mangden kondens som bildas i styren-
hetsutrymmet (se aven sidan 71).

@ Vag- och momentbrytare
Nar ett andlage nas eller nar ett brytmoment dverskrids aktiveras
den aktuella brytaren.

| grundutférandet ar bada dndlagena OPPEN och STANGD utrus-
tade med en vagbrytare och béda kérriktningarna OPPEN och
STANGD med en momentbrytare (se dven sidan 68). For

koppling av olika potentialer kan tandembrytare med tva galvaniskt
skilda kopplingsutrymmen monteras.

Mellanlagesbrytning

Som option kan ett mekaniskt rakneverk med mellanlagesbrytare
monteras for vardera kérriktning. Detta méjliggdr installning av
ytterligare en brytpunkt i respektive korriktning.



ELEKTRONISK STYRENHET
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Non-Intrusive — alla installningar gors pa stalldonet utan
verktyg och utan att behdva 6ppna apparaten, forutsatt att
stalldonet ar utrustat med en elektronisk styrenhet och en
integrerad manévermodul AC.

Absolutgivare for vag

Laget pd magneterna i de fyra vaxelstegen motsvarar ventillaget.
Denna typ av vagmatning foljer ventilldgets andringar &ven vid ett
spanningsavbrott. Buffertbatterier ar inte nédvandiga.

BEM Absolutgivare for vridmoment
Magnetens ldge motsvarar vridmomentet pa ventilens flans.

IEM Elektronisk vdg- och momentmatning

Hallsensorer méater kontinuerligt i vilket lage magneterna i vag- och
momentmatningens absolutgivare befinner sig. Elektroniken
genererar en kontinuerlig vag- och vridmomentsignal. Allt baseras
pa en robust, magnetisk funktionsprincip som ar okanslig for
storningspaverkan.

Instaliningarna fér andlagen och vridmoment sparas i den elektro-
niska styrenheten. Installningarna bibehalls och forblir giltiga efter
ett byte av AGCmandvermodul.

IEIN Vibrations- och temperatursensor

P elektronikkortet sitter en vibrationssensor och en temperatursen-
sor for kontinuerlig temperaturmatning. Datavardena utvarderas av
de interna diagnosfunktionerna.

XN Virmeelement
Varmeelementet minimerar mangden kondens som bildas
i styrenhetsutrymmet (se aven sidan 71).

Mekanisk lagesindikering
Indikeringsskivan (option) foljer ventillaget aven i spanningslost
tillstdnd vid manuell manévrering av stalldonet.

Brytare for SIL-version (utan bild)
Anvands den elektroniska styrenheten i ett mandverdon av modell

SIL (se sidan 64), installeras ytterligare vagbrytare i styrenheten.

Om sakerhetsfunktionen ar aktiverad stangs motorn av medelst
dessa vagbrytare nar ett granslage uppnas.
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VENTILANSLUTNING

Det mekaniska granssnittet mot ventilen ar standardiserat.
Flansmatt och kopplingar pa flervarvsdonen ar utférda enligt
EN ISO 5210 eller DIN 3210.

IEM Fléns och halaxel

Halaxeln 6verfor vridmomentet till hylsan via dess invandiga splines.

Ventilanslutningen har en centreringskant vilket aven féreskrivs av
standarden.

EEN Hylsa med splines

Denna flexibla 16sning kan anpassas till alla kopplingar. For kopp-
lingstyp B1, B2, B3 och B4 forses hylsan med passande borrhal.
Vid anvandning av nedanstdende kopplingar utgér hylsan ett
anslutningsstycke.

A Koppling A

Spindelmutter for stigande, ej roterande ventilspindel. Anslutnings-
flansen med spindelmutter och axiallager bildar en enhet som ar
avsedd for att ta upp axialkrafter.

Koppling 1B

Integrerade HGW-komponenter isolerar stélldonet elektriskt fran
ventilen. Anvands for rérledningar med katodiskt korrosionsskydd.
Vridmomentet verfors till ventilen av en under IEEM namnd hylsa.

52

IETH Koppling AF

Identisk med koppling A, men med extra fjaderlagring for spindel-
muttern. Fjaderlagringen tar upp dynamiska axialkrafter vid héga

varvtal och utjdmnar temperaturbetingade langdférandringar hos
ventilspindeln.

Koppling AK (utan bild)

Som koppling A men med pendlande lagrad gangade hylsa for att
kompensera och utjamna utslag av ventilspindeln. Utseende och
madtt motsvarar kopplingstyp AF.

Lastmomentsparr LMS

Anvands vid stora belastningar pa sjalvhamningen, t.ex. pa stalldon
som arbetar med hoga varvtal. Lastmomentsparren blockerar
ventilrorelser genom kraftinverkan pa ventilens stangningsdel. Detta
gor att bromsmotorer inte behdvs. Enheten monteras mellan
stalldonet och ventilen.



/ﬂ’vr.

Pa vridsektordon ska ventilkopplingen utféras enligt

EN ISO 5211. Likt hylsan pa flervarvsdonen SA ar SQ-stalldonen

forsedda med en koppling med splines som 6verfor vridmo-
mentet.

BEM Flans och utgaende axel

Den utgaende axeln dverfor vridmomentet till kopplingen via dess
invandiga splines. Flansen kan férses med en monteringsklar
centrerring enligt EN 1SO 5211.

IEEN Oborrad koppling
Standardutforande. Slutbearbetningen utférs hos ventiltillverkaren
eller pa uppstallningsplatsen.

EZH Fyrkantshal

Enligt EN 1SO 5211 eller med specialmatt efter kontakt med AUMA.

IEE Dubbel-D

Enligt EN 1SO 5211 eller med specialmatt efter kontakt med AUMA.

Borrning och kilspar

Borrningen enligt EN ISO 5211 kan forses med ett, tva, tre eller fyra
kilspar. Kilsparen ar utforda enligt DIN 6885 T1. Kilspar med
specialmatt kan bestallas efter kontakt med tillverkaren.

Forlangd koppling (utan bild)

For specialdesignade ventiler, t.ex. nar spindeln ligger djupt eller nar
det behovs en mellanflans mellan vaxeln och ventilen.
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ELANSLUTNING

Elanslutningen med stickpropp ar en
viktig komponent i vart modulkoncept.
Den utgor en separat enhet. De olika
anslutningstyperna ar kompatibla mellan
produktserierna och kan anvandas pa
stalldon med eller utan integrerad
mandvermodul.

Ledningsdragningen behover inte tas bort
vid underhallsarbeten; elanslutningarna
lossas och ateransluts snabbt och enkelt.
Stillestandstider minimeras och lednings-
dragningsfel undviks vid ateranslutningen.

54

Il AUMA rund stickpropp

Huvudkomponenten i alla anslutningstyper ar AUMA:s 50-poliga runda stickpropp. Den &r
mekaniskt kodad vilket férhindrar felanslutningar. AUMA:s runda stickpropp utgdr aven den
elektriska forbindelsen mellan stalldonet och den integrerade manévermodulen. Mandver-
modulen kan snabbt tas bort fran stalldonet och sattas tillbaka lika snabbt.

EEE Lock for elanslutning S
Med tre kabelgenomféringar.

Lock for elanslutning SH
Med extra kabelgenomféringar, erbjuder 75 % mer utrymme an standardutférandet.

IZM Mellanram DS for dubbel avtétning

Uppratthaller kapslingsklassen vid demonterad elanslutning och forhindrar att smuts och
fukt trdnger in i apparaten. Kan kombineras med alla elanslutningstyper och kan &ven
monteras enkelt i efterhand.



Vid parallell signaldverféring utrustas AC
med nagon av ovan beskrivna elanslut-
ningar. For faltbussteknik anvands
speciella anslutningar. Dessa ansluts, som
alla andra anslutningstyper, med stick-

propp.

IEA Faltbussanslutning SD

Faltbussledningarna ansluts enkelt till det integrerade anslutningskortet. Faltbusskommuni-
kationen bibehalls dven om anslutningen lossas. Anslutningen har faltbussegenskaper, t.ex.
ar termineringsmotstanden integrerade for Profibus.

@ Faltbussanslutning SDE med optokabelkopplare

For direkt anslutning av optokablar till manévermodul AC. Uppbyggnad pd samma satt som
SD-anslutningen [EM men med stdrre diameter sa att optokabelns foreskrivna bojradier inte
dverskrids. Den fiberoptiska modulen har diagnosfunktioner som Gvervakar kvaliteten pa
den fiberoptiska signalvagen.
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KOMBINATIONER AV FLERVARVSDON OCH SNACKVAXLAR — FOR STORA VRIDMOME

Nar man kombinerar ett flervarvsdon SA med en snackvaxel GS
far man ett vridsektordon. Detta ger stora vridmoment pa
utgangssidan — just sadana vridmoment som behovs vid
automation av vridspjall och kulventiler med stora nominella
storlekar och/eller hogt tryck.

Dessa apparatkombinationer kan na vridmomentomraden upp till
675 000 Nm.

IEM Andanslag

Andanslagen begrénsar vridvinkeln och méjliggér exakt manévre-
ring av ventilen till andlagena i manuell drift nar ventilen inte har
egna andanslag. | motordrift utfor det pamonterade flervarvsdonet
SA frankopplingen; mandvrering sker ej mot vaxelns andanslag.

I AUMA:s konstruktion aker en anslagsmutter [HEM fram och tillbaka
mellan dndanslagen IEM nér ventilslaget utfors. Denna konstruktion
har foljande fordelar:

> Andanslagen paverkas endast av de jamforelsevis laga
ingangsmomenten.
> Vid fér héga ingdngsmoment sker ingen paverkan pa huset. Till
och med vid ett brott pd andanslagen ar vaxeln intakt utvandigt
och kan fortfarande mandvreras. j

En patenterad konstruktion bestdende av tva splinesbrickor per #

andanslag forhindrar att anslagsmuttrarna kor fast vid anslagen.

Momentet som behdvs for att kora loss uppgar endast till ca 60 %
¥ av momentet som anvandes nar andanslaget kérdes emot.
R —

IEM Sniackhjul och snackskruv

Dessa utgor vaxelns huvudkomponenter. Konstruktionen tillater
hoga utvaxlingar i ett steg och ar samtidigt sjalvhammande, d.v.s.
ventilldget andras inte vid kraftinverkan pa ventilens stangningsdel.

Ventilens anslutningsflans
Utférande enligt EN 1SO 5211.
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M Koppling

Den separata kopplingen férenklar montaget av vaxeln pa ventilen.
P forfragan kan den levereras med ett borrhal som passar till ventil-
axeln (se aven sidan 53). Den borrade kopplingen sticks pa
ventilaxeln och sakras mot axiell férskjutning. Darefter monteras
véaxeln pa ventilflansen.

Mellanvaxel
Dessa planet- eller kuggvéxelsteg anvands for att reducera det
erforderliga ingdngsmomentet.

Il Visarlock

Ventillaget som visas pa det stora visarlocket syns fran stort avstand.

Det féljer kontinuerligt ventilens rérelse och fungerar darfor
samtidigt som gangindikering. Vid hdga krav pa kapslingsklassen,
t.ex. vid jordinbyggand, ersatts visarlocket av ett skyddslock .
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SPECIELLA OMSTANDIGHETER — ANPASSNING TILL MONTERINGSSITUATIONEN

En av manga fordelar med det modulara
konceptet ar att apparatkonfigurationen
kan anpassas till forhallandena pa
platsen pa en rad olika satt — dven

i efterhand.
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Il vigghallare

Om stélldonet ar svaratkomligt eller utsatt for starka vibrationer eller hdg omgivningstem-
peratur ndra ventilen kan manovermodulen med sina knappar monteras separat fran
stélldonet pa en vagghallare. Maximal ledningslangd mellan stalldon och mandvermodul:
100 m. Vagghallaren kan monteras i efterhand.

EM Anpassning av apparatens geometri
Glém felvanda displayer, svaratkomliga mandverknappar eller kabelforskruvningar som
pekar at fel hall. Det ar enkelt att vdlja ratt monteringsposition.

Manovermodulen kan vridas i fyra 90°-steg pa stalldonet. Detsamma galler for den lokala
manoverplatsen pd mandvermodulen och for elanslutningen. Eftersom modulerna ar
forsedda med stickanslutningar andrar man montagepositionen snabbt och enkelt pd
uppstallningsplatsen.



Varianter av snackvaxel GS

L Rotationsriktning pa utgaende axel

Snackskruvens position

Varianter av snackvaxeln GS

De fyra varianterna ger annu fler mojligheter att anpassa monte-
ringen. Snackskruvens placering i forhallande till snackhjulet samt
rotationsriktningen pa den utgaende axeln i forhallande till en
hogroterande ingdende axel.

> LL: Snackskruven ar till vanster om snackhjulet, vansterroterande
utgdende axel

> LR: Snackskruven ar till vanster om snackhjulet, hégerroterande
utgaende axel

> RL: Snackskruven ar till hdger om snackhjulet, vansterroterande
utgdende axel

> RR: Snackskruven ar till héger om snackhjulet, hdgerroterande
utgdende axel

M stalldonets olika montagepositioner pé vaxeln

GS LL/LR

GS RL/RR

A

C

lw)

D ) )

B N
(O I

Vriden position pa vaxeln

M Stélldonets olika montagepositioner pa vaxeln
Apparatgeometrin kan inte bara andras inom stalldonen som
beskrivs under M. Om man bestaller en vaxel samtidigt som ett
AUMA-stalldon sa kan bada komponenterna monteras i fyra olika
90°-lagen. Positionerna ar markerade med bokstaverna A - D.
Onskad position kan anges vid bestéliningen.

Positionen kan enkelt dndras i efterhand pa uppstallningsplatsen.
Detta galler for alla flervarvs-, snéck- och havarmsvaxlar fran AUMA.

Montagepositionerna visas ett flervarvsdon SA i kombination med

en snackvaxel GS. For alla vaxeltyper finns det separata dokument
som beskriver montagepositionerna.
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Stalldon monteras ibland pa svaratkomliga stallen. Det finns
tillampningar med mycket speciella utmaningar.

EIl Undergolvutforande med verktygsadapter
Aktivering med verktygsfyrkant.

\]@L[ =

EEN Rattforlangning

Har beskrivs ett antal tillampningar och hur AUMA:s I6sning ser ut.

IEM Manéverdon fér manuell drift

——__L-¢_1 !

For att kunna positionera om ratten.

EIH Kedjehjul med fjarromkoppling

Aktivering med draglina, levereras utan kedja.

!@H
BT Verktygsadapter for noddrift Y
For manuell nédmandvrering med ett handverktyg.

AN
1
Ll

|

Wy
. - 4
(M= 2y »
\J

SPECIELLA OMSTANDIGHETER — ANPASSNING TILL MONTERINGSSITUATIONEN




Exemplen visar hur de presenterade komponenterna kan anvandas.

Montering i schakt
Drankbarhet och manoéverdonens tillgdnglighet — kraven pa en
installation varierar beroende pa dessa faktorers viktning.

Golvpelare

Snackvaxeln GS ar monterad pa ventilen. Flervarvsdonet ar monterat
pa en lattatkomlig golvpelare fran AUMA. Kraftéverforingen mellan
stalldonet och véxeln utfors av en kardanaxel.

Undergolvutférande med verktygsadapter

Snackvaxeln GS ar monterad pa ventilen. Flervarvsdonet har
monterats separat fran vaxeln. En vinkelvaxel GK anvénds for att fa
stalldonets och vaxelns flansar att ligga i linje. Nédmandvreringen
genomférs fran schaktets tak. Stalldonet &r utrustat med ett
undergolvutférande vars ande bestar av en verktygsfyrkant. Efter
tryck pa verktygsfyrkanten aktiveras den manuella noddriften.

Synkron manévrering av en lucka med dubbla spindlar
Har ar det viktigt att bada spindlarna mandvreras synkront sa att
luckan inte hamnar snett. Losningen: En vinkelvaxel GK till
varje spindel. Bada drivs av ett stalldon SA IEEM. | exemplet &r
stalldonet monterad direkt pad en véaxel och vridmomentet dverfors
via en axel till den andra vaxeln. Rattforlangningen underlattar
manuell nédmandvrering.

M Manuell nodmandvrering i en dammbyggnad

Dammar ar ett typiskt exempel pa en speciell monteringssituation.
Stalldonen kan sitta pa en svaratkomlig plats. Lésningen med
kedjehjul och tillhérande omkopplingsfunktion méjliggér manuell
nédmandvrering aven under sadana forhallanden.




SKYDD FOR STALLDON, SKYDD UNDER DRIFT

AUMA:s stalldon uppfyller gallande
sakerhetsstandarder 6ver hela vérlden.
De ar utrustade med en mangd funktio-
ner for att sakerstalla driften och skydda
ventilerna.
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Andring av rotationsriktning

De integrerade mandvermodulerna ar utrustade med automatisk korrektur av rotationsrikt-
ning vid felaktig fasfoljd. Om faserna kastas om vid anslutningen av trefasnatet kommer
stalldonet &nda att koras i ratt mandvrerad riktning.

Overlastskydd for ventil

Om ett for hogt vridmoment uppstar under mandvreringen stanger mandvermodulen av
stalldonet.

Spindelskyddsror for stigande ventilspindel
Skyddsréret omsluter den stigande ventilspindeln och skyddar spindeln mot smuts samtidigt
som den skyddar operatérerna mot personskador.



AUMA:s stalldon stalls inte alltid upp
inomhus eller pa ett fabriksomrade,
ibland stalls de upp fritt atkomliga.
AUMA:s produktsortiment erbjuder en
rad olika optioner for att forhindra

obehdrig mandévrering av vara stalldon.

IEM Lasanordning for ratt

Det gar att forhindra omkoppling till manuell drift med hjalp av en lasanordning IEEN.
Omvant gar det att forhindra automatisk omkoppling till motordrift nar den manuell driften
ar aktiverad [IETH.

Fjarrfrigivning av lokal mandverplats AC
Med denna option kan stalldonet inte mandvreras elektriskt pa den lokala mandverplatsen
utan frigivningssignal fran styrsystemet.

Lasbar valjare
Omkopplaren fér val av mandverplats kan l&sas i ett av de tre ldgena LOKAL, FRAN och
FJARR.

M Lasbart skyddslock
Skyddar alla manéverdon mot skadegérelse och obehdrig mandvrering.

BEE Skyddad Bluetooth-anslutning pa AC
Med denna option mdste ett l6senord anges innan man kan ansluta en bdrbar dator eller

handdator till ett stalldon med integrerad manévermodul AC.

Losenordsskyddade apparatparametrar pa AC
Ett Idsenord maste anges innan apparatens parametrar kan dndras.
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Funktionssakerhet och SIL ar begrepp som anvands allt oftare
nar man talar om sakerhet i tekniska anlaggningar — inte minst
sedan internationella standarder pa omradet har tratt i kraft.

Aven AUMA:s stélldon anvénds i sdkerhetskritiska tillimpningar

och bidrar till en saker drift i tekniska anlaggningar. Darfér ar
funktionssakerhet ett huvudfokus for AUMA.

FUNKTIONSSAKERHET - SIL

Certifiering

AUMA:s stalldon med mandévermodul AC i utférande SIL med
sakerhetsfunktionerna “Emergency Shut Down (ESD)” och “Safe
Stop” ar lampade for sakra tillampningar upp till SIL 3.

Elecu'ic_ A::tuator
System

ll DIN EN 61508-1/-2: 2011 |
| capable up to SIL 3

SEBS-A.150445114
h /

SIL-niva (“Safety Integrity Level”)

I IEC 61508 finns det 4 sakerhetsnivaer. Ett sakert
system maste ha en av de fyra sakerhetsnivderna
beroende pa riskniva. Varje niva betecknar den maximalt
tilldtna felsannolikheten. SIL 4 ar den hogsta nivan. SIL 1
ar den lagsta och har hogst felsannolikhet.

Viktigt att notera ar att SIL-nivan betecknar en egenskap
for ett helt sakerhetstekniskt system (SIS) och inte
endast for en enskild komponent. Vanligtvis bestar ett
sakerhetstekniskt system av féljande komponenter:

Sensor

Styrning (sakerhets-PLC) HEM
Stalldon

Ventil IEH

vV V. V V



STALLDON MED AC .2 SIL - SIL 2/SIL 3

AC .2 &r den perfekta mandvermodulen for anspraksfulla reglering-
suppgifter dar faltbusskommunikation kravs eller dar stalldonet ska

tillhandahalla diagnosinformationen for optimering av driftsparame-
trar.

For att dessa funktioner dven ska kunna anvandas i SIL 2- och SIL 3-
tillampningar har AUMA utvecklat en sarskild SIL-modul till AC .2.

SIL-modulen

SIl-modulen ar en extra elektronikenhet som ansvarar for att
sakerhetsfunktioner utfors. Denna SIL-modul anvénds i den integre-
rade mandvermodulen AC .2.

Nar en sakerhetsfunktion begérs i en nodsituation kringgas
standardlogiken i AC .2 och sakerhetsfunktionen utfors via SIL-
modulen.

I SIl-modulen anvands endast jadmforelsevis enkla komponenter som
t.ex. transistorer, motstand och kondensatorer, vars felfrekvens ar
helt kdnda. Vara berdknade sakerhetsdata tillater anvandning i SIL
2-tillampningar och, i redundant utférande (1002, “one out of
two"), aven i SIL 3-tilldmpningar.

Prioritet for sakerhetsfunktionen

| ett system med en AC .2 i utférande SIL férenas funktionaliteten
hos tvd mandvermoduler. For det forsta kan standardfunktionerna
i AC .2 anvandas vid "normal drift”. Fér det andra utfér den
integrerade SIL-modulen sakerhetsfunktionerna.

Sakerhetsfunktionerna har alltid prioritet fore den normala driften.
En bypasskoppling sakerstaller detta genom att forbikoppla
manoévermodulens standardlogik nar en sakerhetsfunktion begars.

Mer information
For mer information om SIL, se broschyren “Funktionssakerhet —
SIL".

Signaler frgn en
standard-pLc
Signaler frn gen
IOkala man
Normaldrify
Fortsitt oppy A

Fortsitt 57
A
STt STANGA

Overplatsen




FLERVARVSDON SA OCH 90° VRIDSEKTORDON 5SQ

FLERVARVSDON FOR ON/OFF-DRIFT SA

Foljande data galler for stalldon med trefasmotorer for drift i driftart S2 - 15 min/klass A och B enligt EN 15714-2. For detaljerad informa-
tion om andra motortyper och driftarter, se tekniska och elektriska datablad.

Varvtal vid | Installningsomrade for Vaxlingfrekvens start
Typ 50 Hz' brytmoment max. Ventilens anslutningsflans
I 17 [

{vmin] __J(Nm) ____________________[im_ [ENISO5210
SA072  4-180  10-30 60 FO7 eller F10 G0
SAO76  4-180 2060 60 FO7 eller F10 G0
SA10.2  4-180 40120 60 F10 G0
SA142  4-180  100-250 60 FI4 612
SA146  4-180  200-500 60 Fl4 G1/2
SA162  4-180  400-1000 60 F16 G3
SA251  4-90 630 -2 000 40 F25 G4
SA301  4-90 1 250 - 4 000 40 F30 G5
SA351 445 2500 -8 000 30 F35 G6
sAd01  4-32 5000 - 16 000 20 F40 &7
sAd81  4-16 10 000 - 32 000 20 F48 -

FLERVARVSDON FOR REGLERDRIFT SAR

Foljande data galler for stalldon med trefasmotorer for drift i driftart S4 - 25 %/klass C enligt EN 15714-2. For detaljerad information om
andra motortyper och driftarter, se tekniska och elektriska datablad.

Varvtal vid | Installningsomrade for idmoment Vaxlingfrekvens start
Typ 50 Hz' brytmoment i reglerdrift max.? Ventilens anslutningsflans

{{v/min] __J(Nm] __________f0Nm] _______[imn  [ENIsos210 JDIN3210 |
SAR07.2  4-90 15-30 15 1500 FO7 eller F10 G0
SARO7.6  4-90 30- 60 30 1500 FO7 eller F10 G0
SAR102  4-90 60 - 120 60 1500 FI0 G0
SAR142  4-90 120 - 250 120 1200 FI4 612
SAR146  4-90 250 - 500 200 1200 Fl4 G1/2
SAR162  4-90 500 - 1000 400 900 FI6 G3
SAR251  4-11 1000 -2 000 800 300 F25 G4
SAR30.1  4-11 20004000 1600 300 F30 G5
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VRIDSEKTORDON FOR ON/OFF-DRIFT SQ

Foljande data galler for stalldon med trefasmotorer for drift i driftart S2 - 15 min/klass A och B enligt EN 15714-2. For detaljerad informa-
tion om andra motortyper och driftarter, se tekniska och elektriska datablad.

Stalltider Vaxlingfrekvens start
Typ vid 50 Hz" |Installningsomrade fér brytmoment max. Ventilens anslutningsflans

s Jve_ [/ |standard (505211 _JOption (ENISO5211) ]
Q052  4-32 50 - 150 60 FO5/FO7 FO7, FI0
Q072 4-32 100 - 300 60 FO5/FO7 FO7, F10
Q102 8-63 200 - 600 60 F10 F12
50122 16-63  400-1200 60 F12 F10, F14, F16
SQ142  24-100  800-2400 60 Fl4 F16

VRIDSEKTORDON FOR REGLERDRIFT SQR

Féljande data galler for stalldon med trefasmotorer for drift i driftart S4 - 25 %/klass C enligt EN 15714-2. For detaljerad information om
andra motortyper och driftarter, se tekniska och elektriska datablad.

- Stélltider |Instéllningsomrade for | Max. vridmoment Vaxlingfrekvens start

Typ vid 50 Hz' | brytmoment i reglerdrift max. Ventilens anslutningsflans

e N J0Nm _______[(/h__________|Standard (1505211 | Option (EN1S05211)
SQR05.2 8-32 75-150 75 1500 FO5/F07 F07, F10

SQR 07.2 8-32 150 - 300 150 1500 FO5/F07 F07, F10

SQR10.2 11-63 300 - 600 300 1500 F10 F12

SQR 12.2 16 - 63 600 - 1200 600 1500 F12 F10, F14, F16

SQR 14.2 36-100 1200-2 400 1200 1500 F14 F16

VRIDVINKELOMRADEN

Inom de angivna omrddena kan vridvinkeln stéllas in steglost.

_ Vridvinkelomrade

Standard 75° - 105°
Option 15° = 45°; 45° - 75°, 105° - 135°; 135 ° - 165°;
165° - 195°; 195° - 225°

LIVSLANGD PA FLERVARVS- OCH VRIDSEKTORDON

AUMA:s flervarvs- och vridsektordon i serierna SA och SQ &vertraf-
far livslangdskraven i EN 15714-2. Detaljerad information kan
erhallas pa forfragan.

! Fasta varvtal och stélltider beraknade med faktorn 1,4
2 for hogre hastigheter &r den maximala tilldtna kopplingsfrekvensen lagre - se tekniska 67
datablad.




FLERVARVSDON SA OCH 90° VRIDSEKTORDON 5SQ

STYRENHET ELEKTRONISK STYRENHET

Installningsomraden for vagbrytningen pa SA och SAR Vid anvandning av en elektronisk styrenhet registreras féljande:
Styrenheten registrerar antalet varv per slag pa flervarvsdon. Det uppndtt andlage, ventillage, vridmoment, temperatur inne i enheten
finns tva utféranden for olika omraden. samt vibrationer. Allt registreras digitalt och éverfors till den

integrerade manévermodulen AC. AC bearbetar samtliga signaler

Varv per slag internt och skickar sedan meddelanden till sina kommunikations-

Elektromekanisk styrenhet Elektronisk styrenhet granssnitt.
Standard 2-500 1-500
Option 2-5000 10-5000 Omvandlingen av mekaniska storheter i elektroniska signaler sker

utan kontakt och saledes med lite slitage. Den elektroniska styren-
heten ar forutsattningen fér den non-intrusive installningen av
stalldonet.

ELEKTROMEKANISK STYRENHET

Vid anvandning av en integrerad mandvermodul AM eller AC bearbetas den elektromekaniska styrenhetens digitala och analoga signaler
internt. Pa stalldon som saknar integrerad mandvermodul leds signalerna ut via elanslutningen. De brytare och fjarrgivare som da anvands
uppfyller foljande tekniska data.

Vag-/momentbrytare

Utforanden

[ | Anvindning/beskrivning Kontakttyp
Enkelbrytare Standard En brytande och en slutande kontakt
(1 NCoch 1 NO)
Tandembrytare (option) For koppling av tva olika potentialer. Brytarna bestar av ett hus med tva kontaktkammare med Tva brytande och tva slutande kontakter
galvaniskt skilda kopplingselement. En av brytarna paverkas forst for signalering. (2 NCoch 2 NO)
Trippelbrytare (option)  For koppling av tre olika potentialer. Detta utférande bestdr av en enkelbrytare och en tandembry-  Tre brytande och tre slutande kontakter
tare. (3 NCoch 3 NO)
Brytférmaga Brytféormaga
Forsilvrade kontaktytor: Forgyllade kontakter (tillval)
U min. 24V AC/DC U min. 5V
U max. 250 V AC/DC S 20k
I min. 20 mA | min. 4 mA
| max. vaxelstrom 5 Avid 250 V (resistiv last) I'max. 400 mA
3 Avid 250 V (induktiv last, cos ¢ = 0,6)
| max. likstrém 0,4 Avid 250 V (resistiv last)
0,03 A vid 250 V (induktiv last, L/R = 3 ps) Brytare - 6vriga egenskaper
7 Avid 30 V (resistiv last) N Med vi
5 Avid 30 V (induktiv last, L/R = 3 ps) SR Sk :
Kontaktelement Momentbrytare (dubbel brytning)

Blinkgivare till driftindikering

Manovrering Med rullricks
U min. 10 V AC/DC Kontaktelement Momentankontakt
U max. 250 V AC/DC Kontakttyp Vaxlande kontakt
| max. vaxelstrom 3 Avid 250 V (resistiv last)

2 Avid 250 V (induktiv last, cos ¢ = 0,8)
| max. likstrom 0,25 A vid 250 V (resistiv last)

(o))

8



ELEKTROMEKANISK STYRENHET (FORTS.)

Positionsindikator

Precisionspotentiometer for OPPEN-STANGD-drift Elektronisk lagesgivare EWG
[ ek Jranden W 2dcdarsystem 3-/4-ledarsystem

Linearitet <1% Utgangssignal 4-20 mA 0/4 =20 mA
Effekt 1,5 W Spanningsforsorjning 24V DC(18-32V)
Resistans (ﬂandard) 0,2 k@ 0,2/0,2 kQ Max. +80°C (Standard) /+90°C (t|”Va|)
i i 1
Motstand (tillval) 01kQ 05k, 1,0kQ,  0,5/0,5kQ, 1,0/1,0kQ, omgivningstemperatur
andra versioner pa 2,0kQ, 5,0 kQ 5,0/5,0 kQ, 0,1/5,0 kQ,
begdran 0,2/5,0 kQ
Kontaktstrom max. 30 mA Elektronisk fjarrlagesgivare RWG
Livslangd 100 000 cyKler [ |2-ledarsystem 3-/4-ledarsystem

Utgangssignal 4-20mA 0/4 -20 mA
14V DC+ (xR, 24V DC(18-32V)

Spanningsforsorjning
Precisionspotentiometer med metallskikt for normal drift max. 30 V
L leke  Jrandem |

Linearitet <1%

Effekt 05W

Motstand 1,0 kQ eller 5,0kQ 1,0/5,0 kQ eller 5,0/5,0 kQ
andra versioner pa

begdran

Kontaktstrom max. 0,1 mA

Livslangd 5 milj. cykler

Max. omgivningstem- ~ +90 °C

peratur’

HANDRATTSAKTIVERING

Brytformaga hos mikrobrytaren som signalerar att ratten har
aktiverats.

Mikrobrytare for signalering av rattaktivering —

ovriga egenskaper

Forsilvrade kontaktytor: Manévrering Med vipparm
U min. 12V DC Kontaktelement Momentankontakt
U max. 250 V AC Kontakttyp Vaxlande kontakt
| max. vaxelstrém 3 Avid 250 V (induktiv last, cos ¢ = 0,8) Max. +80 °C
| max. likstrém 3 Avid 12 V (resistiv last) omgivningstemperatur'
VIBRATIONSTALIGHET MONTAGEPOSITION
Enligt EN 60068-2-6. Alla AUMA-stalldon, inklusive de med integrerad mandvermodul,

kan installeras i valfri montageposition utan begransningar.
Stalldonen ar bestandiga mot svangningar och vibrationer vid start
samt mot anldggningsstérningar pa upp till 2 g inom frekvensomra-
dfatd10 till 200 Hz. Utmattningshallfasthet kan ej harledas fran dessa g\, | ERNIVA
varden.

i i o . Stalldonens bullerniva ligger under ljudtrycksnivan 72 dB (A).
Dessa varden galler for stalldon SA och SQ utan pdmonterad

integrerad manévermodul med AUMA:s elanslutning, dock inte
i kombination med vaxlar.

For stalldon med integrerad manévermodul AM eller AC galler
gransvardet 1 g vid ovan namnda forutsattningar.

1 Omradet av den omgivande temperaturen dr omgivningstemperaturen av

stalldonet (se typskylten). 69



FLERVARVSDON SA OCH 90° VRIDSEKTORDON 5SQ

MATNINGSSPANNINGAR/NATFREKVENSER

Nedan visas en lista med standardmassiga matningsspanningar
(andra spanningar pa forfradgan). Alla stalldonsversioner och
-storlekar kan inte levereras med angivna motortyper och span-
ningar/frekvenser. For detaljerad information, se elektriska datablad.

Trefasstrom
220; 230; 240; 380; 400; 415; 500; 525; 660; 690 50
440; 460; 480; 575; 600 60
Enfasstrom
e [
230 50
115; 230 60
MOTOR

Likstrom

Spanningar
(vl
24, 48; 60; 110; 220

Tilldtna variationer for natspanning och frekvens
> Standard for SA, SQ, AM och AC

Natspanning: 10 %

Frekvens: £5 %

Option for AC

Natspanning: =30 %

Kraver specialdimensionering vid valet av stalldon

\Y

Driftarter enligt IEC 60034-1/EN 15714-2

SA 07.2-SA16.2 S2 - 15 min, $2 - 15 min'/ S2 - 15 min/
S2 - 30 min/ klass A, B! klass A,B
klass A,B

S2 - 15 min, - -

S2 - 30 min/
klass A,B

S4 - 25 %,
S4-50 %/
klass C

S4 - 25 %, = =
S4-50 %/
klass C

S2 - 15 min,
S2 - 30 min/
klass A,B

S4 - 25 %,
S4-50 %/
klass C

SA25.1 -SA 481

SAR 07.2 - SAR 16.2 S4-25 %'/

klass C'

SAR 25.1 = SAR 30.1

SQ05.2-5Q14.2 $2 - 10 min/ =

klass A,B!

SQR05.2 - SQR 14.2 S4 - 20 %/

klass C'

Uppgifterna om driftarten galler vid féljande férhallanden: mark-
spanning, omgivningstemperatur 40 °C, genomsnittlig belastning
med 35 % av det maximala vridmomentet.

Motorernas isolerklasser

Trefasmotorer F H
Enfasmotorer F
Likstromsmotorer F H

70

Markdata for motorskyddet

Som standard anvands termobrytare som motorskydd. Med en
integrerad manévermodul bearbetas motorskyddssignalerna internt.
Detta géller &ven for termistorer (option). Pa stalldon som saknar
integrerad mandvermodul mdste signalerna utvarderas i den externa
manoverkretsen.

Termobrytarnas belastbarhet
Véxelspanning

Brytférmaga |

(250 V AQ)

cosgp =1 25A
cos¢p =0,6 1,6 A
60V 1A
42V 1,2A
24V 1,5A

Specialmotorer
Vid speciella krav kan stalldonen levereras med specialmotorer, t.ex.
bromsmotorer eller polomkopplingsbara motorer.

! Ej tillganglig till alla storlekar



KOPPLINGSSCHEMAN/ELANSLUTNING

Alla scheman visar hur signalerna ar dragna till den 50-poliga runda
stickproppen. Anvand dessa scheman vid dragning av styr- och
spanningsledningar. De kan hdmtas pa www.auma.com.

> TPA for flervarvsdon SA/SAR och vridsektordon SQ/SQR
> MSP for mandvermoduler AM
> TPC for mandvermoduler AC

T
}I

&
&

21 =E2out
22-0v
23 = + 5VDC|

L
J

Detalj i ett TPA-kopplingsschema for ett stalldon

50mA

24V/1A, 250VAC/ 1A

DOUT3
—=D————N0 24v/74, 250vaC/ 1A

—

24V/1A, 250VAC/ 1A

DOUT2

ANOUT!+ (Stellung/ Position)
DOUTA

0/4 - 20mA/243R
0/4 — 20mA/500Rmax

ANINT=
NOT/EMERGENCY

+24VDC/Imax
oV

oV
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°
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Detalj i ett TPC-kopplingsschema for en AC

AUMA rund stickpropp

L [Knftplintar Skyddsledare

Antal anslutningar max
Beteckningar

6 (3 belagda)
ut, V1, W1, U2, V2, W2

Anslutningsspanning max 750 vV
Markstrom max 25A
Anslutningstyp hos kund Skruvanslutning
Kabelarea max 6 mm?

Material i isolerkropp Polyamid
Material i stift Massing

1 (kontakt som paverkas forst)

50 kontaktytor/uttag

1 till 50
250V
16 A
Skruvanslutning for kabelsko Skruvanslutning, crimp (option)
6 mm? 2,5 mm?
Polyamid Polyamid
Massing Massing, fortennad eller férgylld (option)

Gangmatt pa kabelgenomforingar (alternativ)

L [flanslutnings Elanslutning SH

1xM20x 1,5 1 xM25x 1,5, 1 xM32 x 1,5
1xPg 13,5 1xPg21; 1xPg29

2 X %" NPT, 1 x 1%" NPT

2xG %" 1 xG1%"

M-génga (standard)
Pg-ganga (option)
NPT-génga (option)
G-ganga (option)

VARMEELEMENT

1xM20x 1,5 2xM25x 1,5 1xM32x1,5
1xPg 13,5 2xPg21;1xPg29

1 x 3" NPT; 2 x 1" NPT; 1 x 1%" NPT
1xG%"2xG1" 1xG1%"

Stalldon utan
integrerad mandver-
modul

Stalldon med AM
eller AC

Motstandselement

Varmeelement i
styrenheten

Sjalvreglerande PTC-ele-
ment

110 V =250 V DC/AC
24V - 48V DC/AC
380V -400V AC
5W-20W

Varmeelement

Spanningsomraden 24 V DC/AC (internt matad)

Effekt 5w

2 Beroende pa motorns storlek, se tekniska datablad

Motoruppvarmning | Stalldon utan integrerad manévermodul

Spanningar 110 - 120 V AC, 220 - 240 V AC eller 380 — 400 V AC
(extern matning)
Effekt 12,5 W - 25 W?

Varmeelement
i mandvermodulen AC

Spanningar 110 =120 V AC, 220 - 240 V AC, 380 -400 V AC
Temperaturreglerad 40 W 60 W
effekt




MANOVERMODULERNA AM OCH AC

MANOVRERING PA LOKAL MANOVERPLATS

A

Manovrering Véljare LOKAL-FRAN-FJARR, l&sbar i alla tre ligen Véljare LOKAL-FRAN-FJARR, lasbar i alla tre lagen
Tryckknappar OPPNA, STOPP, STANG Tryckknappar OPPNA, STOPP, STANG, Reset
Indikering 3 indikeringslampor: &ndlége STANGD, summalarm, dndldge OPPEN 5 indikeringslampor: andlage STANGD, vridmomentfel i riktning
STANGD,"motorskydd utlost, vridmomentfel i riktning OPPEN,
andlage OPPEN

- Grafisk display med omkopplingsbar vit och réd bakgrundsbelysning
Upplésning 200 x 100 pixlar

KOPPLINGSDON

e — S effektklass

Reverserande kontaktorer, Standard

mekaniskt, elektriskt och elektroniskt férreglade Optioner AZ, A3, A4 A5’ A6
Tyristorer, Standard B1
elektroniskt forreglade Optioner B2, B3

For mer information om effektklasser och installning av termiska Gverstromsrelder, se elektriska datablad.

AM OCH AC - PARALLELLT GRANSSNITT MOT STYRSYSTEMET

v Jc

Ingangssignaler

Standard i ) Standard i ) i
Mandveringangar +24 V DC: OPPNA, STOPP, STANG, via optokopplare, Mandveringangar +24 V DC: OPPNA, STOPP, STANG, NOD, via optokopplare,
gemensam referenspotential OPPNA, STOPP, STANG med gemensam referenspotential
Option ) Option
Som standard men med extra NOD-ingdng Som standard men med extra ingangar MODE och FRIGIVNING
Option Option
Manéveringangar med 115 V AC Manéveringangar med 115 V AC, 48 V DC, 60 V DC, 110 V DC
24V DC, max. 50 mA 24V DC, max. 100 mA
115 V AC, max. 30 mA 115 V AC, max. 30 mA
Borvardesmanvrering | |
Analog ingdng 0/4 — 20 mA
Jgéngssignater .| |
Standard Standard
5 relakontakter, 4 slutande kontakter med gemensam referenspotential, 6 relakontakter som fritt kan konfigureras med parametrar, 5 slutande kontakter
max. 250 V AC, 0,5 A (resistiv last) i ) med gemensam referenspotential, max. 250 V AC, 1 A (resistiv last), 1 potentialfri
Standardbeldggning: Andlage STANGD, &ndlage OPPEN, véljare FIARR, valjare vaxlande kontakt, max. 250 V' AC, 5 A (resistiv last) )
LOKAL Staﬂndardkoppling: Andlégp STANGD, andlage OPPEN, valjare FJARR, vridmomentfel
1 potentialfri vaxlande kontakt, max. 250 V AC, 5 A (resistiv last) for summalarm: STANGD, vridmomentfel OPPEN, summalarm (vridmomentfel, fasfel, motorskydd
vridmomentfel, fasfel, motorskydd aktiverat utlost)
Option

12 relakontakter som fritt kan konfigureras med parametrar, 10 slutande kontakter
med gemensam referenspotential, max. 250 V AC, 1 A (resistiv last), 2 potentialfria
vaxlande kontakter for stérningsmeddelanden, max. 250 V AC, 5 A (resistiv last)
Option

Vaxlande kontakter utan gemensam referenspotential, max. 250 V AC, 5 A
(resistiv last)

Kontinuerlig lagesaterforing e
Lagesaterforing 0/4 — 20 mA Lagesaterforing 0/4 — 20 mA

79 ! Fram- / backkoppling levereras i separat kopplingsskap



AC - FALTBUSSGRANSSNITT MOT STYRSYSTEMET

Allmant Signalutbyte i digitaliserad form av alla puls- och kontinuerliga kérkommandon, indikeringar/lagesaterforingar, statusférfragningar mellan stalldonen och
styrsystemet.
Protokoll DP-VO, DP-V1, DP-V2 Modbus-RTU FF H1 HART Tradlost
som stods
Max. antal 126 (125 féltapparater och en 247 fdltapparater och en 240 faltapparater inklusive en 64 faltapparater vid Per gateway: 250
enheter Profibus DP-master) Modbus RTU-master linking device. Max. 32 anvandning av multidroptek-
Utan repeater; d.v.s. per Utan repeater, d.v.s. per enheter kan anslutas till ett ~ nik
Profibus DP-segment, max. Modbus-segment, max. 32 Foundation Fieldbus-seg-
32 ment.
Max. Max. 1 200 m (vid bithastig-  Max. 1 200 m Max. 1900 m Ca3000m Rackvidd
lednings- het < 187,5 kbit/s), utomhus: ca 200 m,
langd utan 1 000 m vid 187,5 kbit/s, i byggnader: ca 50 m
repeater 500 m vid 500 kbit/s,
200 mvid 1,5 Mbit/s
Max. Ca 10 km (vid bithastighet Ca 10 km Ca 9,5 km Repeatrar kan anvandas, Varje apparat fungerar som
lednings- < 500 kbit/s), Den maximalt méjliga Den maximalt mojliga max. ledningslangd enligt en repeater. Apparaterna kan
langd med  ca 4 km (vid 500 kbit/s) ledningslangden styrs dven av ledningslangden styrs dven  konventionell 4 — 20 mA- aven installeras pa stora
repeater ca 2 km (vid 1,5 Mbit/s) antalet repeatrar och deras  av antalet repeatrar. Vid ledningsdragning avstand fran varandra.
Den maximalt méjliga typ. | normala fall kan man anvandning av FF kan max.
lednings- anvanda max. 9 repeatrar 4 repeatrar kaskadkopplas.
langden styrs aven av antalet iett Modbus-
repeatrar och deras typ. | system.
normala fall kan man
anvanda max. 9 repeatrar
i ett Profibus DP-system.
Overspan-  Upp till 4 kV - Behovs ej
ningsskydd
(option)

Topologier  Linje, stjarna, ring Linje, stjarna =

som stods

Lednings- Multimod: upp till 2,6 km vid anvandning av 62,5 = - -
langd um-glasfiber

mellantva  Singlemod: Upp till 15 km - = =
stalldon

INTEGRATIONSTEST MED STYRSYSTEM — ETT URVAL

m Tillverkare Styrsystem m Tillverkare Styrsystem

Profibus DP  Siemens S7-414H; Open PMC, SPPA T3000 Modbus Allen Bradley SLC 500; Series 5/40; ControlLogix
ABB Melody AC870P; Freelance 800F; Controller
Industrial IT System 800 XA Emerson Delta-V
OMRON CS1G-H (CSTW-PRN21) Endress & Hausser Control Care
Mitsubishi Melsec Q (Q25H med QJ71PB92V General Electric GE Fanuc 90-30
Master Interface) Honeywell TDC 3000; Experion PKS; ML 200 R
PACTware Consortium e.V.  PACTware 4.1 Invensys/Foxboro I/A Series
Yokogawa Centum VP (ALP 121 Profibus Rockwell Control Logix
Interface) Schneider Electric Quantum Series
Fpundation ABB Industrial IT System 800 XA Siemens $7-341: MP 370; PLC 545-1106
Fieldbus Emerson Delta-V; Ovation Yokogawa CS 3000
Foxboro/Invensys I/A Series
Honeywell Experion PKS R100/R300
Rockwell RSFieldBus
Yokogawa CS 3000

73




MANOVERMODUL AM OCH AC

FUNKTIONSOVERSIKT

- |am__|a
Driftsfunktioner

Programmerbar brytfunktion

Automatisk korrektur av rotationsriktning vid felaktig fasfoljd (]
Positioner =
Lagesaterforing av mellanldagen =
Direkt manévrering till mellanlagen med fjdrrmandvrering =
Korprofiler med mellanlagen =
Gangtidsforlangning med taktgivare =
Programmerbar NOD-funktion

Sakerhetsbeteende vid signalbortfall
Moment-bypass =
Integrerad PID-regulator =
Multiport valve-funktion =

Overvakningsfunktioner

Overlastskydd for ventil )
Fasfel/fasfoljd [ ]
Motortemperatur (gransvarde) [ ]
Overvakning av tillaten inkopplingstid (driftart) -
Manuell drift aktiverad |
Gangtidsovervakning =
Reaktion pa kérkommando =
Rorelseregistrering =
Kommunikation med styrsystemet via faltbussgranssnitt -
Tradbrottsévervakning, analoga ingangar -
Elektroniktemperatur =
Diagnos med kontinuerlig matning av temperatur, vibrationer =
Overvakning av varmeelement =
Overvakning av ldgesgivare i stalldonet =
Overvakning av momentmétning -

Diagnosfunktioner

Tidstamplat handelseprotokoll =
Elektroniskt apparatdokument =
Registrering av driftdata =
Vridmomentprofiler =
Statussignaler enligt NAMUR-rekommendationen NE 107 =
Underhallsrekommendationer for tatningar, smorjmedel, reverserande kontaktorer och mekanik =

@ Standard
[ Option



VRIDSEKTORDON SA/GS

En snackvaxel GS i kombination med ett flervarvsdon SA bildar ett
vridsektordon. Detta mdjliggdr markmoment upp till 675 000 Nm.
Dessa kombinationer kompletterar SQ-serien for vridarmaturer.

DIMENSIONERINGSKRITERIUM LIVSLANGD - BELASTNINGSKLASSER VID STYRDRIFT

EN 15714-2 stéller krav pa stalldonens livslangd. AUMA tilldmpar Definition av belastningsklasser for AUMAs snackvaxlar
vardena som anges i detta direktiv aven pa sina vaxelserier, &ven om > Belastningsklass 1 - motordrivning

detta inte kravs. Detta ar en konsekvens av att AUMASs vaxlar ofta livslangd for 90°-vridning. Uppfyller kraven pa livslangd i
anvands i kombination med AUMAs stalldon. Denna dimensionering EN 15714-2.

motsvarar belastningsklass 1 i tabellerna nedan. Om kraven pa > Belastningsklass 2 - motordrivning

livslangd ar lagre galler belastningsklass 2. Belastningsklass 3 galler livslangd fér 90°-vridning for armaturer som mandvreras sallan.
endast manuella armaturer dar antalet manévreringar ar betydligt > Belastningsklass 3 - manuell drift

farre an vid motorstyrda vaxlar. uppfyller kraven pa livslangd i EN 1074-2.

Belastningsklasserna géller bara for GS-vaxlar. For stalldonen galler
EN 15714-2 som inte innehdller en jamférbar indelning.

Belastningsklass 1 Belastningsklass 2 Belastningsklass 3

Antal cykler fér max. vridmoment Antal cykler fér max. viidmoment Antal cykler fér max. viidmoment

GS50.3 10 000 1000 250
GS 63.3

GS 80.3 5000

GS 100.3

GS 1253 2500

GS 160.3

GS 200.3

GS 250.3 1000

GS 315 - -
GS 400

GS 500

GS 630.3




VRIDSEKTORDON SA/GS

SNACKVAXEL OCH MELLANVAXEL — ON/OFF-DRIFT

De foreslagna, passande flervarvsdonen har valts for nad det maximala utgdngsmomentet. Vid lagre krav pa vridmomentet kan aven mindre
flervarvsdon anvéndas. For detaljerade data, se datablad.

Belastningsklass 1 - motordrivning som uppfyller kraven pa livslangd i EN 15714-2

Passande
Ingangsmoment | flervarvsdon foér | Stalltidsomrade
Armaturens max. Ventilens anslutnings- vid max. max. ingangsmo- |vid 50 Hz och 90°
Typ vridmoment flans utgangsmoment |ment vridvinkel
GS50.3 500 FO7; F10 51:1 16,7 30 SA07.2 9-191
GS 63.3 1000 F10; F12 51:1 16,7 60 SA 07.6 9-191
GS80.3 2000 F12; F14 53:1 18,2 110 SA 10.2 9-199
GS 1003 4000 F14; F16 52:1 18,7 214 SA 14.2 9-195
126:1 42,8 93 SA10.2 11 =473
160:1 54 74 SA 10.2 13 - 600
208:1 70,7 57 SA 07.6 17 - 780
GS125.3 8000 F16; F25; F30 52:1 19,2 417 SA 14.6 9-195
126:1 44 182 SA 14.2 11 -473
160:1 56 143 SA 14.2 13- 600
208:1 72,7 110 SA 10.2 17 -780
GS 160.3 14 000 F25; F30; F35 54:1 21 667 SA 16.2 9-203
218:1 76 184 SA 14.2 18-818
442:1 155 90 SA 10.2 37-1658
GS 2003 28000 F30; F35; F40 53:1 20,7 1353 SA25.1 9-199
214:1 75 373 SA 14.6 18 - 803
434:1 152 184 SA 14.2 36-1628
864:1 268 104 SA 10.2 72 -1620°
GS 250.3 56 000 F35; F40 52:1 20,3 2759 SA 30.1 9-195
210:1 74 757 SA 16.2 35-788
4111 144 389 SA 14.6 34 -1541
848:1 263 213 SA 14.2 71 -1590°
GS 315 90000 F40; F48 53:1 23,9 3766 SA 301 9-199
4241 162 556 SA 14.6 35-1590
848:1 325 277 SA14.2 71-1590?
1696:1 650 138 SA10.2 141 -1 5907
GS 400 180 000 F48; F60 54:1 24,3 7404 SA 35.1 9-203
432:1 165 1091 SA 16.2 69 - 15607
864:1 331 544 SA 14.6 72-1620°
17281 661 272 SA 14.2 144 -1 6207
GS 500 360 000 F60 52:1 23,4 15385 SA40.1 9-195
832:1 318 1132 SA 16.2 69 - 1 5607
1664:1 636 566 SA 14.6 139 -1 560°
33281 1147 314 SA 14.2 277 -1 5607
GS 6303 675 000 FOO/AUMA 52:1 19,8 34160 SA48.1 49 - 195
210:1 71,9 9395 SA40.1 98 -788
425:1 145,5 4640 SA 351 142 - 1594
848:1 261,2 2585 SA30.1 141 - 1 5907
1718:1 528,8 1275 SA 251 286-16117
3429:1 951,2 710 SA 16.2 286 -1 6077
6 939:1 1924,8 350 SA 16.2 578 — 1 652*
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Belastningsklass 2 - motordrivning som manévreras sallan

Typ

GS50.3
GS 63.3
GS 80.3
GS 100.3

GS 1253

GS 160.3

GS 200.3

GS 250.3

Armaturens max.
vridmoment

625

1250
2200
5000

10 000

17 500

35000

70 000

Ventilens anslutnings-
flans

FO7; F10
F10; F12
F12; F14
F14; F16

F16; F25; F30

F25; F30; F35

F30; F35; F40

F35; F40; F48

Belastningsklass 3 - manuell drift

Typ

GS50.3
GS63.3
GS 80.3
GS 100.3

GS 1253

GS 160.3

GS 200.3

GS 250.3

Armaturens max.
vridmoment

750

1500
3000
6000

12 000

17 500

35000

70 000

Ventilens anslutnings-
flans

FO7; F10
F10; F12
F12; F14
F14; F16

F16; F25; F30

F25; F30; F35

F30; F35; F40

F35; F40; F48

51:1
51:1
5311
52:1
126:1
160:1
208:1
52:1
126:1
160:1
208:1
54:1
2181
442:1
880:1
531
2141
434:1
864:1
1752:1
521
210:1
4111
848:1
171811

51:1
51:1
531
52:1
126:1
160:1
208:1
126:1
160:1
208:1
54:1
2181
442:1
880:1
434:1
864:1
1752:1
848:1
1718:1

1 omrakningsfaktor for kraftuttagsmoment till ingangsmoment for att fast-
stélla flervarvdonets storlek
2 begransas av driftsatt klass B (52 - 30 min)

16,7
16,7
18,2
18,7
42,8
54
70,7
19,2
44
56
72,7
21
76
155
276
21,0
75,0
152
268
552
20,3
74,0
144
263
533

16,7
16,7
18,2
18,7
42,8
54
70,7
44
56
72,7
21
76
155
276
152
268
552
263
533

Ingangsmoment
vid max.
utgangsmoment

37
75
120
267
17
93
71
521
227
179
138
833
230
13
63
1691
467
230
131
63
3448
946
486
266
131

Ingangsmoment

vid max.
utgangsmoment

45
90
165
321
140
m
85
273
214
165
833
230
13
63
230
131
63
266
131

Passande

flervarvsdon for | Stalltidsomrade
max. ingangsmo- |vid 50 Hz och 90°
ment vridvinkel

SA 07.6 9-191
SA10.2 9-191
SA10.2 9-199
SA14.6 9= 193
SA10.2 11-473
SA10.2 13 -600
SA10.2 17 =780
SA16.2 9-195
SA14.2 11 =473
SA14.2 13 -600
SA 14.2 17 -780
SA 16.2 9-203
SA14.2 18-818
SA10.2 37-1658
SA10.2 73 -1 650?
SA 251 9-199

SA 14.6 18 - 803
SA14.2 36-1628
SA 14.2 72 -1620?
SA 10.2 146 — 1 6437
SA 30.1 9-195
SA16.2 18 —788
SA 14.6 34-1541
SA 14.6 71-1590°
SA14.2 143 -16112
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VRIDSEKTORDON SA/GS

SNACKVAXEL OCH MELLANVAXEL — REGLERDRIFT

Angivna vridmoment galler for reglerdrift med krav pa ett snackhjul av brons. For andra tilldmpningar finns det separata dimensionerings-
underlag.

De féreslagna, passande flervarvsdonen har valts for nd det maximala utgangsmomentet. Vid lagre krav pa vridmomentet kan dven mindre
flervarvsdon anvandas. For detaljerade data, se datablad.

Passande
Ingangsmo- flervarvsdon Stalltidsom-
Armaturens Ventilens ment vid max. |for max. rade vid 50 Hz
max. vridmo- anslutnings- utgangsmo- ingangsmo- och 90°
Typ ment Reglermoment | flans Total utvaxling | Faktor! ment ment vridvinkel
GS 50.3 350 125 FO5; FO7; F10 511 17,9 20 SAR 07.2 9-191
GS 63.3 700 250 F10; F12 51:1 17,3 42 SAR 07.6 9-191
GS 80.3 1400 500 F12; F14 53:1 19,3 73 SAR 10.2 9-199
GS 100.3 2 800 1000 F14; F16 52:1 20,2 139 SAR 14.2 9-195
126:1 44,4 63 SAR 10.2 21-473
160:1 55,5 50 SAR 07.6 13 -600
208:1 77 37 SAR 07.6 35-780
GS 125.3 5600 2000 F16; F25 52:1 20,8 269 SAR 14.6 9-195
126:1 45,4 123 SAR 14.2 21 -473
160:1 57,9 97 SAR 10.2 27 - 600
208:1 77 73 SAR 10.2 35-780
GS 160.3 11 250 4000 F25; F30 54:1 22,7 496 SAR 14.6 9-203
218:1 83 136 SAR 14.2 36-818
442:1 167 68 SAR 10.2 74 -1 658
GS 200.3 22 500 8000 F30; F35 53:1 22,3 1009 SAR 25.1 72 -199
214:1 81,3 277 SAR 14.6 36 -803
434:1 165 137 SAR 14.2 72-1628
864:1 308 73 SAR 10.2 144 -1 6207
GS 250.3 45000 16 000 F35; F40 52:1 21,9 2 060 SAR 30.1 71 =195
210:1 80 563 SAR 16.2 35-788
4111 156 289 SAR 14.6 69 - 1541
848:1 305 148 SAR 14.2 141 -1 5902
GS 315 63 000 30 000 F40; F48 53:1 26 2432 SAR 30.1 72-199
424:1 178 354 SAR 14.6 71=1590
848:1 356 177 SAR 14.2 141 -1 5902
1696:1 716 88 SAR 10.2 283 - 15902
GS 400 125 000 35000 F48; F60 54:1 26,5 4717 SAR 30.1 74 - 203
60 000 432:1 181 691 SAR 16.2 72 -1620
864:1 363 344 SAR 14.6 144 -1 6207
1728:1 726 172 SAR 14.2 288 - 1 6202
GS 500 250 000 35000 F60 52:1 25,5 9804 SAR 30.1 71 =195
120 000 832:1 350 714 SAR 16.2 139 - 1 5607
1664:1 416 358 SAR 14.6 277 -1 5602

VRIDVINKELOMRADEN

Precis som for vridsektordonen SQ finns det SA/GS-kombinationer
med olika vridvinkelomraden. Omradena varierar beroende pa
vaxelns storlek. For detaljerad information, se datablad.

1 omrékningsfaktor for kraftuttagsmoment till ingdngsmoment for att faststalla
78 flervarvdonets storlek
2 begransas av driftsatt klass C (54 - 50 %)



FLERVARVSDON SA/GK

FLERVARVSDON SA MED FLERVARVSVAXEL GK

Vinkelvéxel GK i kombination med ett stalldon SA bildar ett
flervarvsdon med hdgre kraftuttagsmoment. Inkommande och
utgdende axlar ar i rat vinkel. Darfor passar dessa kombinationer for
att 16sa specifika uppgifter. Detta inkluderar till ex. speciella
installationssituationer eller samtidigt mandvrering av tva spindlar
med tva GK vaxlar och en central drivenhet.

Foljande varden ar endast dversiktsdata. Till vaxlarna GK finns det separata datablad med detaljerade uppgifter. Andra utvaxlingar kan
erhallas pa forfragan.

Reglermo- | Ventilens anslutnings-

ment flans Passande flervarvsdon
-M----__
[Nm] 5211 DIN 3210 On/off-drift Reglerdrift
GK 10.2 F10 SA 07.6; SA 10.2; SA 14.2 SAR 07.6; SAR 10.2; SAR 14.2
2.1 1,8
GK 14.2 250 120 F14 G1/2 2:1 1,8 SA 10.2; SA 14.2 SAR 10.2; SAR 14.2
2,8:1 2,5
GK 14.6 500 200 F14 G1/2 2,8:1 2,5 SA 10.2; SA 14.2 SAR 10.2; SAR 14.2
4:1 3,6
GK 16.2 1000 400 F16 G3 4:1 3,6 SA 14.2; SA 14.6 SAR 14.2
5,6:1 5,0
GK 25.2 2 000 800 F25 G4 5,6:1 5,0 SA 14.2; SA 14.6 SAR 14.2; SAR 14.6
8:1 7.2
GK 30.2 4000 1600 F30 G5 8:1 7,2 SA 14.6; SA 16.2 SAR 14.6; SAR 16.2
11:1 9,9
GK 35.2 8000 = F35 G6 11:1 9,9 SA 14.6; SA 16.2 =
16:1 14,4
GK 40.2 16 000 = F40 G7 16:1 14,4 SA 16.2; SA 25.1 =
22:1 19,8
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FLERVARVSDON SA/GST

FLERVARVSDON SA MED FLERVARVSVAXEL GST

Vinkelvaxel GST i kombination med ett stalldon SA bildar ett
flervarvsdon med hdgre kraftuttagsmoment. Inkommande och
utgaende axlar &r axiellt forskjutna. Darfor passar dessa kombinatio-
ner for att 16sa specifika uppgifter. T.ex. vid speciella monteringssi-
tuationer.

Foljande varden ar endast oversiktsdata. Till GST vaxlarna finns det separata datablad med detaljerade uppgifter. Andra utvaxlingar kan
erhallas pa forfragan.

Reglermo- | Ventilens anslutnings-

ment flans Faktor Passande flervarvsdon
------——
[Nm] [Nm] 5211 DIN 3210 On/off-drift Reglerdrift

GST 101 120 F10 SA 07.6; SA10.2; SA 14.2 SAR 07.6; SAR 10.2; SAR 14.2
1,4.1 1,3
2:1 1,8

GST 14.1 250 120 F14 G1/2 1,4:1 1,3 SA 10.2; SA 14.2 SAR 10.2; SAR 14.2
2:1 1,8
2,8:1 2,5

GST 14.5 500 200 F14 G1/2 2:1 1,8 SA 10.2; SA 14.2 SAR 10.2; SAR 14.2
2,8:1 2,5
4:1 3,6

GST 16.1 1000 400 F16 G3 2,8:1 2,5 SA 14.2; SA 14.6 SAR 14.2
41 3,6
5,6:1 5,0

GST 251 2 000 800 F25 G4 41 3,6 SA 14.2; SA 14.6 SAR 14.2; SAR 14.6
5,61 5,0
8:1 7,2

GST 30.1 4000 1600 F30 G5 5,6:1 5,0 SA 14.6; SA 16.2 SAR 14.6; SAR 16.2
8:1 7,2
11:1 9,9

GST 351 8000 - F35 G6 8:1 7,2 SA 14.6; SA 16.2 -
11:1 9,9
16:1 14,4

GST 40.1 16 000 = F40 G7 11:1 9,9 SA 16.2; SA 25.1 =
16:1 14,4
22:1 19,8
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FLERVARVSDON SA/GHT

FLERVARVSDON SA MED FLERVARVSVAXEL GHT

Vinkelvaxel GHT i kombination med ett stalldon SA bildar ett
flervarvsdon med hdgre kraftuttagsmoment. Ihopbyggd med en
GHT néstan fyrdubblas vridmomentsomradet av SA serien. Ett
sadant hogt krav pa vridmoment finns t. ex. for stora skjutventiler,
dampare, klaffventiler eller skjutspjall

Foljande varden ar endast oversiktsdata. Till GST vaxlarna finns det separata datablad med detaljerade uppgifter. Andra utvaxlingar kan
erhallas pa forfragan.

Armaturens max. Ventilens anslutnings- | Utvax-
Typ vridmoment flans lingar Faktor passender Passande flervarvsdon

(e ____JeNsos2r | | [ |
GHT 320.3 32000 F48 10:1 8 SA 30.1
15,5:1 12,4 SA 251
201 16 SA 251
GHT 500.3 50 000 F60 10,25:1 8,2 SA 35.1
15:1 12 SA 30.1
20,51 16,4 SA 30.1
GHT 800.3 80000 F60 12:1 9,6 SA35.1
15:1 12 SA35.1
GHT 1200.3 120 000 F60 10,25:1 8,2 SA 40.1
20,5:1 16,4 SA35.1




VRIDSEKTORDON SQ FOT/HAVARM OCH SA/GF

VRIDSEKTORDON SQ MED FOT OCH HAVARM

Genom att montera en havarm och en fot omvandlas vridsektordo-  On/off-drift SQ

net SQ. till ett havarmsstalldon. Tekniska data for dessa havarms- stalltider
stalldon ar identiska med data for vridsektordon, dven den maximalt — fs¥9 vid 50 Hz' |Instéllningsomrade for brytmoment

tilldtna brytfrekvensen. Nedan finns data for vridsektordon med fot [ E @

och havarm med tre-fas motor. Stalltiderna galler vid en vridvinkel 5Q05.2 4-32 50-150
pa 90°. SQ 07.2 4-32 100-300
SQ 10.2 8-63 200-600

SQ12.2 16 - 63 400-1 200
SQ 14.2 24-100 800 -2 400

Reglerdrift SQR

Tillatet genomsnitt-

Stalltider |Instéllningsomrade ligt vridmoment
Typ vid 50 Hz" | for brytmoment i reglerdrift
____
SQR 05.2 8-32 75-150
: SQR 07.2 8-32 150 —300 150

‘ g SQR 10.2 11-63 300 - 600 300

SQR12.2 16 - 63 600 - 1200 600
SQR 14.2 36-100 1200-2 400 1200

FLERVARVSDON SA MED HAVARMSVAXEL GF

Ett flervarvsdon SA i kombination med en vaxel GF bildar ett R

havarmsstalldon. rens max.
vridmo- Reglermo-

ment ment Passande flervarvsdon

Mellanvaxlar anvands for att uppna olika utvaxlingar. -m- On/off-drift | Reglerdrift

GF50.3 125 5111 SA07.2 SAR 07.2
Foljande varden ar endast oversiktsdata. For detaljerad information, GF63.3 1 000 250 51:1 SA 07.6 SAR 07.6
se datablad. Véxlar avsedda for reglertillimpningar &r utrustade GF 80.3 2000 500 531 SA10.2 SAR10.2
GF 1003 4000 1000 52:1 SA14.2 SAR 14.2

Havarmsstalldonens konstruktion kan harledas fran snackvaxeln GS

med ett sndckhjul av brons. Markmomentet ar reducerat i detta

. 12611 SA10.2 SAR 10.2
utférande.

160:1 SA10.2 SAR 07.6
208:1 SA 07.6 SAR 07.6
GF 125.3 8000 2000 52:1 SA 14.6 SAR 14.6
126:1 SA 14.2 SAR 14.2
160:1 SA14.2 SAR 10.2
208:1 SA10.2 SAR 10.2
GF 160.3 11 250 4000 54:1 SA16.2 SAR 14.6
218:1 SA14.2 SAR 14.2
4421 SA10.2 SAR 10.2
GF 200.3 22 500 8000 53:1 SA 25.1 SAR 25.1
214:1 SA 14.6 SAR 14.6
434:1 SA14.2 SAR 14.2
864:1 SA10.2 SAR 10.2
GF 250.3 45000 16 000 52:1 SA 30.1 SAR 30.1
210:1 SA 16.2 SAR 16.2
4111 SA 14.6 SAR 14.6
848:1 SA 14.2 SAR 14.2
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LINJARSTALLDON SA/LE

FLERVARVSDON SA MED LINJARENHET LE

Om man monterar en linjarenhet LE pa ett flervarvsdon SA far man

injc 2 2 Slag-
ett linjarstalldon. - Passande flervarvsdon
reg Iermo-
Foljande varden ar endast oversiktsdata. For detaljerad information, - S ment k] | onvoft-drift | Reglerdrift

se datablad. LE12.1

100
200
400
500
LE 251 50
100
200
400
500
LE 50.1 63
125
250
400
LE70.1 63
125
250
400
LE 1001 63
125
250
400
LE 200.1 63
125
250
400

11,5

23

37,5

64

128

217

20

30

52

87

SA 07.2

SA 07.6

SA10.2

SA 14.2

SA 14.6

SA 16.2

SAR 07.2

SAR 07.6

SAR 10.2

SAR 14.2

SAR 14.6

SAR 16.2
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CERTIFIKAT

KVALITET AR EN FORTROENDEFRAGA

Stalldon maste utfora sin uppgift pa ett tillforlitligt satt. For det ar Att vi féljer denna devis framgar av vara ISO 9001- och 1SO 14001-
stalldonen som bestammer takten i de exakt anpassade proces- certifieringar.
serna. Men tillforlitlighet borjar inte med idrifttagningen.

Men kvalitetssakring ar inget man gor vid ett enda tillfalle. Kvalitet
Hos AUMA borjar den med en genomtdnkt konstruktion, noggrant  stalls pa prov varje dag. Att vi haller vad vi lovar visar den langa
utvalda material och en samvetsgrann tillverkning med de allra raden av lyckade audits som vara kunder och oberoende institut har
senaste maskinerna. Den fortsatter med tydligt strukturerade och genomfort.
6vervakade produktionssteg — utan negativ miljopaverkan.

Management Service

CERTIFICATE

_ The Certification Body
of TUV SUD Management Service GmbH

certifies that

duma’

AUMA Riester GmbH & Co. KG
Aumastr. 1, 79379 Miillheim
Germany

has established and applies a
Quality, Environmental,
Occupational Health and Safety Management System
for the following scope of application:

Design and development, manufacture, sales and service of
electric actuators, integral controls and gearboxes for
valve automation as well as components for
general actuation technology.

B CEPTHOWKAT = CERTIFICADO ®m CERTIFICAT

el
7o
2

i
=4
|

Performance of audits (Report-No. 70009378)
has furnished proof that the requirements under:

I1ISO 9001:2008

272
AR,

|

ISO 14001:2004
= OHSAS 18001:2007
<t
i are fulfilled. The certificate is valid in conjunction
| — with the main certificate from 2015-06-09 until 2018-06-08.
-
E Certificate Registration No. 12 100/104/116 4269/01 TMS
(4]

: DAKK

E 7 (( Deﬁs:he
= Product Compliance Management Akkreditierungsstelle
e Munich, 2015-06-09 0-ZM-14143-01-03
E D-ZM-14143-01-04
| D-ZM-14143-01-05
&5
~ TV SUD Management Service GmbH » Zertifizierungsstelle » Ridlerstralie G5 « 80339 Minchen » Germany Tww

www. luey-sued.defcertificate-validity-check
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EU-DIREKTIV

Forsakran for inbyggnad enligt maskindirektivet och foérsakran
om Overensstammelse enligt lagspannings- och EMC-direktivet

AUMA:s stalldon och ventilvaxlar betraktas enligt maskindirektivet
som delvis fullbordade maskiner. Genom en forsakran for inbyggnad
intygar AUMA att apparaternas konstruktion uppfyller de grundlag-
gande sakerhetskraven i maskindirektivet.

Omfattande tester och undersékningar har visat att AUMA:s
stalldon uppfyller kraven i ldgspannings- och EMC-direktivet.
Foljaktligen ger AUMA en férsakran om dverensstammelse i
enlighet med lagspanningsdirektivet och EMC-direktivet.

Installation och forsakran om overensstammelse ar del av ett
gemensamt certifikat.

Apparaterna ar CE-mérkta enligt Idgspanning- och EMC-direktivet.

C€

PROVNINGSINTYG

Efter montage genomgar alla stélldon en omfattande funktionskon-
troll samt en kalibrering av momentbrytningen. Denna procedur
dokumenteras i ett provningsintyg.

CERTIFIKAT

Namngivna provningsinstitut utfor typtester for att faststalla vara
apparaters lamplighet for specifika tillampningar. Ett exempel pa
detta ar de test for elektrisk sakerhet som genomférts for den
nordamerikanska marknaden. Alla apparater i den har broschyren
har utfardade certifikat.

Hur far jag tillgang till certifikaten?
Alla intyg, protokoll och certifikat arkiveras av AUMA och kan pa

forfragan erhallas i pappersform eller digital form.

Dokumenten kan hamtas dygnet runt fran AUMA:s webbplats;
ibland kravs ett kundlésenord.

> WwWw.auma.com
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