A.1.4 - Dimensioni di ingombro
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A.1.5 - Dimensioni piattaforma di lavoro

- Piattaforma di iavoro in alluminio
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- Piattaforma di lavoro in vetroresina - opzionale

- Piattaforma di favoro in vetroresina con tenuta dielettrica sotto tensione nominale di 1 kY (opzio-

nale)
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A.2

- Area di lavoro

A.2A1

- Diagramma area di lavoro con bracci stabilizzatori sfilati - piattaforma di la-
voro in allumino
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A.2.2 - Diagramma area di lavoro con bracci stabilizzatori rientrati - piattaforma di _,
tavoro in alluminio ]
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A2.3 - Settoridi lavoro - piattaforma di lavoro in alluminio
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