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Der AR100-H ist die konsequente Weiterentwicklung der 
AR100-Quadcopter-Serie, welche die Bundeswehr seit 
2005 weltweit erfolgreich in allen Klimazonen einsetzt.

Der AR100-H wurde im Gegensatz zu den Vorgängerver-
sionen modular entwickelt und konsequent handschuh-
kompatibel bedienbar gestaltet. Mit wenigen Handgriffen 
lassen sich alle relevanten Komponenten wechseln. Da-
durch kann der Nutzer zum Beispiel im Einsatz verschie-
dene Funkbänder einsatzspezifisch verwenden.

Der AR100-H ist faltbar und somit einfach in einem leicht-
gewichtigen Rucksacksystem zusammen mit der Bedie-
neinheit und sechs Flugakkus zu transportieren. 

Das Flugsystem ist konzipiert um Spezialkräfte, Armee-
einheiten oder BOS auch in lebensbedrohlichen Einsatz-
lagen zuverlässig zu begleiten und mit optionalen Multi-
Mission-Nutzlasten zu unterstützen. Das Flugsystem ist 
mit 4 zusätzlichen Optionsschächten zu der Hauptnutz-
last ausgerüstet, um auch in der Zukunft flexibel auf die 
Bedürfnisse der Nutzer modular reagieren zu können.

Das AR100-H-System bedarf 
keiner planmäßigen Wartung. 
Die Flugplattform kann über 
Jahre genutzt und durch das 
extrem modulare Konzept auf 
einfache Weise erweitert und 
instand gehalten werden.

Mit Handschuhen werkzeuglos 
wechselbare Komponenten:

 ► Korpus mit Magnetometer
 ► Navigationsmodul
 ► Funkmodul
 ► Motor-Rotorarme
 ► Landebeine
 ► Smart-Flugakku
 ► Aufklärungsnutzlast
 ► Optionsmodule

Die Flugplattform ist innerhalb 
von 2  Minuten mit der GCS HD 
verbunden und einsatzbereit.

AR100-H | Flugplattform
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AR100-H | Flugplattform – Technische Daten*

Artikelnummer: AR100H

Abmessungen (L x B x H): Flugbereit: 1.135 x 1.135 x 383 mm

Zusammengeklappt für den Transport: 170 x 180 x 470 mm

Max. Abflugmasse: 2,9 kg

Einzelgewichte: 1,4 kg Flugplattform (inkl. Funkmodul, inkl. Navigationsmodul, inkl. Höhenhaltungsmodul)

1,05 kg Flugakku (4S3P)

0,45 kg Dual-Mikro-Gimbal HD

max. Geschwindigkeit: 
(über Grund)

15 m/s (manueller Modus) / 15 m/s (GNSS-Modus)

max. Steiggeschwindigkeit: 3 m/s

max. Sinkgeschwindigkeit 2 m/s

max. Windlast: 9 m/s (5 Bft)

max. Neigungswinkel: 25 ° (manueller Modus) / 25 ° (GNSS-Modus) / 35 ° (GNSS-Turbo-Modus)

Betriebstemperatur: -19 °C bis +49 °C

IP-Rating: IP 53

Flugzeit: > 30 min

GNSS: NAVSTAR GPS, GLONASS, Beidou, Galileo

GNSS-Korrektur: 
(optional)

WAAS (USA), EGNOS (Europa), MSAS (Japan), GAGAN (Indien)

Betriebsfrequenz: Wechselbares Funkmodul, z. B. 1,2 GHz, 2,4 GHz IP-Mesh-Funk

Übertragungsreichweite: > 1.000 m LOS (abhängig vom Funkmodul – Funkmodul vom Bediener wechselbar)

Videoqualität: Full HD | 1080p bei 30 fps

Videoencoder: H.264

Verschlüsselung: IP-Mesh-Funk: AES256

max. Flughöhe: 3.500 m MSL

Antrieb: 4 bürsten- und getriebelose Elektromotoren

Merkmale: Extrem geräuscharme Flugplattform (ideal für verdeckte Aufklärungseinsätze)
Zwischenlandung mit voller Aufklärfähigkeit möglich
Video-Datenübertragung und Steuerung in Echtzeit
Wegpunkt-Navigation
Drei Heimkehr-Modi für Funkverlust-Fall: RTH Direct, RTH Smart, RTH to BKS
Sicherheitsgrenzen (Geofencing)
Windmessung im Schwebeflug durch die Flugplattform möglich
LED- und IR-Positions- und Warnlichter (gemäß SERA.3215)
Kompatibel mit AirRobot-Geoinformationssoftware
Flugdatenspeicher durch Knopfdruck in AirRobot-Geoinformationssoftware löschbar
Update durch Nutzer möglich

Optional: Mitschauanlage basierend auf IP-Mesh-Funk

* Änderungen vorbehalten
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