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Electric cylinders 
CASM-32/40/63

Features
-�4VK\SHY�J`SPUKLY�Z`Z[LT�PU�[OYLL�KPM࠮
MLYLU[�ZPaLZ

�࠮ ;OYLL�KPɈLYLU[�ZJYL^Z�MVY�LHJO�J`SPU-
KLY�ZPaL

�࠮ 0USPUL�HUK�WHYHSSLS��ILS[��NLHYIV_LZ
Z[VTPaLK�TV[VY�HKHW[LY�WSH[L\*�࠮
����4LL[Z�0:6࠮����Z[HUKHYKZ
-]PNO�SL]LS�VM�WYLJPZPVU�HUK�YLWLH/�࠮
HIPSP[`

PKL�YHUNL�VM�HJJLZZVY`�WHY[Z<�࠮

Benefits
��6W[PTHS�MVY�H�^PKL�YHUNL�VM�WV^LY࠮
HUK�SPML[PTL�YLX\PYLTLU[Z

PKL�YHUNL�VM�ZWLLK�HUK�MVYJL<�࠮
�4LJOHUPJHSS`�Ä[Z�TVZ[�HWWSPJH[PVUZ࠮
�࠮ -P[Z�TVZ[�VM�IY\ZOSLZZ�+*�HUK�ZLY]V�
TV[VYZ

�࠮ ,HZ`�[V�YLWSHJL�WUL\TH[PJ�J`SPUKLYZ
�࠮ (JJ\YH[L�WVZP[PVUPUN��KLWLUKPUN�
\WVU�MLLKIHJR�Z`Z[LT�VM�[OL�TV[VY�

�࠮ -SL_PIPSP[`�PU�TV\U[PUN�J`SPUKLYZ
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Product description 
*(:4�LSLJ[YPJ�J`SPUKLYZ�HYL�PKLHSS`�Z\P[LK�[V�WLYMVYT�MHZ[�
HUK�WV^LYM\S�SPULHY�TV]LTLU[Z��<USPRL�WUL\TH[PJ�VY�O`KYH\-
SPJ�J`SPUKLYZ��*(:4�LSLJ[YPJ�J`SPUKLYZ�HYL�ÅL_PISL�HUK�[O\Z�
JHU�IL�WVZP[PVULK�WYLJPZLS �̀�0U�HKKP[PVU��K\L�[V�H�YLK\JLK�
U\TILY�VM�JVTWVULU[Z��[OL�^OVSL�Z`Z[LT�PZ�TVYL�JVZ[�LM-
MLJ[P]L��YLZ\S[PUN�PU�SV^LY�LULYN`�HUK�THPU[LUHUJL�JVZ[Z�
;OL�*(:4�TVK\SHY�JVUJLW[�LUHISLZ�LHZ`�JVUULJ[PVU�[V�
`V\Y�WYLMLYYLK�TV[VY�HUK�JVU[YVS�Z`Z[LT��;OPZ�JHU�YLK\JL�
KLZPNU�HUK�WYVNYHTTPUN�JVZ[Z�JVUZPKLYHIS �̀
;OHURZ�[V�OPNO�NYHKL�TH[LYPHSZ��H�ZLHSPUN�Z`Z[LT�^P[O�07��:�
SL]LS�WYV[LJ[PVU�HUK�OPNO�X\HSP[`�THU\MHJ[\YPUN��*(:4�LSLJ-
[YPJ�J`SPUKLYZ�JHU�HSZV�IL�\ZLK�SVUN�[LYT�L]LU�\UKLY�HK]LYZL�
JVUKP[PVUZ�
;OL�SV^�IHJRSHZO�KLZPNU�WYV]PKLZ�WVZP[PVUPUN�WYLJPZPVU�VM�
\W�[V��������TT��;VNL[OLY�^P[O�]HYPV\Z�ZJYL^Z�MVY�KPɈLYLU[�
ZWLLKZ�HUK�MVYJLZ��*(:4�LSLJ[YPJ�J`SPUKLYZ�HYL�[OL�VW[PT\T�
ZVS\[PVU�MVY�H�]HYPL[`�VM�HWWSPJH[PVUZ�

1
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1. :[HPUSLZZ�Z[LLS�W\ZO�[\IL
2. :OHM[�ZLHS�[V�WYV[LJ[�HNHPUZ[�JVU[HTPUHU[Z�PUNYLZZ
3. :PU[LY�ÄS[LY�MVY�OPNO�HPYÅV^
4. -SH[�ZLHS�IL[^LLU�OV\ZPUNZ
5. /PNO�X\HSP[`�IHSS�HUK�SLHK�ZJYL^Z�^P[O�SV^�H_PHS�WSH`�HUK�SV^�MYPJ[PVU��S\IYPJH[LK�MVY�[OL�^OVSL�WYVK\J[�SPML
6. 4HNUL[�YPUN�MVY�WYV_PTP[`�ZLUZVYZ
7. (U[P�YV[H[PVU�KL]PJL�^P[O�V]LYSVHK�WYV[LJ[PVU
8. /PNO�X\HSP[`�:2-�ILHYPUNZ
9. (UVKPZLK�HS\TPUP\T�WYVÄSL�^P[O�WYV_PTP[`�ZLUZVY�ZSV[Z
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Linear unit Motor Adapter Fc0 Fp0 Vmax
– – – R5 TT�Z

*(:4����3: ).�� PUSPUL�WHYHSSLS ����� ����� ��
*(:4����3: �-2���� PUSPUL�WHYHSSLS ����� ����� ��
*(:4����): ).�� PUSPUL�WHYHSSLS ��� ������ ����� ���
*(:4����): �-2���� PUSPUL�WHYHSSLS ���� ������ ����� ���
*(:4����): �-2���� PUSPUL ����� ����� ���
*(:4����)5 ).�� PUSPUL�WHYHSSLS ����������� ��� ����� � ���
*(:4����)5 �-2���� PUSPUL�WHYHSSLS ����������� ����������� ���
*(:4����)5 �-2���� PUSPUL ���� ����� ���

*(:4����3: ).��: PUSPUL�WHYHSSLS ������� � ����� ��
*(:4����3: �-2���� PUSPUL�WHYHSSLS ����� ����� ��
*(:4����): ).��: PUSPUL�WHYHSSLS ����������� ����������� � �
*(:4����): ).�� PUSPUL�WHYHSSLS ���� ������ ����� ���
*(:4����): �-2���� PUSPUL�WHYHSSLS �� ������  ����� ���
*(:4����): �-2���� PUSPUL�WHYHSSLS ���� ���� � ����� ���
*(:4����)5 ).��: PUSPUL�WHYHSSLS ����������� ���� ������ ���
*(:4����)5 ).�� PUSPUL�WHYHSSLS ��� ������ ���������� ���
*(:4����)5 �-2���� PUSPUL�WHYHSSLS ����������� ����������� ���
*(:4����)5 �-2���� PUSPUL�WHYHSSLS ����������� ���������� ���

*(:4����3: ).�� PUSPUL�WHYHSSLS ����������� ����� ��
*(:4����3: �-2���� PUSPUL�WHYHSSLS �� ���� � ����� ��
*(:4����)5 ).�� PUSPUL�WHYHSSLS ���������� ��� ������ ���
*(:4����)5 �-2���� PUSPUL�WHYHSSLS ����������� �������� �� ���
*(:4����)5 �-2���� PUSPUL ����� ����� ���
*(:4����)- ).�� PUSPUL�WHYHSSLS ���������� ��������� � �����
*(:4����)- �-2���� PUSPUL�WHYHSSLS ����������� ����������� �����
*(:4����)- �-2���� PUSPUL ����� ����� �����

Linear unit Fmax F0max Vmax
– R5 – TT�Z

*(:4����3: ��� ��� ��
*(:4����): ��� ��� ���
*(:4����)5 ���� ��� ���
*(:4����3: ��� ��� ��
*(:4����): ����� ����� ���
*(:4����)5 ���� ����� ���
*(:4����3: � ��� ��
*(:4����)5 ��� ��� ���
*(:4����)- ��� ��� �����

Performance overview of linear units

Performance overview of actuators
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Motors and gearboxes
Servo motors

;OL�:PLTLUZ�TV[VYZ�WYV]PKLK�I`�,^LSSP_�JVTL�^P[O�H�T\S[P-
WVSL�YLZVS]LY��H�ZOHM[�LUK�^P[O�UV�RL`^H`�HUK�H�OVSKPUN�
IYHRL�0U�HKKP[PVU��[OL`�HYL�LX\PWWLK�^P[O�H�+YP]L�*3P8�PU[LY-
MHJL��(�YV[H[PUN�WS\N�HKHW[LY�ZPTWSPÄLZ�[OL�JVUULJ[PVU�HUK�
JHISL�YV\[PUN�PU�HSS�PUZ[HSSH[PVU�WVZP[PVUZ��-VY�TVYL�PUMVYTH-
[PVU��WSLHZL�]PZP[�[OL�MVSSV^PUN�ZP[LZ!�

Motors: �
^^^�ZPLTLUZ�JVT�TV[VYZ��
Frequency converters: �
^^^�ZPLTLUZ�JVT�ZPUHTPJZ��
Automations systems: �
^^^�ZPLTLUZ�JVT�ZPTV[PVU�
Controls:��
^^^�ZPLTLUZ�JVT�ZPTH[PJ��
Engineering software:  
^^^�ZPLTLUZ�JVT�ZPaLY�
Support worldwide: �
^^^�ZPLTLUZ�KL�ZLY]PJL

Ordering key

Motor technical data

Motor type 1FK7015-5AK71-1SH3 1FK7022-5AK71-1UH3 1FK7034-2AK71-1UH0 1FK7044-4CH71-1UH0
Designation Unit

9H[LK�WV^LY������2� R> ��� ���� ���� ����
9H[LK�ZWLLK TPU�� ����� ����� ����� �����
9H[LK�J\YYLU[ A ���� ��� ��� �� 
9H[LK�[VYX\L������2� 5T ���� ��� � �
:[H[PJ�[VYX\L������2� 5T ���� ���� ��� �
7LHR�[VYX\L 5T � ��� ��� ��
0ULY[PH�^P[O�IYHRL ��¶��RNT� ����� ���� �� � ����
:OHM[�KPHTL[LY TT �� �� �� ��
>LPNO[�^P[O�IYHRL RN ��� � � ���

Motor CASM-32 CASM-40 CASM-63
Inline adapter Parallel adapter Inline adapter Parallel adapter Inline adapter Parallel adapter

�-2������(2�����:/� A),������� A),������� – – – –
�-2������(2����</� A),������� – A),������� A),������� – –
�-2������(2����</� – – A),������� A),������� A),������� A),�������
�-2������*/����</� – – – – A),������� –
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Ordering key

Brushless DC motors

)Y\ZOSLZZ�+*�TV[VYZ�HYL�WLYMLJ[S`�Z\P[LK�[V�YLWSHJL�WUL\-
TH[PJ�J`SPUKLYZ�PU�THU`�HWWSPJH[PVUZ��;OL�TV[VYZ�WYV]PKLK�
I`�,^LSSP_�HYL�LX\PWWLK�^P[O�PU[LYUHS�JVU[YVSSLYZ�HUK�HYL�]LY`�
ZPTWSL�[V�ZL[�\W��*VUULJ[LK�[V�[OL�WV^LY�Z\WWS �̀�[OL�TV[VYZ�
JHU�IL�WYVNYHTTLK�I`�H�JVTW\[LY�^P[O�\W�[V����TV[PVU�
WYVÄSLZ��;OL�WYVÄSLZ�JHU�IL�HJ[P]H[LK�I`�����IPUHY`�PUW\[Z�
�73*�V\[W\[Z�VY�Z^P[JOLZ���
;OL�PU[LYUHS�LUJVKLYZ�LUHISL�MVY�OPNO�WVZP[PVUPUN�HJJ\YHJ`�
^OPSL�[OL�PU[LYUHS�IYHRL�ZLJ\YLZ�[OL�Z`Z[LT�PU�JHZL�VM�H�
WV^LY�SVZZ��

Motor technical data

Motor type BG45x30PI BG65Sx50PI BG75x75PI
Designation Unit

5VTPUHS�]VS[HNL V �� �� ��
9H[LK�WV^LY� W  � ��� ���
9H[LK�ZWLLK TPU�� ����� ����� �����
9H[LK�J\YYLU[ A �� � ����
9H[LK�[VYX\L� 5JT �� �� ���
7LHR�[VYX\L 5JT  ��� �� ���
0ULY[PH� NJT� �� �� ���
:OHM[�KPHTL[LY TT 6 � ��
>LPNO[�^P[O�IYHRL RN ���� ���� ���

Motor CASM-32 CASM-40 CASM-63
Inline adapter Parallel adapter Inline adapter Parallel adapter Inline adapter Parallel adapter

).��_��70 A),������� A),������� – – – –
).��:_���70 – – A),������� A),������� – –
).��_���70 – – A),������ A),������� A),������� A),�������
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Third party motors 
0U�VYKLY�[V�H[[HJO�`V\Y�WYLMLYYLK�TV[VY�[V�[OL�SPULHY�\UP[��
,^LSSP_�VɈLYZ�[HPSVY�THKL�ZVS\[PVUZ�^P[OPU�[OL�ZWLJPÄJH[PVUZ�
ILSV^�
-VY�TV[VY�ZWLJPÄJH[PVUZ�^OPJO�HYL�UV[�JV]LYLK�I`�[OL�ZWLJP-
ÄJH[PVUZ�ILSV^��WSLHZL�JVU[HJ[�,^LSSP_�

A C
B

Øa

Øb Øc

L

CASM-32 CASM-40 CASM-63
Inline adapter Parallel adapter Inline adapter Parallel adapter Parallel adapter Inline adapter Parallel adapter
M/0129709 M/0130493 M/0129710 M/0130494 M/0130647 M/0129711 M/0130495

6YKLY�
 TT TT��PU� TT TT��PU� TT

�3 �����HU`�]HS\L ��������� �����HU`�]HS\L ������� �������� �����HU`�]HS\L �������
�I ������� ������� ������� ������� ������� ����� � �������
B ����� ������ ����� ����� ����� ����� �����
ØA �������� � ���� �������� ������� ������ �������� ������ 
�J ������ ����������� ������ ��� �������������� ������������� ������ �������������
C ������� ������� ������� ������� ������� ������� �������
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Interface d D L PCD M A B Torque max Inertia Weight
TT TT 5T ����RNT�� RN

CASM-32
A),������� �� �� �� �� 4� ��� �� � ����� ����
A),�������  �� �� �� 4� � �� �� � ����� ���
A),������� 6 �� �� �� ��� � �� ���� � ����� ����
4���� �� � �̄� ��¯�� ��¯�� �� �̄�� 5�( 5�( %�� � 5�( 5�(

CASM-40
A),�������  �� �� �� 4� � �� �� �� ����� ���
A),������� �� �� �� �� M6 ���� �� �� ����� ���
A),������� � �� �� �� ��� ���� �� �� ����� ���
A),������ �� �� �� �� ��� ���� �� �� ����� ���
4���� ��� � �̄� ��¯�� ��¯�� �� �̄�� 5�( 5�( %�� �� 5�( 5�(

CASM-63
A),������� �� �� �� �� M6 ���� �� �� ����� ����
A),������� � �� �� ��� M6 ��� ��� �� ����� ����
A),������ �� �� �� �� ��� ���� �� �� ����� ����
4���� ��� �� �̄ ��̄  � ��¯�� �� �̄�� 5�( 5�( %�� �� 5�( 5�(

Interface d D L PCD M A B C Torque max Inertia Weight
TT��PU� TT 5T ����RNT�� RN

CASM-32
A),������� � �� �� �� 4� ���� ����  ��� � ������ ����
A),������� 6 �� �� �� ��� � �� ����  ��� � ������ ����
4������ � ���������	� ��¯�� ��¯�� � ¯� 5�( 5�( ��¯����  ��� � 5�( 5�(

CASM-40
A),�������  �� �� �� 4� ���� ���� ����� � ����� ���
A),������� �� �� �� �� M6 ���� ���� ����� � ������ ����
A),������� � �� �� �� ��� ���� ���� ����� � ����� ���
A),������� �� �� �� �� ��� �� ���� ����� � ������ ����
4������ � ��� �����	�����	� ��¯�� ��¯�� ��¯�� 5�( 5�( ��¯�� ����� � 5�( 5�(
4�������� ������������� ��¯�� ��¯�� ��¯� 5�( 5�( �� �̄�� ����� � 5�( 5�(

CASM-63
A),������� �� �� �� �� M6 ���� ���� ����� ��� ������ ����
A),������� �� �� �� �� ��� � �� ���� ����� ��� ������ ����
4������ � ������������� ��¯�� ��¯�� ��¯� 5�( 5�( ��¯�� ����� ��� 5�( 5�(

Inline interface

Parallel interface

A 4

PCD

C

M

B

B A

M

PCD

D d

L

D d

L

A 4

PCD

C

M

B

B A

M

PCD

D d

L

D d

L
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Manuals
:\WWVY[PUN�KVJ\TLU[Z�HYL�H]HPSHISL�MVY�KV^USVHKPUN�VU�
L^LSSP_�JVT�JHZT�PU�LHJO�WYVK\J[�WHNL�\UKLY�[LJOUPJHS�KH[H�
ZLJ[PVU!

�࠮ VWLYH[PUN�THU\HS
��TV\U[PUN�PUZ[Y\J[PVU࠮

3D models
7YVK\J[�JVUÄN\YH[VYZ�MVY��+�TVKLSZ�KV^USVHK�HYL�H]HPSHISL�
VU�L^LSSP_�JVT�JHZT��HM[LY�ZLSLJ[PUN�[OL�KLZPYLK�HJ[\H[VY�
ZPaL

CASM
Linear actuator

INSTALLATION, OPERATION AND 
MAINTENANCE MANUAL

 ! WARNING
9LHK�[OPZ�THU\HS�ILMVYL�PUZ[HSSPUN��
VWLYH[PUN�VY�THPU[HPUPUN�[OPZ�HJ[\H[VY��
-HPS\YL�[V�MVSSV^�ZHML[`�WYLJH\[PVUZ�
HUK�PUZ[Y\J[PVUZ�JV\SK�JH\ZL�HJ[\H[VY�
MHPS\YL�HUK�YLZ\S[�PU�ZLYPV\Z�PUQ\Y`��
KLH[O�VY�WYVWLY[`�KHTHNL��2LLW�[OPZ�
THU\HS�ULHYI`�MVY�M\[\YL�YLMLYLUJL�

6WLYH[PUN�THU\HS

�+�TVKLS�JVUMPN\YH[VY
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Designation Symbol Unit CASM-32-LS CASM-32-BIS CASM-32-BN

Performance Data
4H_��K`UHTPJ�H_PHS�MVYJL FTH_ R5 ��� ��� ����
4H_��Z[H[PJ�H_PHS�MVYJL F�TH_ R5 ��� ��� ���
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 5�( ��� ���
4H_PT\T�[VYX\L�[V�YLHJO�-TH_ MTH_ 5T ���� ���� ��� 
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z �� ��� ���
4H_��YV[H[PVUHS�ZWLLK UTH_ ��TPU ����� ����� �����
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� � 6 6
+\[`�J`JSL +\UP[ % �� ��� ���

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – 3LHK�ZJYL^ )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT  �� ��
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT ��� � ��
3LHK�HJJ\YHJ` – – 5�( .� .�
:[YVRL Z TT ��¯��� ��¯��� ��¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT 5�( ���� ����
,ɉJPLUJ` ʾlu % ��� ���� ����
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL Jlu �����RNT� ������ ������ ������
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ������ ������ ������
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL Tlu RN� ���� ���� ����
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ���� ����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯��� �¯���
4H_��O\TPKP[` ˋ %  �  �  �
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 - ��: ��: ��:

CASM-32
Linear unit

Technical data
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Performance diagrams

Ordering key:�:LL�ࣚ�WHNL���

Dimensional drawing
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CASM–32–BN

A B C D E F G
TT

*(:4��� 4���í����� ��� ��� ���K�� ����� ��O� ���M�

=HSPK�VUS`�MVY�*(:4¶��¶3:�
5V�SPTP[H[PVU�MVY�IHSS�ZJYL^�[`WLZ
�TH_��SVHK�H[�TH_��ZWLLK��

;OL�YHKPHS�SVHK�HJ[Z�WLYWLUKPJ\SHY�[V�
[OL�TV]PUN�KPYLJ[PVU�
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Designation Symbol Unit CASM-40-LS CASM-40-BIS CASM-40-BN

Performance Data
4H_��K`UHTPJ�H_PHS�MVYJL FTH_ R5 ��� ����� ����
4H_��Z[H[PJ�H_PHS�MVYJL F�TH_ R5 ��� ����� �����
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 5�( ��� 6
4H_PT\T�[VYX\L�[V�YLHJO�-TH_ MTH_ 5T ���� ���� ����
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z �� ��� ���
4H_��YV[H[PVUHS�ZWLLK UTH_ ��TPU ����� ����� �� ��
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� � 6 6
+\[`�J`JSL +\UP[ % �� ��� ���

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – 3LHK�ZJYL^ )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT ���� �� ����
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT ��� � ����
3LHK�HJJ\YHJ` – – 5�( .� .�
:[YVRL Z TT ���¯��� ���¯��� ���¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT 5�( ���� ����
,ɉJPLUJ` ʾlu % ���� ���� ����
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL Jlu �����RNT� ������ ������ ����� 
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ������ ������ ������
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL Tlu RN� ���� ���� ��� 
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ���� ����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯��� �¯���
4H_��O\TPKP[` ˋ %  �  �  �
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 – ��: ��: ��:
:[HUKHYKZ – – 0:6������ 0:6������ 0:6������

CASM-40
Linear unit

Technical data
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Product Range

3
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*(:4��� 4���í����� ��� ��� ���K�� ��� ��O� ���M�

Performance diagrams
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Dimensional drawing

=HSPK�VUS`�MVY�*(:4¶��¶3:�
5V�SPTP[H[PVU�MVY�IHSS�ZJYL^�[`WLZ
�TH_��SVHK�H[�TH_��ZWLLK��

;OL�YHKPHS�SVHK�HJ[Z�WLYWLUKPJ\SHY�
[V�[OL�TV]PUN�KPYLJ[PVU�

Ordering key:�:LL�ࣚ�WHNL���
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Designation Symbol Unit CASM-63-LS CASM-63-BN CASM-63-BF

Performance Data
4H_��K`UHTPJ�H_PHS�MVYJL FTH_ R5 � ��� ���
4H_��Z[H[PJ�H_PHS�MVYJL F�TH_ R5 ��� ��� ���
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 5�( �� ��
4H_PT\T�[VYX\L�[V�YLHJO�-TH_ MTH_ 5T ���� ����� �����
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z �� ��� �����
4H_��YV[H[PVUHS�ZWLLK UTH_ ��TPU ����� ����� �����
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� � 6 6
+\[`�J`JSL +\UP[ % �� ��� ���

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – 3LHK�ZJYL^ )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT �� �� ��
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT � �� ��
3LHK�HJJ\YHJ` – – 5�( .� .�
:[YVRL Z TT ���¯��� ���¯��� ���¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT 5�( ���� ����
,ɉJPLUJ` ʾlu % ��� ���� ����
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL Jlu �����RNT� ���� ������ ������
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ����� ����� ������
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL Tlu RN� ���� �� � �� �
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ���� ����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯��� �¯���
4H_��O\TPKP[` ˋ %  �  �  �
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 - ��: ��: ��:
:[HUKHYKZ - - 0:6������ 0:6������ 0:6������

CASM-63
Linear unit

Technical data
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Product Range

3

17
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*(:4��� 4��í��� ��� ��� ���K�� ��� ���O� ���M�

Performance diagrams
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Dimensional drawing

=HSPK�VUS`�MVY�*(:4¶��¶3:�
5V�SPTP[H[PVU�MVY�IHSS�ZJYL^�[`WLZ
�TH_��SVHK�H[�TH_��ZWLLK��

;OL�YHKPHS�SVHK�HJ[Z�
WLYWLUKPJ\SHY�[V�[OL�TV]PUN�
KPYLJ[PVU�

Ordering key:�:LL�ࣚ�WHNL���
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High Performance Actuator

Screw
3: 3LHK�ZJYL^� _����TT
): )HSS�ZJYL^���_��TT
)5 )HSS�ZJYL^���_���TT

Stroke
���TT
����TT
����TT
����TT
����TT
����TT

Option1)

A 4V[VY��HKHW[LY�HUK�HJJLZZVYPLZ�ZLWHYH[LS`�KLSP]LYLK
M 4V[VY��HKHW[LY�HUK�MVV[�TV\U[PUNZ���WYL�TV\U[LK

Screw
3: 3LHK�ZJYL^�����í����TT
): )HSS�ZJYL^���í��TT
)5 )HSS�ZJYL^�����í�����TT

Stroke:
����TT
����TT
����TT
����TT
����TT
����TT

Option1)

A 4V[VY��HKHW[LY�HUK�HJJLZZVYPLZ�ZLWHYH[LS`�KLSP]LYLK
M 4V[VY��HKHW[LY�HUK�MVV[�TV\U[PUNZ���WYL�TV\U[LK�

Screw
3: 3LHK�ZJYL^���í��TT
)5 )HSS�ZJYL^���í���TT
BF )HSS�ZJYL^���í���TT

Stroke
����TT
����TT
����TT
����TT
����TT
����TT
����TT
����TT

Option1)

A 4V[VY��HKHW[LY�HUK�HJJLZZVYPLZ�ZLWHYH[LS`�KLSP]LYLK
M 4V[VY��HKHW[LY�HUK�MVV[�TV\U[PUNZ���WYL�TV\U[LK

Linear units

Ordering key

C A S M - 3 2 - B S - 0 3 0 0 A M - 0 0 0

C A S M - 4 0 - L S - 0 1 0 0 A A - 0 0 0

C A S M - 6 3 - B F - 0 7 0 0 A A - 0 0 0

���4V[VY��HKHW[LY�RP[�HUK�HJJLZZVYPLZ�ULLK�[V�IL�VYKLYLK�ZLWHYH[LS`
���-VV[�TV\U[PUNZ�WYL�TV\U[LK�VU�PUSPUL�]LYZPVU�VUS`
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Designation Symbol Unit BLDC motor BG45 Servo motor 1FK7015

Performance Data
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FJ� R5 ����� �����
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FJ R5 ����� �����
7LHR�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FW� R5 ����� �����
7LHR�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FW R5 ����� �����
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 5�( 5�(
/VSKPUN�MVYJL��TV[VYIYHRL�VW[PVU� FHold R5 ����� �����
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z �� ��
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� � �
+\[`�J`JSL + % �� ��

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – 3LHK�ZJYL^ 3LHK�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT   
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT ��� ���
3LHK�HJJ\YHJ` – – 5�( 5�(
:[YVRL Z TT ��¯��� ��¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT 5�( 5�(
.LHY�YLK\J[PVU P – � �
,ɉJPLUJ` ʾ % �� ��
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL J �����RNT� ��� �� ������
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ������ ������
0ULY[PH�VM�VW[PVUHS�IYHRL JIYHRL �����RNT� ������ ���� �
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL T RN� ���� ��� 
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ����
>LPNO[�VM�VW[PVUHS�IYHRL TIYHRL RN� ���� ����

Electrical Data
4V[VY�[`WL – – )Y\ZOSLZZ�+* :LY]V
5VTPUHS�]VS[HNL < =�+* �� 5�(
5VTPUHS�J\YYLU[ I A �� ���
7LHR�J\YYLU[ IWLHR A ���� ���
5VTPUHS�WV^LY 7 R> ��� � �����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯���
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 – ��: ��:
:[HUKHYKZ – – 0:6������ 0:6������

BLDC motor BG45 Servo motor 1FK7015

3PULHY�\UP[ ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL���
4V[VY ).��?��70 �-A������(2����:/�
(KHW[LY A),������� A),�������

CASM-32-LS
Electric cylinder 
servo motor, inline configuration

Technical data

Ordering information

-VY�TVYL�PUMVYTH[PVU�YLNHYKPUN�TV[VYZ�HUK�TV[VY�HKHW[LYZ��WSLHZL�]PZP[�ࣚ�WHNL���
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Product Range
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).�� 4���_����� ��� ��� ����� � �� ��� ��� ��� �� ����
�-2���� 4���_����� ��� ��� ���� ���  �� ��� �� ��

Performance diagrams
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Dimensional drawing

Ordering key:�:LL�ࣚ�WHNL����



22

High Performance Actuator

22

Designation Symbol Unit BLDC motor BG45 Servo motor 1FK7015

Performance Data
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FJ� R5 ����� �����
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FJ R5 ����� �����
7LHR�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FW� R5 ����� �����
7LHR�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FW R5 ����� �����
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 5�( 5�(
/VSKPUN�MVYJL��TV[VYIYHRL�VW[PVU� FHold R5 ����� �����
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z �� ��
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� � �
+\[`�J`JSL + % �� ��

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – 3LHK�ZJYL^ 3LHK�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT   
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT ��� ���
3LHK�HJJ\YHJ` – – 5�( 5�(
:[YVRL Z TT ��¯��� ��¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT 5�( 5�(
.LHY�YLK\J[PVU P – � �
,ɉJPLUJ` ʾ % �� ��
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL J �����RNT� ����� ����� 
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ������ ������
0ULY[PH�VM�VW[PVUHS�IYHRL JIYHRL �����RNT� ������ ���� �
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL T RN� ���� ��� 
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ����
>LPNO[�VM�VW[PVUHS�IYHRL TIYHRL RN� ���� ����

Electrical Data
4V[VY�[`WL – – )Y\ZOSLZZ�+* :LY]V
5VTPUHS�]VS[HNL < =�+* �� U�H
5VTPUHS�J\YYLU[ I A �� ���
7LHR�J\YYLU[ IWLHR A ���� ���
5VTPUHS�WV^LY 7 R> ��� � �����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯���
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 –
:[HUKHYKZ – –

BG45 1FK7015

3PULHY�\UP[ ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL���
4V[VY ).��?��70 �-A������(2����:/�
(KHW[LY A),������� A),�������

CASM-32-LS
Electric cylinder 
servo motor, parallel configuration

Technical data

Ordering information

-VY�TVYL�PUMVYTH[PVU�YLNHYKPUN�TV[VYZ�HUK�TV[VY�HKHW[LYZ��WSLHZL�]PZP[�ࣚ�WHNL���
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Product Range
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Performance diagrams

0 200 400 600 800

1 000
500

100
50

10
5

1

CASM–32–LS
F

cont
F

peak
 

BG45 – 1FK7015

0 10 20 30 40 50 60 70

800

700

600

500

400

300

200

100

0

0 100 1 000 10 000

800

600

400

200

0

Position [mm]

Radial load [N]

Lifetime [km]

Fm [N]

Linear speed [mm/s]

Axial force [N]

Dimensional drawing

Ordering key:�:LL�ࣚ�WHNL����
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Designation Symbol Unit BLDC motor BG45 Servo motor 1FK7015 Servo motor 1FK7022

Performance Data
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FJ� R5 ��� � ����� �����
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FJ R5 ��� � ����� �����
7LHR�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FW� R5 ����� ����� �����
7LHR�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FW R5 ����� ����� �����
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 ��� ��� ���
/VSKPUN�MVYJL��TV[VYIYHRL�VW[PVU� FHold R5 ����� ����� ���� 
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z ��� ��� ���
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� 6 6 6
+\[`�J`JSL + % ��� ��� ���

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT �� �� ��
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT � � �
3LHK�HJJ\YHJ` – – .� .� .�
:[YVRL Z TT ��¯��� ��¯��� ��¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT ���� ���� ����
.LHY�YLK\J[PVU P – � � �
,ɉJPLUJ` ʾ % �� �� ��
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL J �����RNT� ��� �� ������ ������
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ������ ������ ������
0ULY[PH�VM�VW[PVUHS�IYHRL JIYHRL �����RNT� � ���� � ������
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL T RN� ���� ��� ����
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ���� ����
>LPNO[�VM�VW[PVUHS�IYHRL TIYHRL RN� ���� ���� ����

Electrical Data
4V[VY�[`WL – – )Y\ZOSLZZ�+* :LY]V :LY]V
5VTPUHS�]VS[HNL < =�+* �� 5�( 5�(
5VTPUHS�J\YYLU[ I A �� ��� ���
7LHR�J\YYLU[ IWLHR A ���� ��� ���
5VTPUHS�WV^LY 7 R> ��� � ����� �����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯��� �¯���
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 – ��: ��: ��:
:[HUKHYKZ – – 0:6������ 0:6������ 0:6������

BG45 1FK7015 1FK7022

3PULHY�\UP[ ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL���
4V[VY ).��?��70 �-A������(2����:/� �-2������(2����</�
(KHW[LY A),������� A),������� A),�������

CASM-32-BS
Electric cylinder 
servo motor, inline configuration

Technical data

Ordering information

-VY�TVYL�PUMVYTH[PVU�YLNHYKPUN�TV[VYZ�HUK�TV[VY�HKHW[LYZ��WSLHZL�]PZP[�ࣚ�WHNL���
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Product Range
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Performance diagrams
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).�� 4��_���� ��� ��� ����� � �� ��� ���� ��� �� ����
�-2���� 4��_���� ��� ��� ���� ���  �� ��� �� ��
�-2���� 4��í���� ��� ��� ����� � �� �� �� ��� �� ���

Ordering key:�:LL�ࣚ�WHNL����
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Designation Symbol Unit BLDC motor BG45 Servo motor 1FK7015

Performance Data
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FJ� R5 ���� �����
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FJ R5 ���� ��� �
7LHR�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FW� R5 ����� �����
7LHR�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FW R5 ��� � �����
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 ��� ���
/VSKPUN�MVYJL��TV[VYIYHRL�VW[PVU� FHold R5 ����� �����
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z ��� ���
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� 6 6
+\[`�J`JSL + % ��� ���

Mechanical Data
:JYL^�[`WL - - )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT �� ��
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT � �
3LHK�HJJ\YHJ` – – .� .�
:[YVRL Z TT ��¯��� ��¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT ���� ����
.LHY�YLK\J[PVU P – � �
,ɉJPLUJ` ʾ % �� ��
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL J �����RNT� ������ ������
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ������ ������
0ULY[PH�VM�VW[PVUHS�IYHRL JIYHRL �����RNT� ������ ���� 
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL T RN� ���� ��� 
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ����
>LPNO[�VM�VW[PVUHS�IYHRL TIYHRL RN� ���� ���

Electrical Data
4V[VY�[`WL – – )Y\ZOSLZZ�+* :LY]V
5VTPUHS�]VS[HNL < =�+* �� 5�(
5VTPUHS�J\YYLU[ I A �� �
7LHR�J\YYLU[ IWLHR A ���� ���
5VTPUHS�WV^LY 7 R> ��� � ���

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯���
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 - ��: ��:
:[HUKHYKZ – – 0:6������ 0:6������

BG45 1FK7015

3PULHY�\UP[ ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL���
4V[VY ).��?��70 �-A������(2����:/�
(KHW[LY A),������� A),�������

CASM-32-BS
Electric cylinder 
servo motor, parallel configuration

Technical data

Ordering information

-VY�TVYL�PUMVYTH[PVU�YLNHYKPUN�TV[VYZ�HUK�TV[VY�HKHW[LYZ��WSLHZL�]PZP[�ࣚ�WHNL���
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Dimensional drawing

Motor D1 D2 D3 L G A AD M MD MH
TT

).�� 4��_���� ��� ��� ����� � �� �  ��� ��� �� ����
�-2���� 4��_���� ��� ��� ����� ���� �  ��� ��� �� ��

Ordering key:�:LL�ࣚ�WHNL����
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28

Designation Symbol Unit BLDC motor BG45 Servo motor 1FK7015 Servo motor 1FK7022

Performance Data
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FJ� R5 ����� ����� ���� 
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FJ R5 ����� ���� �����
7LHR�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FW� R5 ��� � ����� �����
7LHR�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FW R5 ����� ����� �����
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 ��� ��� ���
/VSKPUN�MVYJL��TV[VYIYHRL�VW[PVU� FHold R5 ����� ����� �����
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z ��� ��� ���
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� 6 6 6
+\[`�J`JSL + % ��� ��� ���

Mechanical Data
:JYL^�[`WL - – )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT �� �� ��
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT �� �� ��
3LHK�HJJ\YHJ` – – .� .� .�
:[YVRL Z TT ��¯��� ��¯��� ��¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT ���� ���� ����
.LHY�YLK\J[PVU P – � � �
,ɉJPLUJ` _ % �� �� ��
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL J �����RNT� ��� �� ������ ������
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ������ ������ ������
0ULY[PH�VM�VW[PVUHS�IYHRL JIYHRL �����RNT� ������ ���� � ������
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL T RN� ���� ��� ����
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ���� ����
>LPNO[�VM�VW[PVUHS�IYHRL TIYHRL RN� ���� ���� ����

Electrical Data
4V[VY�[`WL –

– )Y\ZOSLZZ�+* :LY]V :LY]V
5VTPUHS�]VS[HNL < =�+* �� 5�( 5�(
5VTPUHS�J\YYLU[ I A �� ��� ���
7LHR�J\YYLU[ IWLHR A ���� ��� ���
5VTPUHS�WV^LY 7 R> ��� � ����� �����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯��� �¯���
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 – ��: ��: ��:
:[HUKHYKZ – – 0:6������ 0:6������ 0:6������

BG45 1FK7015 1FK7022

3PULHY�\UP[ ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL���
4V[VY ).��?��70 �-2������(2����:/� �-2������(2����</�
(KHW[LY A),������� A),������� A),�������

CASM-32-BN
Electric cylinder 
servo motor, inline configuration

Technical data

Ordering information

-VY�TVYL�PUMVYTH[PVU�YLNHYKPUN�TV[VYZ�HUK�TV[VY�HKHW[LYZ��WSLHZL�]PZP[�ࣚ�WHNL���
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Product Range
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Dimensional drawing

Motor D1 D2 D3 L G A AD M MD MH
TT

).�� 4��_���� ��� ��� ����� � �� ��� ���� ��� �� ����
�-2���� 4��_���� ��� ��� ���� ���  �� ��� �� ��
�-2���� 4��_���� ��� ��� ����� � �� �� �� ��� �� ���

Ordering key:�:LL�ࣚ�WHNL����
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Designation Symbol Unit BLDC motor BG45 Servo motor 1FK7015

Performance Data
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FJ� R5 ����� �����
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FJ R5 ����� �����
7LHR�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FW� R5 ��� � �����
7LHR�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FW R5 ����� �����
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 ��� ���
/VSKPUN�MVYJL��TV[VYIYHRL�VW[PVU� FHold R5 ����� �����
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z ��� ���
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� 6 6
+\[`�J`JSL + % ��� ���

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT �� ��
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT �� ��
3LHK�HJJ\YHJ` – – .� .�
:[YVRL Z TT ��¯��� ��¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT ���� ����
.LHY�YLK\J[PVU P – � �
,ɉJPLUJ` ʾ % �� ��
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL J �����RNT� ������ ������
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ������ ������
0ULY[PH�VM�VW[PVUHS�IYHRL JIYHRL �����RNT� ������ ���� �
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL T RN� ���� ��� 
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ����
>LPNO[�VM�VW[PVUHS�IYHRL TIYHRL RN� ���� ����

Electrical Data
4V[VY�[`WL –

– )Y\ZOSLZZ�+* :LY]V
5VTPUHS�]VS[HNL < =�+* �� 5�(
5VTPUHS�J\YYLU[ I A �� ���
7LHR�J\YYLU[ IWLHR A ���� ���
5VTPUHS�WV^LY 7 R> ��� � �����

,U]PYVUTLU[�HUK�:[HUKHYKZ
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯���
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 – ��: ��:
:[HUKHYKZ – – 0:6������ 0:6������

BG45 1FK7015

3PULHY�\UP[ ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL���
4V[VY ).��?��70 �-2������(2����:/�
(KHW[LY A),������� A),�������

CASM-32-BN
Electric cylinder 
servo motor, parallel configuration

Technical data

Ordering information

-VY�TVYL�PUMVYTH[PVU�YLNHYKPUN�TV[VYZ�HUK�TV[VY�HKHW[LYZ��WSLHZL�]PZP[�ࣚ�WHNL���
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Designation Symbol Unit BLDC motor BG65S Servo motor 1FK7022

Performance Data
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FJ� R5 ����� �����
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FJ R5 ����� �����
7LHR�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FW� R5 ����� �����
7LHR�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FW R5 ����� �����
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 5�( 5�(
/VSKPUN�MVYJL��TV[VYIYHRL�VW[PVU� FHold R5 – –
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z �� ��
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� � �
+\[`�J`JSL + % �� ��

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – 3LHK�ZJYL^ 3LHK�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT ���� ����
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT ��� ���
3LHK�HJJ\YHJ` – – 5�( 5�(
:[YVRL� Z TT ���¯��� ���¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT 5�( 5�(
.LHY�YLK\J[PVU P – � �
,ɉJPLUJ` ʾ % �� ��
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL J �����RNT� ������ ������
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ������ ������
0ULY[PH�VM�VW[PVUHS�IYHRL JIYHRL �����RNT� ������ ������
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL T RN� ���� ����
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ����
>LPNO[�VM�VW[PVUHS�IYHRL TIYHRL RN� ���� ����

Electrical Data
4V[VY�[`WL – – )Y\ZOSLZZ�+* :LY]V
5VTPUHS�]VS[HNL < =�+* �� 5�(
5VTPUHS�J\YYLU[ I A ��� ���
7LHR�J\YYLU[ IWLHR A ���� ���
5VTPUHS�WV^LY 7 R> ����� �����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯���
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 – ��: ��:
:[HUKHYKZ – – 0:6������ 0:6������

BG65 1FK7022

3PULHY�\UP[ ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL���
4V[VY ).��:?��70 �-2������(2����</�
(KHW[LY A),������� A),�������

CASM-40-LS
Electric cylinder 
servo motor, inline configuration

Technical data

Ordering information

-VY�TVYL�PUMVYTH[PVU�YLNHYKPUN�TV[VYZ�HUK�TV[VY�HKHW[LYZ��WSLHZL�]PZP[�ࣚ�WHNL���
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Ordering key:�:LL�ࣚ�WHNL����
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Designation Symbol Unit BLDC motor BG65S Servo motor 1FK7022

Performance Data
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FJ� R5 ��� � �����
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FJ R5 ����� �����
7LHR�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FW� R5 ��� �����
7LHR�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FW R5 ��� �����
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 5�( 5�(
/VSKPUN�MVYJL��TV[VYIYHRL�VW[PVU� FHold R5 – –
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z �� ��
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� � �
+\[`�J`JSL + % �� ��

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – 3LHK�ZJYL^ 3LHK�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT ���� ����
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT ��� ���
3LHK�HJJ\YHJ` – – 5�( 5�(
:[YVRL Z TT ���¯��� ���¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT 5�( 5�(
.LHY�YLK\J[PVU P – � �
,ɉJPLUJ` ʾ % �� ��
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL J �����RNT� ������ ������
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ������ ������
0ULY[PH�VM�VW[PVUHS�IYHRL JIYHRL �����RNT� ������ ������
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL T RN� ���� ����
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ����
>LPNO[�VM�VW[PVUHS�IYHRL TIYHRL RN� ���� ����

Electrical Data
4V[VY�[`WL )Y\ZOSLZZ�+* :LY]V
5VTPUHS�]VS[HNL < =�+* �� 5�(
5VTPUHS�J\YYLU[ I A ��� ���
7LHR�J\YYLU[ IWLHR A ���� ���
5VTPUHS�WV^LY 7 R> ����� �����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯���
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 – ��: ��:
:[HUKHYKZ – – 0:6������ 0:6������

BG655 1FK7022

3PULHY�\UP[ ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL���
4V[VY ).��:?��70 �-2������(2����</�
(KHW[LY A),������� A),�������

CASM-40-LS
Electric cylinder 
servo motor, parallel configuration

Technical data

Ordering information

-VY�TVYL�PUMVYTH[PVU�YLNHYKPUN�TV[VYZ�HUK�TV[VY�HKHW[LYZ��WSLHZL�]PZP[�ࣚ�WHNL���
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Ordering key:�:LL�ࣚ�WHNL����
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Designation Symbol Unit BLDC motor  
BG65S

BLDC motor  
BG75

Servo motor  
1FK7022

Servo motor  
1FK7034

Performance Data
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FJ� R5 ����� ���� �� �� ���� 
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FJ R5 ����� ���� ����� �����
7LHR�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FW� R5 ����� ����� ����� �����
7LHR�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FW R5 ����� ����� ����� �����
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 ��� ��� ��� ���
/VSKPUN�MVYJL��TV[VYIYHRL�VW[PVU� FHold R5 ����� ����� ����� �����
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z � � ��� ��� ���
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� 6 6 6 6
+\[`�J`JSL + % ��� ��� ��� ���

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT �� �� �� ��
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT � � � �
3LHK�HJJ\YHJ` – – .� .� .� .�
:[YVRL� Z TT ���¯��� ���¯��� ���¯��� ���¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � � � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT ���� ���� ���� ����
.LHY�YLK\J[PVU P – � � � �
,ɉJPLUJ` ʾ % �� �� �� ��
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL J �����RNT� ���� � ������ ������ ������
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ������ ������ ������ ������
0ULY[PH�VM�VW[PVUHS�IYHRL JIYHRL �����RNT� � ������ ������ ������
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL T RN� ���� ���� ���� ����
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ���� ���� ����
>LPNO[�VM�VW[PVUHS�IYHRL TIYHRL RN� ��� ���� ���� ����

Electrical Data
4V[VY�[`WL – – )Y\ZOSLZZ�+* )Y\ZOSLZZ�+* :LY]V :LY]V
5VTPUHS�]VS[HNL < =�+* �� �� 5�( 5�(
5VTPUHS�J\YYLU[ I A � ���� ��� ���
7LHR�J\YYLU[ IWLHR A �� ���� ��� �� 
5VTPUHS�WV^LY 7 R> ����� ����� ����� �����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯��� �¯��� �¯���
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 – ��: ��: ��: ��:
:[HUKHYKZ – – 0:6������ 0:6������ 0:6������ 0:6������

BG65 BG75 1FK7022 1FK7034

3PULHY�\UP[ ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL���
4V[VY ).��:?��70 ).��?��70 �-2������(2����</� �-2������(2����</�
(KHW[LY A),������� A),������ A),������� A),�������

CASM-40-BS
Electric cylinder 
servo motor, inline configuration

Technical data

Ordering information

-VY�TVYL�PUMVYTH[PVU�YLNHYKPUN�TV[VYZ�HUK�TV[VY�HKHW[LYZ��WSLHZL�]PZP[�ࣚ�WHNL���
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Product Range
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).�� 4���_����� ��� ��� ���� ���� �� �� ��� �� ���
�-2���� 4���_����� ��� ��� ���� � �� �� �� ��� �� ���
�-2���� 4���_����� ��� ��� ���� ���� �� �� ��� �� ���
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High Performance Actuator

38

Designation Symbol Unit BLDC motor  
BG65S

BLDC motor  
BG75

Servo motor  
1FK7022

Servo motor  
1FK7034

Performance Data
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FJ� R5 ����� ����� ���  ��� �
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FJ R5 ����� ����� ����� ����
7LHR�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FW� R5 ����� ����� ����� �����
7LHR�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FW R5 ����� ����� ����� �����
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 ��� ��� ��� ���
/VSKPUN�MVYJL��TV[VYIYHRL�VW[PVU� FHold R5 ����� ����� ����� �����
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z � � ��� ��� ���
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� 6 6 6 6
+\[`�J`JSL + % ��� ��� ��� ���

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT �� �� �� ��
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT � � � �
3LHK�HJJ\YHJ` – – .� .� .� .�
:[YVRL Z TT ���¯��� ���¯��� ���¯��� ���¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � � � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT ���� ���� ���� ����
.LHY�YLK\J[PVU P – � � � �
,ɉJPLUJ` ʾ % �� �� �� ��
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL J �����RNT� ������ ������ ������ ���� �
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ������ ������ ������ ������
0ULY[PH�VM�VW[PVUHS�IYHRL JIYHRL �����RNT� � ������ ������ ������
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL T RN� ���� ���� ���� ����
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ���� ���� ����
>LPNO[�VM�VW[PVUHS�IYHRL TIYHRL RN� ��� ���� ���� ����

Electrical Data
4V[VY�[`WL )Y\ZOSLZZ�+* )Y\ZOSLZZ�+* :LY]V :LY]V
5VTPUHS�]VS[HNL < =�+* �� �� 5�( 5�(
5VTPUHS�J\YYLU[ I A � ���� ��� ���
7LHR�J\YYLU[ IWLHR A �� ���� ��� �� 
5VTPUHS�WV^LY 7 R> ����� ����� ����� �����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯��� �¯��� �¯���
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 – ��: ��: ��: ��:
:[HUKHYKZ – – 0:6������ 0:6����� 0:6������ 0:6������

BG65S BG75 1FK7022 1FK7034

3PULHY�\UP[ ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL���
4V[VY ).��:?��70 ).��?��70 �-2������(2����</� �-2������(2����</�
(KHW[LY A),������� A),������� A),������� A),�������

CASM-40-BS
Electric cylinder 
servo motor, parallel configuration

Technical data

Ordering information

-VY�TVYL�PUMVYTH[PVU�YLNHYKPUN�TV[VYZ�HUK�TV[VY�HKHW[LYZ��WSLHZL�]PZP[�ࣚ�WHNL���
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Product Range
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).�� 4���_����� ��� ��� ����� �� � ����� ��� �� ��� ���
�-2���� 4���_����� ��� ��� ����� ���� � ����� ��� �� ��� ���
�-2���� 4���_����� ��� ��� ����� ����  ����� ��� �� ��� ���
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High Performance Actuator

40

Designation Symbol Unit BLDC motor 
BG65S

BLDC motor 
BG75

Servo motor 
1FK7022

Servo motor 
1FK7034

Performance Data
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FJ� R5 ����� ��� � ����� �����
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FJ R5 ����� ��� � ����� �����
7LHR�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FW� R5 ���� ����� ����� �����
7LHR�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FW R5 ����� ��� � ����� �����
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 6 6 6 6
/VSKPUN�MVYJL��TV[VYIYHRL�VW[PVU� FHold R5 ����� ����� ����� ��� �
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z ��� ��� ��� ���
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� 6 6 6 6
+\[`�J`JSL + % ��� ��� ��� ���

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT ���� ���� ���� ����
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT ���� ���� ���� ����
3LHK�HJJ\YHJ` – – .� .� .� .�
:[YVRL� Z TT ���¯��� ���¯��� ���¯��� ���¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � � � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT ���� ���� ���� ����
.LHY�YLK\J[PVU P – � � � �
,ɉJPLUJ` ʾ % �� �� �� ��
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL J �����RNT� ����� ����� ����� ����� 
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ������ ������ ������ ������
0ULY[PH�VM�VW[PVUHS�IYHRL JIYHRL �����RNT� � ������ ������ ������
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL T RN� ���� ��� ��� ��� 
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ���� ���� ����
>LPNO[�VM�VW[PVUHS�IYHRL TIYHRL RN� ��� ���� ���� ���

Electrical Data
4V[VY�[`WL – – )Y\ZOSLZZ�+* )Y\ZOSLZZ�+* :LY]V :LY]V
5VTPUHS�]VS[HNL < =�+* �� �� 5�( 5�(
5VTPUHS�J\YYLU[ I A � ���� ��� ���
7LHR�J\YYLU[ IWLHR A �� ���� ��� �� 
5VTPUHS�WV^LY 7 R> ����� ����� ����� �����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯��� �¯��� �¯���
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 – ��: ��: ��: ��:
:[HUKHYKZ – – 0:6������ 0:6������ 0:6������ 0:6������

BG65S BG75 1FK7022 1FK7034

3PULHY�\UP[ ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL���
4V[VY ).��:?��70 ).��?��70 �-2������(2����</� �-2������(2����</�
(KHW[LY A),������� A),������ A),������� A),�������

CASM-40-BN
Electric cylinder 
servo motor, inline configuration

Technical data

Ordering information

-VY�TVYL�PUMVYTH[PVU�YLNHYKPUN�TV[VYZ�HUK�TV[VY�HKHW[LYZ��WSLHZL�]PZP[�ࣚ�WHNL���
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Product Range
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).�� 4���_����� ��� ��� ���� ���� �� �� ��� �� ���
�-2���� 4���_����� ��� ��� ���� � �� �� �� ��� �� ���
�-2���� 4���í����� ��� ��� ���� ���� �� �� ��� �� ���
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High Performance Actuator

42

Designation Symbol Unit BLDC motor 
BG65S

BLDC motor 
BG75

Servo motor 
1FK7022

Servo motor 
1FK7034

Performance Data
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FJ� R5 ����� ���� ����� �����
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FJ R5 ����� ���� ���  ���� 
7LHR�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FW� R5 ����� ����� ����� �����
7LHR�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FW R5 ����� ���� ����� �����
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 6 6 6 6
/VSKPUN�MVYJL��TV[VYIYHRL�VW[PVU� FHold R5 ����� ����� ����� ��� �
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z ��� ��� ��� ���
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� 6 6 6 6
+\[`�J`JSL + % ��� ��� ��� ���

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT ���� ���� ���� ����
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT ���� ���� ���� ����
3LHK�HJJ\YHJ` – – .� .� .� .�
:[YVRL Z TT ���¯��� ���¯��� ���¯��� ���¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � � � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT ���� ���� ���� ����
.LHY�YLK\J[PVU P – � � � �
,ɉJPLUJ` ʾ % �� �� �� ��
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL J �����RNT� ������ ������ ������ ������
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ������ ������ ������ ������
0ULY[PH�VM�VW[PVUHS�IYHRL JIYHRL �����RNT� � ������ ������ ������
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL T RN� ���� ���� ��� ����
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ���� ���� ����
>LPNO[�VM�VW[PVUHS�IYHRL TIYHRL RN� ��� ���� ���� ����

Electrical Data
4V[VY�[`WL )Y\ZOSLZZ�+* )Y\ZOSLZZ�+* :LY]V :LY]V
5VTPUHS�]VS[HNL < =�+* �� �� 5�( 5�(
5VTPUHS�J\YYLU[ I A � ���� ��� ���
7LHR�J\YYLU[ IWLHR A �� ���� ��� �� 
5VTPUHS�WV^LY 7 R> ����� ����� ����� �����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯��� �¯��� �¯���
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 – ��: ��: ��: ��:
:[HUKHYKZ – – 0:6������ 0:6������ 0:6������ 0:6������

BG65S BG75 1FK7022 1FK7034

3PULHY�\UP[ ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL���
4V[VY ).��:?��70 ).��?��70 �-2������(2����</� �-2������(2����</�
(KHW[LY A),������� A),������� A),������� A),�������

CASM-40-BN
Electric cylinder 
servo motor, parallel configuration

Technical data

Ordering information

-VY�TVYL�PUMVYTH[PVU�YLNHYKPUN�TV[VYZ�HUK�TV[VY�HKHW[LYZ��WSLHZL�]PZP[�ࣚ�WHNL���
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Product Range
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).��: 4���_����� ��� ��� ��� ���� � ����� ��� ��  ��� ���
).�� 4���_����� ��� ��� ����� �� � ����� ��� �� ��� ���
�-2���� 4���_����� ��� ��� ����� ���� � ����� ��� �� ��� ���
�-2���� 4���_����� ��� ��� ����� ����  ����� ��� �� ��� ���

Performance diagrams
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High Performance Actuator

44

Designation Symbol Unit BLDC motor BG75 Servo motor 1FK7034

Performance Data
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FJ� R5 ����� �� ��
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FJ R5 ����� �����
7LHR�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FW� R5 ����� �����
7LHR�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FW R5 ����� �����
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 5�( 5�(
/VSKPUN�MVYJL��TV[VYIYHRL�VW[PVU� FHold R5 – –
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z �� ��
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� � �
+\[`�J`JSL + % �� ��

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – 3LHK�ZJYL^ 3LHK�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT �� ��
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT � �
3LHK�HJJ\YHJ` – – 5�( 5�(
:[YVRL� Z TT ���¯��� ���¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT 5�( 5�(
.LHY�YLK\J[PVU P – � �
,ɉJPLUJ` ʾ % �� ��
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL J �����RNT� ������ ������
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ����� ����� 
0ULY[PH�VM�VW[PVUHS�IYHRL JIYHRL �����RNT� ������ ������
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL T RN� �� � ����
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ����
>LPNO[�VM�VW[PVUHS�IYHRL TIYHRL RN� ���� ����

Electrical Data
4V[VY�[`WL – – )Y\ZOSLZZ�+* :LY]V
5VTPUHS�]VS[HNL < =�+* �� 5�(
5VTPUHS�J\YYLU[ I A ���� ���
7LHR�J\YYLU[ IWLHR A ���� �� 
5VTPUHS�WV^LY 7 R> ����� �����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯���
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 – ��: ��:
:[HUKHYKZ – – 0:6������ 0:6������

BG75 1FK7034

3PULHY�\UP[ ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL���
4V[VY ).��?��70 �-2������(2����</�
(KHW[LY A),������� A),�������

CASM-63-LS
Electric cylinder 
servo motor, inline configuration

Technical data

Ordering information

-VY�TVYL�PUMVYTH[PVU�YLNHYKPUN�TV[VYZ�HUK�TV[VY�HKHW[LYZ��WSLHZL�]PZP[�ࣚ�WHNL���
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Designation Symbol Unit BLDC motor BG75 Servo motor 1FK7034

Performance Data
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FJ� R5 ����� �� ��
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FJ R5 ����� �����
7LHR�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FW� R5 ����� �����
7LHR�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FW R5 ����� �����
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 5�( 5�(
/VSKPUN�MVYJL��TV[VYIYHRL�VW[PVU� FHold R5
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z �� ��
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� � �
+\[`�J`JSL + % �� ��

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – 3LHK�ZJYL^ 3LHK�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT �� ��
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT � �
3LHK�HJJ\YHJ` – – 5�( 5�(
:[YVRL Z TT ���¯��� ���¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT 5�( 5�(
.LHY�YLK\J[PVU P – � �
,ɉJPLUJ` ʾ % �� ��
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL J �����RNT� ������ ������
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ����� ����� 
0ULY[PH�VM�VW[PVUHS�IYHRL JIYHRL �����RNT� ������ ������
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL T RN� ���� ����
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ����
>LPNO[�VM�VW[PVUHS�IYHRL TIYHRL RN� ���� ����

Electrical Data
4V[VY�[`WL )Y\ZOSLZZ�+* :LY]V
5VTPUHS�]VS[HNL < =�+* �� 5�(
5VTPUHS�J\YYLU[ I A ���� ���
7LHR�J\YYLU[ IWLHR A ���� �� 
5VTPUHS�WV^LY 7 R> ����� �����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯���
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 – ��: ��:
:[HUKHYKZ – – 0:6������ 0:6������

BG75 1FK7034

3PULHY�\UP[ ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL���
4V[VY ).��?��70 �-2������(2����</�
(KHW[LY A),������� A),�������

CASM-63-LS
Electric cylinder 
servo motor, parallel configuration

Technical data

Ordering information

-VY�TVYL�PUMVYTH[PVU�YLNHYKPUN�TV[VYZ�HUK�TV[VY�HKHW[LYZ��WSLHZL�]PZP[�ࣚ�WHNL���
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48

Designation Symbol Unit BLDC motor BG75 Servo motor 1FK7034 Servo motor 1FK7044

Performance Data
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FJ� R5 ����� ����� �����
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FJ R5 ����� ���� �� ��
7LHR�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FW� R5 ��� � ����� �����
7LHR�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FW R5 ����� ����� �����
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 �� �� ��
/VSKPUN�MVYJL��TV[VYIYHRL�VW[PVU� FHold R5 ���� ����� �� ��
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z ��� ��� ���
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� 6 6 6
+\[`�J`JSL + % ��� ��� ���

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT �� �� ��
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT �� �� ��
3LHK�HJJ\YHJ` – – .� .� .�
:[YVRL� Z TT ���¯��� ���¯��� ���¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT ���� ���� ����
.LHY�YLK\J[PVU P – � � �
,ɉJPLUJ` ʾ % �� �� ��
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL J �����RNT� ������ ������ ������
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ����� ����� ����� 
0ULY[PH�VM�VW[PVUHS�IYHRL JIYHRL �����RNT� ������ ������ ������
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL T RN� ���� ���� �����
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ���� ����
>LPNO[�VM�VW[PVUHS�IYHRL TIYHRL RN� ���� ���� ����

Electrical Data
4V[VY�[`WL – – )Y\ZOSLZZ�+* :LY]V :LY]V
5VTPUHS�]VS[HNL < =�+* �� 5�( 5�(
5VTPUHS�J\YYLU[ I A ���� ��� �� 
7LHR�J\YYLU[ IWLHR A ���� �� ���
5VTPUHS�WV^LY 7 R> ����� ����� �����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯��� �¯���
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 – ��: ��: ��:
:[HUKHYKZ – – 0:6������ 0:6������ 0:6������

BG75 1FK7034 1FK7044

3PULHY�\UP[ ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL���
4V[VY ).��?��70 �-2������(2����</� �-2������*/����</�
(KHW[LY A),������� A),������� A),�������

CASM-63-BN
Electric cylinder 
servo motor, inline configuration

Technical data

Ordering information

-VY�TVYL�PUMVYTH[PVU�YLNHYKPUN�TV[VYZ�HUK�TV[VY�HKHW[LYZ��WSLHZL�]PZP[�ࣚ�WHNL���
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Performance diagrams
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Designation Symbol Unit BLDC motor BG75 Servo motor 1FK7034

Performance Data
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FJ� R5 ����� �����
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FJ R5 ����� �����
7LHR�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FW� R5 ����� �� ��
7LHR�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FW R5 ����� �� ��
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 �� ��
/VSKPUN�MVYJL��TV[VYIYHRL�VW[PVU� FHold R5 ���� �����
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z ��� ���
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� 6 6
+\[`�J`JSL + % ��� ���

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT �� ��
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT �� ��
3LHK�HJJ\YHJ` – – .� .�
:[YVRL Z TT ���¯��� ���¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT ���� ����
.LHY�YLK\J[PVU P – � �
,ɉJPLUJ` ʾ % �� ��
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL J �����RNT� ������ ������
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ����� ����� 
0ULY[PH�VM�VW[PVUHS�IYHRL JIYHRL �����RNT� ������ ������
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL T RN� ���� ����
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ����
>LPNO[�VM�VW[PVUHS�IYHRL TIYHRL RN� ���� ����

Electrical Data
4V[VY�[`WL – – )Y\ZOSLZZ�+* :LY]V
5VTPUHS�]VS[HNL < =�+* �� 5�(
5VTPUHS�J\YYLU[ I A ���� ���
7LHR�J\YYLU[ IWLHR A �� �� 
5VTPUHS�WV^LY 7 R> ����� �����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯���
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 – ��: ��:
:[HUKHYKZ – – 0:6������ 0:6������

BG75 1FK7034

3PULHY�\UP[ ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL���
4V[VY ).��?��70 �-2������(2����</�
(KHW[LY A),������� A),�������

CASM-63-BN
Electric cylinder 
servo motor, parallel configuration

Technical data

Ordering information

-VY�TVYL�PUMVYTH[PVU�YLNHYKPUN�TV[VYZ�HUK�TV[VY�HKHW[LYZ��WSLHZL�]PZP[�ࣚ�WHNL���
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Designation Symbol Unit BLDC motor BG75 Servo motor 1FK7034 Servo motor 1FK7044

Performance Data
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FJ� R5 ����� ����� �����
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FJ R5 ����� ���� �� ��
7LHR�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FW� R5 ����� ����� �����
7LHR�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FW R5 ����� ����� �����
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 �� �� ��
/VSKPUN�MVYJL��TV[VYIYHRL�VW[PVU� FHold R5 ����� ��� � �����
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z ����� ����� �����
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� 6 6 6
+\[`�J`JSL + % ���� ��� ���

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT �� �� ��
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT �� �� ��
3LHK�HJJ\YHJ` – – .� .� .�
:[YVRL� Z TT ���¯��� ���¯��� ���¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT ���� ���� ����
.LHY�YLK\J[PVU P – � � �
,ɉJPLUJ` ʾ % �� �� ��
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL J �����RNT� ������ ������ ������
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ������ ������ ������
0ULY[PH�VM�VW[PVUHS�IYHRL JIYHRL �����RNT� � ������ ������
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL T RN� ���� ���� �����
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ���� ����
>LPNO[�VM�VW[PVUHS�IYHRL TIYHRL RN� ���� ���� ����

Electrical Data
4V[VY�[`WL – – )Y\ZOSLZZ�+* :LY]V :LY]V
5VTPUHS�]VS[HNL < =�+* �� 5�( 5�(
5VTPUHS�J\YYLU[ I A ���� ��� �� 
7LHR�J\YYLU[ IWLHR A ���� �� ���
5VTPUHS�WV^LY 7 R> ����� ����� �����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯��� �¯���
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 – ��: ��: ��:
:[HUKHYKZ – – 0:6������ 0:6������ 0:6������

BG75 1FK7034 1FK7044

3PULHY�\UP[ ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL���
4V[VY ).��?��70 �-2������(2����</� �-2������*/����</�
(KHW[LY A),������� A),������� A),�������

CASM-63-BF
Electric cylinder 
servo motor, inline configuration

Technical data

Ordering information

-VY�TVYL�PUMVYTH[PVU�YLNHYKPUN�TV[VYZ�HUK�TV[VY�HKHW[LYZ��WSLHZL�]PZP[�ࣚ�WHNL���
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Performance diagrams
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Designation Symbol Unit BLDC motor BG75 Servo motor 1FK7034

Performance Data
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FJ� R5 ����� �����
*VU[PU\V\Z�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FJ R5 ����� �����
7LHR�MVYJL�'�aLYV�ZWLLK FW� R5 ��� � �����
7LHR�MVYJL�'�TH_��ZWLLK FW R5 ����� �����
+`UHTPJ�SVHK�JHWHJP[` C R5 �� ��
/VSKPUN�MVYJL��TV[VYIYHRL�VW[PVU� FHold R5 ����� ��� �
4H_��SPULHY�ZWLLK ]TH_ TT�Z ����� �����
4H_��HJJLSLYH[PVU aTH_ T�Z� 6 6
+\[`�J`JSL + % ��� ���

Mechanical Data
:JYL^�[`WL – – )HSS�ZJYL^ )HSS�ZJYL^
:JYL^�KPHTL[LY dZJYL^ TT �� ��
:JYL^�SLHK WZJYL^ TT �� ��
3LHK�HJJ\YHJ` – – .� .�
:[YVRL Z TT ���¯��� ���¯���
0U[LYUHS�V]LYZ[YVRL�LHJO�ZPKL Z� TT � �
)HJRSHZO ZIHJRSHZO TT ���� ����
.LHY�YLK\J[PVU P – � �
,ɉJPLUJ` ʾ % �� ��
0ULY[PH�'���TT�Z[YVRL J �����RNT� ������ ������
¬�0ULY[PH�WLY�����TT�Z[YVRL ¬1 �����RNT� ������ ������
0ULY[PH�VM�VW[PVUHS�IYHRL JIYHRL �����RNT� ������ ������
>LPNO[�'���TT�Z[YVRL T RN� ���� ����
¬�^LPNO[�WLY�����TT�Z[YVRL ¬T RN� ���� ����
>LPNO[�VM�VW[PVUHS�IYHRL TIYHRL RN� ���� ����

Electrical Data
4V[VY�[`WL – – )Y\ZOSLZZ�+* :LY]V
5VTPUHS�]VS[HNL < =�+* �� 5�(
5VTPUHS�J\YYLU[ I A ���� ���
7LHR�J\YYLU[ IWLHR A ���� �� 
5VTPUHS�WV^LY 7 R> ����� �����

Environment and Standards
(TIPLU[�[LTWLYH[\YL THTIPLU[ °C �¯��� �¯���
+LNYLL�VM�WYV[LJ[PVU 07 – ��: ��:
:[HUKHYKZ – – 0:6������ 0:6������

BG75 1FK7034

3PULHY�\UP[ ZLL�ࣚ�WHNL��� ZLL�ࣚ�WHNL���
4V[VY ).��?��70 �-2������(2����</�
(KHW[LY A),������� A),�������

CASM-63-BF
Electric cylinder 
servo motor, parallel configuration

Technical data

Ordering information

-VY�TVYL�PUMVYTH[PVU�YLNHYKPUN�TV[VYZ�HUK�TV[VY�HKHW[LYZ��WSLHZL�]PZP[�ࣚ�WHNL���
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Performance diagrams
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Ordering key:�:LL�ࣚ�WHNL����
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Screw
3: 3LHK�ZJYL^� _����TT
): )HSS�ZJYL^���_��TT
)5 )HSS�ZJYL^���_���TT

Stroke
���TT
����TT
����TT
����TT
����TT
����TT

Option1)

A 4V[VY��HKHW[LY�HUK�HJJLZZVYPLZ�ZLWHYH[LS`�KLSP]LYLK
M 4V[VY��HKHW[LY�HUK�MVV[�TV\U[PUNZ���WYL�TV\U[LK

Screw
3: 3LHK�ZJYL^�����í����TT
): )HSS�ZJYL^���í��TT
)5 )HSS�ZJYL^�����í�����TT

Stroke:
����TT
����TT
����TT
����TT
����TT
����TT

Option1)

A 4V[VY��HKHW[LY�HUK�HJJLZZVYPLZ�ZLWHYH[LS`�KLSP]LYLK
M 4V[VY��HKHW[LY�HUK�MVV[�TV\U[PUNZ���WYL�TV\U[LK�

Screw
3: 3LHK�ZJYL^���í��TT
)5 )HSS�ZJYL^���í���TT
BF )HSS�ZJYL^���í���TT

Stroke
����TT
����TT
����TT
����TT
����TT
����TT
����TT
����TT

Option1)

A 4V[VY��HKHW[LY�HUK�HJJLZZVYPLZ�ZLWHYH[LS`�KLSP]LYLK
M 4V[VY��HKHW[LY�HUK�MVV[�TV\U[PUNZ���WYL�TV\U[LK

Linear units

Ordering key

C A S M - 3 2 - L S - 0 4 0 0 A A - 0 0 0

C A S M - 4 0 - B N - 0 2 0 0 A M - 0 0 0

C A S M - 6 3 - B F - 0 5 0 0 A A - 0 0 0

���4V[VY��HKHW[LY�RP[�HUK�HJJLZZVYPLZ�ULLK�[V�IL�VYKLYLK�ZLWHYH[LS`
���-VV[�TV\U[PUNZ�WYL�TV\U[LK�VU�PUSPUL�]LYZPVU�VUS`
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Servo motors

Adapters for Servo motors

Brushless DC motors

Adapters for brushless DC motors

Example
;V�VYKLY�H�*(:4����^P[O�).���TV[VY�HUK�WHYHSSLS�HKHW[LY�[OL�VYKLYPUN�RL`�PZ�[OL�MVSSV^PUN!�
*(:4����)5�����(4�����
).��_��70�
A),�������

Motor

�-2������(2����:/�
�-2������(2����</�
�-2������(2����</�
�-2������*/����</�

Motor

).��_��70
).��:_��70
).��_��70

Motor CASM-32 CASM-40 CASM-63

Inline adapter Parallel adapter Inline adapter Parallel adapter Inline adapter Parallel 
adapter

�-2������(2�����:/� A),������� A),������� – – – –
�-2������(2����</� A),������� – A),������� A),������� – –
�-2������(2����</� – – A),������� A),������� A),������� A),�������
�-2������*/����</� – – – – A),������� –

Motor CASM-32 CASM-40 CASM-63

Inline adapter Parallel adapter Inline adapter Parallel adapter Inline adapter Parallel 
adapter

).��_��70 A),������� A),������� – – – –
).��:_���70 – – A),������� A),������� – –
).��_���70 – – A),������ A),������� A),������� A),�������
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Ordering key�
A),¶������¶���
-VY�WHYHSSLS�
]LYZPVU���_�WHY[���

Foot mounting kit*

Flange mounting kit*

;Y\UUPVU�ÅHUNL�RP[�

Trunnion mounting kit*

Trunnion support pair

5V[L!
;OL�MVV[�TV\U[PUN�IL[^LLU�[OL�SPULHY�\UP[�HUK�[OL�HKHW[LY�RP[�
PUJYLHZLZ��[OL�SLUN[O�VM�[OL�PUSPUL�]LYZPVU�I`���TT

5V[L!
[V�IL�\ZLK�^P[O�[Y\UUPVU�ÅHUNL�RP[�VY�[Y\UUPVU�TV\U[PUN�RP[

Ordering key
A),¶������¶��

Ordering key
A),¶������¶��

Ordering key
A),¶������¶��

Ordering key�
A),¶������¶���
-VY�PUSPUL�]LYZPVU�
�WHY[�����WHY[���

Ordering key
A),¶����� ¶��

+0,2
-0,2 18

58 JS14
71

10

Ø7

4

2411

Ø7

4Part 1 Part 2

32 JS14 

* Screws included

32
 * Screws included

10
32
45

Ø7 H13

64 80

+0,2
-0,2

* Screws included

Ø12 e9 46

12 50 h14

1x45°

14

 * Screws included65

30

50

12

12

Ø12

46

1:2

32

Ø12 H7

Ø6,6 H13

6,8

15
30

18
10,5

+0,1
-0,1

CASM-32

Accessories
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45

41

14 H14
34 d12

10

Ø10

Ø6,6
5,5

9

22+0,2
-0,2

* Screws included

45

10,5

16

Ø6,6
Ø10 H7

5,5

22 JS159

* Screws included

14-0,1

20

10

28

20

M10x1,25

40

Ø10

10

43

10,5 29

1517
20

14

29

LE
D

3,15
5

6,2

Switching function Normally open
Output signal PNP
Rated voltage 24 V DC
Max. current 30 mA
Cable length 5 m

 

sensor

BN +
-

BK
BU

:^P]LS�ÅHUNL�

:^P]LS�ÅHUNL�^P[O�YVK�LUK�

Rod clevis

Rod end

Proximity sensor

Ordering key
A),¶������¶��
-VY�WHYHSSLS�
]LYZPVU�VUS`

Ordering key
A),¶������¶��

Ordering key
A),¶������¶��

Ordering key
A),¶������¶��
-VY�WHYHSSLS�
]LYZPVU�VUS`

Ordering key
A:*¶������¶56
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CASM-40
Ordering key
A),¶������¶��
-VY�WHYHSSLS�]LYZPVU�
^P[O�SHYNL�HKHW[LY�
�KPTLUZPVUHS�
PUMVYTH[PVU�
VU�YLX\LZ[�

5V[L!
;OL�MVV[�TV\U[PUN�IL[^LLU�[OL�SPULHY�\UP[�HUK�[OL�HKHW[LY�
RP[�PUJYLHZLZ�[OL�SLUN[O�VM�[OL�PUSPUL�]LYZPVU�I`���TT

5V[L!
[V�IL�\ZLK�^P[O�[Y\UUPVU�ÅHUNL�RP[�VY�[Y\UUPVU�TV\U[PUN�RP[

Ordering key
A),¶������¶��

Ordering key
A),¶������¶��

Ordering key
A),¶������¶��

Ordering key
A),¶������¶��
-VY�PUSPUL�]LYZPVU
�WHY[�����WHY[���

Ordering key
A),¶����� ¶��

Foot mounting kit*

Flange mounting kit*

;Y\UUPVU�ÅHUNL�RP[�

Trunnion mounting kit*

Trunnion support pair

20,5

* Screws included90

11,5

36

Ø9

4

28
8

Ø9

4
Part 1 Part 2

72 JS14
36 JS14

+0,2
-0,2

+0,2
-0,2

* Screws included 

36
52

Ø9 H13

72 90

10

* Screws included 

Ø16 e9 59

63 h14

19

16

1x45°

 

* Screws included 75

32

63

16

16

Ø16

55

1:2

36

Ø9 H13

9

18
36

21
12

 

Ø16 H7

+0,1
-0,1
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Ordering key
A),¶������¶��
-VY�WHYHSSLS�]LYZPVU�
VUS`��-VY�WHYHSSLS�
HKHW[LYZ� �
A),��������HUK�
A),��������ZLL�
*(:4����LX\P]HSLU[�
HJJLZZVYPLZ�

Ordering key
A),¶������¶��

Ordering key
A),¶������¶��

Ordering key
A),¶������¶��
-VY�WHYHSSLS�]LYZPVU�
VUS`��-VY�WHYHSSLS�
HKHW[LYZ� �
A),��������
HUK�A),��������
ZLL�*(:4�
���LX\P]HSLU[�
HJJLZZVYPLZ�

Ordering key
A:*¶������¶56

:^P]LS�ÅHUNL�

:^P]LS�ÅHUNL�^P[O�YVK�LUK�

Rod clevis

Rod end

Proximity sensor

52

4812

Ø12
Ø6,6

5,5

9 * Screws included
 

25

16 H14
40 d12

+0,2
-0,2

 

52

12

19

Ø6,6

Ø12 H7

5,5
9

* Screws included

16-0,1

25 JS15

24

12

32

24

M12x1,25

48

Ø12

12

50

12 33

17,519
23

16

29

LE
D

3,15
5

6,2

Switching function Normally open
Output signal PNP
Rated voltage 24 V DC
Max. current 30 mA
Cable length 5 m

 

sensor

BN +
-

BK
BU



62

High Performance Actuator

62

5V[L!�;OL�MVV[�TV\U[PUN�IL[^LLU�[OL�
SPULHY�\UP[�HUK�[OL�HKHW[LY�RP[�PUJYLHZLZ�
[OL�SLUN[O�VM�[OL�PUSPUL�]LYZPVU�I`���TT

5V[L!�[V�IL�\ZLK�^P[O�[Y\UUPVU
MSHUNL�RP[�VY�[Y\UUPVU�TV\U[PUN�RP[

Ordering key
A),¶������¶��

Ordering key
A),¶������¶��

Ordering key
A),¶������¶��

Ordering key
A),¶������¶��
-VY�PUSPUL�]LYZPVU
�WHY[�����WHY[���

Ordering key
A),¶����� ¶��

Foot mounting kit*

Flange mounting kit*

;Y\UUPVU�ÅHUNL�RP[*

Trunnion mounting kit*

Trunnion support pair

Ordering key
A),¶������¶��
-VY�WHYHSSLS�]LYZPVU
^P[O�SHYNL�HKHW[LY
�KPTLUZPVUHS�PUMVYTH�
[PVU�VU�YLX\LZ[�

CASM-63

24

* Screws included

 
110

14

50 Ø9

5

3213

Ø9

5
Part 1

Part 2

92 JS14
50 JS14+0,2

-0,2

+0,2
-0,2

 

* Screws included 

50
75

Ø9 H13

100 120

12

 

flange kit*

* Screws included 

Ø20 e9 84

24

20

1x45°

90 h14

 

* Screws included 105

41

90

20

20

Ø20

+0,1
-0,1

65

1:2

42

Ø20 H7

Ø11H13

11

20
40

23
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Ordering key
A),¶������¶��
-VY�WHYHSSLS�
]LYZPVU�VUS`

Ordering key
A),¶������¶��

Ordering key
A),¶������¶��

Ordering key
A),¶������¶��
-VY�WHYHSSLS�
]LYZPVU�VUS`

Ordering key
A:*¶������¶56

:^P]LS�ÅHUNL�

:^P]LS�ÅHUNL�^P[O�YVK�LUK�

Rod clevis

Rod end

Proximity sensor

75

60

21 H14
51 d12

18

Ø16

Ø9
6,5

11
* Screws included 

32+0,2
-0,2

 

with rod eye*

* Screws included

75

21-0,1

15

Ø6,6

6,5
11

32 JS15

24

Ø16 H7

Ø16

32

M16x1,5

64

41,5

16
32

16

64

15 43

2222
29

21

29

LE
D

3,15
5

6,2

Switching function Normally open
Output signal PNP
Rated voltage 24 V DC
Max. current 30 mA
Cable length 5 m

 

sensor

BN +
-

BK
BU
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